ANEJO N° 6. ESTRUCTURAS
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6. Control de calidad (Empresa Constructora y Asistencia Técnica)

231



6.2. Control de calidad (Asistencia Técnica)

119



6.2.1. Estructuras “in situ” y pegqueias obras de fabrica

120



OTROS ENSAYOS

PROYECTO CONSTRUIDO DE PLATAFORMA L. A. V. Madrid-Zaragoza—Barcelona—Frontera francesa. Tramo;

‘ ANEJO N°6.ESTRUCTURAS 8281
Sant Boi de Llobregat — L'Hospitalet.

153



ENSAYOS ARIDO FINO ACO

PROYECTO CONSTRUIDO DE PLATAFORMA L. A. V. Madrid—Zaragoza—Barcelona—Frontera francesa. Tramo:
Sant Boi de Llobregat — L'Hospitalet.

ANEJO N°6.ESTRUCTURAS 8282
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o d i F ARIDOS PARA HORMIGONES: ARIDO FINO .

ALTEA nasovunn ! " Ensayos SIEHE
IDENTIFICACION DE LA MUESTRA ) ) nid Comp. totde | Sulfatos sal. ‘Absorcion | EStabilida|
e — finos azufre an S0 | en écidos, en | Cloruros ﬁ] Friabilidad de
(%) 803 (%) e imerivssaEr | gaup (%) |Pérdida en|
s | eas viin i 8313290
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7 o4 7o < PATRON

LTE 1A
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UTE LA
ety 2205 | arenans | PDsAGAVA

8283
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ENSAYOS ARIDO GRUESO ACO

PROYECTO CONSTRUIDO DE PLATAFORMA L. A. V. Madrid-Zaragoza-Barcelona—Frontera francesa. Tramo:
ANEJO N°6.ESTRUCTURAS 8284
Sant Boi de Llobregat — L'Hospitalet.
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ARIDOS PARA HORMIGONES: ARIDO GRUESO
Ensayos s/EHE
Establlidad
IDENTIFICACION DE LA MUESTRA mm&u T de| Particuias Mat.Bajo | Comp, totde | Sulfatos sol. Cléins Absorcidn ivided dlcall
Planta de | Designacton | Procdencia | Tipe ds | Naturaleza B arcilia (%) | bandas k)| P50 sapec. | azufre an 303 | en deldos, an O e 1ot dlcallatlicaty | carbonato Observaciones
ey E . L] [ 0
yo| Facha hormigén| EHE hormigon | dal drido 125/ 63 | 40| 32| 20(16)10] B | 4 | 2| 1 |0,5] 0,250 | 0,126 | 0,063 | e rassn UNE JTM “l“ _IE“UL‘- Eﬂ’ UNEEN T4 a" {%) |P - i e Lne ot 28 2
ARIDO DE
oIET4 24106 Usl:t;ﬁ PIDSA-GAVA HA 1A | MACHAQUED 100) 78| 44| 2 1 1 1 1 1 1 1 08 oo 1" 0,00 0.00 0.00 000 28 o8 HNOREACTVD
- ey m— S— . - caLEg
ARIDODE
oza742 241406 IJ:EEE:‘A PIDSA-GAVA HA WA | MACHAQUED 1oo|t00| BE) 40| 3 2 1 1 1 1 12 on 08 0.0 0.00 000 0.0 28 08 4r
GALIZD
ARIDO DE 7 S e [ e e e e =
oETe 2208 us‘:nl;‘ FIOSA-GAVA HA 1A | MACHAQUED 21 o1
CALRA = =
ARIDO DE
ot zaios | TN riosacava | Ha | s [machsauzo 23 01
CALZO

8285
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La documentacion relativa al apartado 6.2.2 Estructuras prefabricadas (expediente de
fabricacion) se encuentra en el apartado 6.1.2 Estructuras prefabricadas (expediente de
fabricacion)
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MODULO 1

8287



CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

o Datrmronvas
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ra Intraesa
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ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

15/05/2006
COMPROBACION COTAS MORTERO DE NIVELACION M -1 UIC 2

EJECUTADO

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacisnuc; [ ApTO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos <
Diferencia cotas <
CROQUIS

TRA-4/ TRA-1
Estacién Total | Leica TC1610
TRA -4 (422933.471 | 4575730.505)

[ woapPTO

0,050
0,020

HORA:

11:30

[ ] NO REALIZADO

]

En tolerancia

INTRAESA INF. N°15

I:I Fuera de tolerancia

ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

16/05/20086
CONTROL DE MORTERO DE NIVELACION MODULO-1 UIC-1

EN EJECUCION

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacién UC: [0 apto D NO APTO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,050

Diferencia cotas < 0,020
CROQUIS

TRA-4 TRA-1
Estacién Total |Leica TC1610
TRA-4(422933.471 4575730.505)

HORA:

11:30

[] No REALIZADO

[

I:l Fuera de tolerancia

En tolerancia

INTRAESA INF. N°17

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA o DIF. PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA | | DIE:
X Y z X Y 4 Y z PE.INNTTF:.)ES TRANSV..| LONG, X Y z X Y z Y ] z PEI:JNNTTF:'.:ES TRANSY. | LONG:

uic209 3,340 | 422032,748] 4575713,939| 3,348 -0,008 ulct-21 3,340 | 422034,772| 4575724,398| 3,327[4 Hi| 0,013 I

uic210 3,347 | 422027 010| 4575713,130| 3,356 -0,009 ulci-22 3,348 | 422929.842| 4575723,701| 3,339 0,008

uicz11 3,355 | 422022 040| 4575712,457| 3,359 -0,004 ulc1-23 3,356 | 422023 ,106| 44575722750 3,348 0,008

uicz212 3,363 | 422016,302] 4575711,631| 3,366 -0,003 ulic1-24 3,364 | 422016,183] 4575721,764| 3,357 0,007

uicz213 3,371 422910,586| 4575710810] 3,376 -0,005 ulC1-25 3,373 | 422900,059| 4575720,759| 3,364 0,008

uic214 3,379 | 422903,798| 4575709,850| 3,376 0,003 UIC1-26 3,381 | 422001,755| 4575719,727| 3,377 0,004

uic215 3,390 | 422896,274| 4575708,767| 3,390 0,000 ulC1-27 3,390 | 422894372| 4575718,671| 3,385 0,005

FOR 7039

FECHA 1507/2005

FOR. 7031

FECHA: 18/00120058

8289
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ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 21/12/2005 hora: 10:00 N 24
Identificacion parte: Control de juntas en UIC2

Bases empleadas TRA-2
Equipo empleado: Eslacion Tolal Leica TCR 705
Datos de partida: TRAZ (422890,455 , 4575703351 , 5,677)

Datos obtenidos:
Comprobacion UC: [ apto [1 w~oapTO [ ] NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,050 m I:l En tolerancia
Diferencia cotas < 0,100 m . Fuera de tolerancia
CROQUIS
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFEREMCIAS DISTANCIA ENTRE
PK X Y Z X Y z K Y zZ FUNTOS
Junta 1 422895,839 4575708,075 2,780 | 422895844 | 4575708,076 | 2,810 | -0,005 | -0,001 | -0,030 06,0051
Junta 3 422936,419 | 4575713812 | 2,700 | 422936419 | 4575713,812 | 2,800 | 0,000 | 0,000 | -0,100 0,0000

Conudicrdn y Asistencia para el candrol da les cbras de plataformas del tramo’ Sant Bai da Licbregat-Hosplalet

de fa Linea de Afta Velocidad Madrid - Zsragora - Barcelors - Fronfers Francess

FOR 7031 REVOD

FECHA 150705

ra Infraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 14/06/2006
EJECUTADO

HORA: 17:30
INTRAESA INF. N°45

Identificacién parte: CONTROL DE JUNTAS UIC 1-UIC 2 MOD-1/2

Bases empleadas

Equipo empleado: Estacion Total | Leica TC1610

Datos de partida:

Datos obtenidos:

Gomprobacién Uc:  [1 APTO [l NoAPTO [ ] NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m, @ Fuera de tolerancia
CROQUIS
-
3y
22—
sy
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEGRICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA | 0" [ e
ENTRE
X Y z X Y z X Y z punTos | TRANSV.| LONG.
J-3 422936 327 4575714,460 422936,321 4575714,459 0,006 0,001 0,008
J-4 422934 913 4575724,463 422934 908 4575724 462 0,005 0,001 0,005
FOR. 7001 I REV.0 | FECHA: 15/07/2008

8290
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MODULQO 2

8291



ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA PN et T
tec:’

-

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tecl]

Fecha: 12/05/2006 ) HORA: 10:30 INTRAESA INF, N°14 Fecha: 12/05/2006 HORA: 16:30 INTRAESA INF. N°14-1
Identificacién parte: COMPROBACION COTAS MORTERO DE NIVELACION M -2 UIC 1 Identificacion parte: COMPROBACION COTAS DE MORTEROQ DE NIVELACION M-2 UIC-2
EJECUTADO EJECUTADO
Bases empleadas TRA-4/ TRA -1 Bases empleadas TRA -4/ TRA -1
Equipo empleado:  Estacién Total ILeica TC1610 Equipo empleado:  Estacion Total ILeica TC1610
Datos de partida: TRA -4 (422933.471 , 4575730.505) Datos de partida: TRA - 4 (422933.471 , 4575730.505)
Datos obtenidos: Datos obtenidos:
Comprobacién UC: [l aptO D NO APTO D NO REALIZADO Comprobacién UC: 1 apTO |:| NO APTO |:| NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,050 m. |:| En tolerancia Distacia entre puntos < 0,050 m D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. . Fuera de lolerancia Diferencia cotas < 0,020 m | Fuera de tolerancia
CROQUIS CROQUIS
{3) e
@
NS
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA | o DIF DISTANCIA
ENTRE : : PK . DIF. DIF.
> 7 Z TRANSV. | LONG. DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS ENTRE
X Y X Y X Y PUNTOS X v = X v = X % 7 punTOs | TRANSV. | LONG.
uic11 3,280 | 422974936 | 4575730,045 | 3,292 -0,012 uic201 3,280 | 422976,256 4575720,082| 3,287 -0,007
uic1z 3,287 | 422970,367 | 4575729,459 | 3,294 -0,007 UIC202 3,288 | 422971,305 4575719,391| 3,284 0,004
Uic13 3,294 | 422965875 | 4575728,813 | 3,305 -0,011 wczo3 3,296 422964,262 4575718,391| 3,207 -0,001
uic14 3,301 | 422961,236 | 4575728,177 | 3,309 -0,008 uiczo4 3,304 | 422959327 4575717,691| 3,305 -0,001
uic15 3,308 | 422057,027 | 4575727,567 | 3,315 -0,007 uIC205 3,312 | 422953936 4575716,941| 3,311 0,001
uic16 3,316 | 422052,247 | 4575726,883 | 3,320 -0,004 uic206 3,320 422948 464 4575716,158] 3,315 0,005
uIc17 3,324 | 422047,228 | 4575726,178 | 3,325 -0,001 ulc207 3,332 | 422943112 4575715,408| 3,335 -0,003
uIc18 3,332 | 422942,043 | 4575715446 | 3,330 0,002 uiczo8 3,340 | 422937937 4575714,682| 3,342 -0,002
uIC19 3,340 | 422087473 | 4575724,804 | 3,342 -0,002
| FOR 700 1 | REVD [ FECHA 1507/2005
FOR 7031 REV.0 FECHA 150712006
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ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 18/04/2006 HORA: 18:00 N® 43
Identificacion parte: Control de juntas en UICT - UIC2
Bases empleadas TRA-3 TRA-4
Equipo empleado: Eslacion Tolal Leica TCR 705
Datos de partida: TRA-4 (422933 471, 4575730,505) (5,27)
Datos obtenidos:
Comprobacién UC: O apto ] NO APTO [[] NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos 0,050 m I:l En tolerancia
Diferencia colas < 0,100 m . Fuera de tolerancia
CROQUIS
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA ENTRE
PK X Y z X Y z X Y z PUNTOS
Junta 3 422934, 808 4575725,218 2530 | 422934792 | 4575725216 | 2470 0,014 | 0,002 | 0,060 0,0741
Junta 4 422936,382 4575714,076 2,530 | 422936,399 | 4575714,078 | 2,630 | -0,017 | -0,002 | -0,100 0,0171
Junta 5 422976,827 4575719,808 2,480 | 422976,838 | 4575719810 | 2,380 | -0,011 | -0,002 | 0,100 00112
Junta 6 422975,306 4575730,561 2480 | 422975301 | 4575730,560 | 2,380 | 0,005 | 0,001 | 0,100 0,0051

ra Intraesa
tecf]

Fecha:

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

14/06/2006
EJECUTADO
Identificacidn parte: CONTROL DE JUNTAS UIC 1-UIC 2 MOD-1/2

HORA: 17:30
INTRAESA INF. N°45

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Estacién Total |Leica TC1610

Datos obtenidos:

Comprobacién UC: O apto [:| NO APTO D NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m,

D Fuera de tolerancia

Consufioria y Asistencla para ! cordrol de fas obras de plafaforma ded trama: 5ant Bol de Liobregat-Hosptalel

de la Lines de Aa Velockled Maddd — Zaragora - Baeiena — Frontera Francess

FOR 7031

REVD

FECHA: 1B04/2006

CROQUIS
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA | o DIF.

ENTRE
X Y z X v z X ¥ z punTOs | TRANSV. [ LONG.
J-3 422936,327 4575714,460 422936,321 4575714,459 0,006 0,001 0,006
J-4 422934913 4575724 463 422934,908 4575724,462 0,005 0,001 0,005
FOR.703,1 | REV.0 | FECHA: 1810712005

8293
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MODULO 3

8294



—
ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

===
ra Intraesa
CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
fe c[l
Fecha: 18/04/2006 HORA: 18:00 N? 43

Identificacion parte:
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Control de juntas en UICA - UIC2

TRA-3 TRA-4

Estacion Total Leica TCR 705

TRA-4 (422933,471, 4575730,505) (5,27)

Fecha: 02/05/2007 HORA: 16:00

INTRAESA INF. N° 208

Identificacion parte: LINEA'Y COTA DE VIGA DE ATADO UIC2 MOD4.

R5 BAMOZ
Estacidn Total Leica TC1610
R5(423156.032 4575771.538)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacienuc: [ apTo [] noapTO []no REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos g 0,020 m. D En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS

Comprobacién UC: [ apro ] NO APTO D NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntas < 0,050 m |:| En tolerancia
Diferencia cotas < 0,100 m . Fuera de tolerancia
CROQUIS
\
4
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFEREMNCIAS DISTANGIA ENTRE
PK X bd Z X N z X Y z PUNTOS
Junta 3 422934,806 4575725218 2,530 | 422934,792 | 4575725216 [ 2470| 0,014 | 0,002 | 0,060 0,0741
Junta 4 422936,382 4575714,076 2,530 | 422936,399 | 4575714,078 | 2,630 |-0,017 | -0,002 | -0,100 0,017
Junta 5 422976827 4575719808 2480 | 422976,838 | 4575719810 | 2,380 | -0,011 | -0,002 | 0,100 0,0112
Junta 6 422975,306 4575730,561 2480 | 422975301 | 4575730560 | 2,380 | 0,005 | 0,001 0,100 0,0051
Consulicda y Atistercis pars el conlrd de faa obras de plataforma ded bramo: Sant Bol de Liobregat Hospialot
O la Linoa de AXa Velocitad Madrid — Zwagora - Barcelfona — Fronfers Francess
FOR 031 REVD FECHA: 1004/2000

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS e | _oE | o
X Y z X Y z X Y z punos | TRANSV.| LONG.

VA4 423077,845 | 4576735539 | 11,710 | 423077,860 | 4575735447 |11,689| 0,015 | -0,092 | -0,021 | 10,088

VA42 423086,033 | 4575736.967 | 11,710 423086.051 | _4575736.866 | 11.701| 0,018 | -0.101 | -0.000 | 0,10

JiA 423089.741 | 4575737,436 423089,574 | 4575737,405 -0,167 | -0,031

VA43 423090434 | 4575737,751 | 10,710 | 423090442 | 4575737,704 | 10,691| 0,008 | -0,047 | -0,019 04

VA44 423002,582 | 4575738,138 | 10,710 | 423092,587 | 4575738,107 | 10,697| 0,005 | 0,031 | -0,013 0,031

J4B 423093691 | 4575737,859 423003,682 | 4575737.857 ~0,009 | -0,002 0,009

VA4S 423094,665 | 4575736,516 | 8,690 | 423094,670 | 4575738489 | 8,678 | 0,005 | -0027 | 0,012 0,027

VA45 423007,891 | 4575739,107 | 8,690 | 423097,883 | 4575739151 | 8,695 | -0,008 | 0,044 0,005 0,045

J4C 423008,925 | 4575739,134 423098,928 | 4575739,135 0,003_| 0,001 0,003

VA&7 423099.831 | 4575739,466 | 6,680 | 423099.808 | 4575739.567 | 6,680 | -0,023 | 0.121 0,000 0,123

VA48 423101,883 | 4575739848 | 6,680 | 423101,853 | 4575740,010 | 6,672 | -0,030 | 0,162 | -0,008 0,165

J4D 423102,487 | 4575739,994 423102,501 | 4575739,997 0,014 | 0,003 0,014
FOR. To114 l REV.O I FECHA: 150772005

8295
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MODULO 4

8296



ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
ldentificacién parte:
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacién UC:

24/04/2007

HORA: 11:00

INTRAESA INF. N° 208

LINEA Y COTA MURO RECRECIDO MOD4 UICH.

R5,BAMO2
Estacion Total

Leica TC1610

R5(423156.032,4575771.538)

[l apTO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos

Diferencia cotas

CROQUIS

[] noapTO

0,020
0,020

[] no REALIZADO

I:l En tolerancia
m Fuera de tolerancia

|
ra Intraesa .
CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tec
Fecha: 05/06/2007 HORA: 11:00

Identificacién parte:
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

PUNTALES MOD4 (COTA)

R9,BAMOZ
Eslacidn Tolal Leica TC1610
RO(423145.732 4575759.407)

Comprobacién uc: [ aApT0 []  NOAPTO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m.

Diferencia cotas < 0,020 m.
GROQUIS

[[] NO REALIZADO

|:| En tolerancia
Fuera de tolerancia

INTRAESA INF. N°225(8)

] ]

Q|
D

4 |

v 1

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS D!:L?::m DIF. DIF,
X Y Z X Y & X Y Z PUNTOS TRANSV. | LONG:

PLIN41 4,033 | 423075234 | 4575735136 | 4.043 -0,010
PUN42 4,044 | 423072865 | 4575734814 | 4,041 0,003
PUN43 4,065 | 423070497 | 4575734361 | 4,058 -0,003
PUN44 4,066 | 423068135 | 4575733965 | 4,061 0,005
PUN45 4,077 | 423065762 | 4575733543 | 4,058 0,019
PUN46 4,088 | 423063419 | 4575733120 | 4,068 0,020
PUN47 4,000 | 423061006 | 4575732 780 | 4,096 0,003

FOR. 7031

REV.0

| FEGHA: 155772005 |

NOTA: NOAPTO.
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DIF. DIF.
X Y Fa X Y zZ X Y TRANSV. | LONG.

VA41 423086,035 | 4575747,326 | 11,710 | 423086,029 4575747 ,361 11,715| -0,006 0,035
J4al 423087,239 | 4575748,042 423087,724 4575748,134 0,485 0,092
VA42 423090,464 4575748,120 | 10,660 | 423090452 4575748,190 10699 -0,012 0,070 _0,03¢
J4A 423091,182 | 4575748,499 423091,666 4575748590 0,484 0,091
VA43 423092,481 4575748486 | B,690 | 423092475 4575748 623 8,696 | -0,006 0,037
VA44 423085715 | 4575749077 B,690 | 423095719 4575749 055 8,682 0,004 -0,022
J4B 423096,510 | 4575749 280 423086,972 4575749 367 0,462 0,087 )
VA45 423097,692 | 4575749443 | 6,680 | 423097704 4575749377 6,718 0,012 -0,066 __ﬁm 0,067
VA46 423100,024 4575749,877 | 6,680 | 423100,049 4575749,744 6,669 0,025 -0,133 -0,011 0,135
J4c 423100,593 | 4575750,078 423100,553 4575750,071 -0,040 -0,007 0,041

FOR 7031 REV.0 | FECHA: 181072005

8297
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ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacién UC:

06/09/2007

HORA:

LINEA Y COTA DE VIGA MOD3 UlC1/UICZ.

TRA4 TRA3
Estacion Total

TRA4(422933.471,4575730.505)

[0 apto

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos

Diferencia cotas

CROQUIS

Leica TC805

[1 NoaPTO

0,020
0,020

[[] NO REALIZADO

17:00

|:| En tolerancia
Fuera de tolerancia

INTRAESA INF. N° 246

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS e | o | o
X Y z X Y z X Y z pUNTOs | TRANSV. [LONG.
VA3 11 423012,479 4575735355 3,240 | 423012474 4575735391 3,210 0,005 -0,036 -0,030 036
VA312 422999,788 4575733,509 | 3,250 | 422999 793 4575733 475 3,230 | -0,005 0,034 -0,020 A
VA313 422988069 | 4575731,829 3,270 | 422988066 4575731,853 3,250 0,003 -0,024 -0,020 0,024
VA314 422978,219 | 4575730,429 3,280 | 422978222 4575730,412 3,280 | -0,003 0,017 0,000 0,017
VA321 423014,091 4575725 687 3,240 | 423014,100 4575725,623 3,220 | -0,009 0,064 -0,020 065
VA322 423001,023 4575723,790 | 3,250 | 423001,015 4575723,843 3,230 0,008 -0,053 -D,020

FOR, 7031

FECHA: 150772005

ra Intraesa

tecm CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
Fecha: 07/09/2007 HORA: 12:00
INTRAESA INF. N° 247
Identificacion parte: POSICION ¥ COTA DE PUNTALES DEFINITIVOS MOD4,
Bases empleadas TRA4,TRA3
Equipo empleado: Eslaclan Total Leica TCBOS
Datos de partida: TRA4(422933.471,4575730.505)
Datos obtenidos:
Comprobacion Uc: [ apTO 0 n~oarto [ NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. DEI‘I tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. D Fuera de tolerancia
CROQUIS
h,%_hﬁ%_
e
~ E_“H“--h -
- s—‘_—'—h““--,___h T -\_\_\\\\‘—\—\__\_
-\-“—\-‘-\_"‘-—_._\_\_\_ -\_\-__h‘_-\—-\_\__
e =
e T
HH_._____ S =
o T
. e ~ L =
B
s “"‘“---—_,__h_q__ — e
. S 5 — N
NOTA : APTQ
PK X ¥ z Z TEORICA |DIFERENCIA
41 423041,948 4575729,720 41 4,24 -0,130
42 423046,755 4575730,508 41 4,24 -0,130
[ FOR. 7031 | REV.0 FECHA: 15072008

8298
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MODULO 5

8299



ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 12/02/2007
Identificacion parte:

BAMO2 TRA3
Estacion Total

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacién UC: O apto

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos <
Diferencia cotas <
CROQUIS

HORA: 16:00

INTRAESA INF. N°168

LINEA MURETE GUIA MOD5 UIC2

Leica TC1610

BAMO2(423125.936,4575718.058)

[] w~NoaApTo [ ] NOREALIZADO
0,020 m. D En tolerancia
0,020 m.

[l Fuera de tolerancia

DISTANCTA

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS bl oF. | oF.
X Y z X Y z X Y z puntos | TRANSV. | LONG.
MG51 423143,531 | 4575748,499 4231435628 | 4575748,514 0,003 | 0,015 0,015
MG52 423140,074 | 4575747,749 423140,074 | 4575747,750 0,000 | 0,001 0,001
MG18 423128,396 | 4575745,277 423128,395 | 4575745279 -0,001_| 0,002 0,002
MG17 423116,401 | 4575742,841 423116,404 | 4575742,827 0003 | -0,014 0,014
MG16 423102,633 | 4575740,193 423102,633 | 4575740,193 0,000 | 0,000 0,000

FOR, 7021

FECHA: 180772005

ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacion UC: ]

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos
Diferencia cotas

27/04/2007 HORA: 12:.00

INTRAESA INF. N° 207

LINEA Y COTA DE VIGA DE ATADO MODS UICH.

RS5,BAMOZ
Estacion Total Leica TC1610
R5(423156.032,4575771.538)

APTO  [] NOAPTO [ ]NOREALIZADO
< 0,020 m. D En tolerancia
< 0,020 m.

Fuera de tolerancia

CROQUIS
A 4
S~ (t;’/
g ‘hh"““«-b___‘q_
"y,
|
—— h\_\-\""—\-.__\_‘_\_
{4(;7 <
bt J -N""-A-.- "“—u-....q___‘
=B
~ RMRK\H
\ S
P o
4 5 \\
e
DISTANGIA
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS ENTRE DIF. DIF.
X Y z X Y z X Y z pUNTOS | TRANSV. | LONG.

VAS1 423117065 4575752 964 3,988 | 423117,065 4575752 963 3,977 0,000 -0,001 -0,011 0,001
VAG2 423130,566 4575755,735 3,869 | 423130,569 4575755721 3,865 0,003 -0,014 -0,004 0,014
VA53 423142,237 | 4575758,249 | 3,766 | 423142,237 | _4575758,249 | 3,761 | 0,000 | 0,000 -0,005 0,000

FOR. 7031 | I FECHA: |

8300
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MODULO 6

8301



ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:

|dentificacion parte: LINEA DE

Bases empleadas R2,BAM3
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

comprobaciénuc: [ APTO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos <
Diferencia cotas <
CROQUIS

09/02/2007

HORA: 17:00
INTRAESA INF. N°169

ESPALDIN MOD BB UIC2

Estacion Total Leica TC1610
R2(423190.072,4575771.307)

[1 w~oapTo  []NOREALIZADO
0,020 m. I:] En tolerancia
0,020 .

lﬁ Fuera de tolerancia

ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:
Bases empleadas
Equipo empleado:

Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacisnuc: [ apto  []

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos

Diferencia cotas

02/03/2007 HORA: 12:00

LINEA Y COTA DE VIGA MOD 6B UIC1
R3,BAMDZ

Estacion Total Leica TC1610
R3(423193.342 4575759.966)

NOAPTO [ | NO REALIZADO

< 0,020 m.
< 0,020 m.

[l En tolerancia
Ij Fuera de tolerancia

CROQUIS

INTRAESA INF. N°182

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS e T _or. [ or.
X Y P X Y Z X Y Z puNTOs | TRANSV. | LONG.
VAG1 423170520 | 4575772140 | 3,760 | 4231705617 | 4575772,154 | 3.771 | -0,008 | 0,014 -0,009 0,014
VAG2 423184.505 | 4575775282 | 3.865 | 423184508 | 4575775,267 | 3,867 | 0,003 | -0015 0,002 0,015
| FOR, 7011 ] REV.0 FECHA: ]

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS "';;";:;'" DIF., DIF.
X Y z x Y Fa X Y Zz PLNTOS TRANSV, | LONG.
ESP&1 423188 587 4575758405 423188,587 4575758.405 0,000 0,000 0,000
ESPB2 423179,104 4575756, 008 423179,097 4575756,036 -0,007 0,028 0,029
[ FOR. 7019 REV.O | FECHA: 187772005

8302
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=== —
a Infraesa 4 Intraesa
tecﬂ CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA tﬂcﬂ CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
Fecha: 02/03/2007 HORA: 13:00 Fecha: 02/03/2007 HORA: 13:00
INTRAESA INF. N°183 INTRAESA INF. MN®184
Identificacion parte: ALINEACION Y COTA COLl(detras de bamesa) Identificacion parte: NEOPRENOS VIGAS PUYOL MODE UIC2
Bases empleadas R5,BAM3 Bases empleadas R3,BAMO2
Equipo empleado: Estacion Tolal Leica TC1610 Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610
Datos de partida: R5{423156.032,4575771.538) Datos de partida: R3(423193.342 4575759,966)
Datos obtenidos: Datos obtenidos:
Comprobacion UC: O apto |:| NO APTO D NO REALIZADO Comprobacién UC: [l apTO |:] NO APTO E] NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. I:] En tolerancia Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. E Fuera de tolerancia Diferencia cotas < 0,020 m. ‘jﬂ Fuera de tolerancia
CROQUIS CROQUIS
e
v
s
‘.’
)
v
va —~_
v
NOTA : APTO EN ALINEAMIENTO
PUNTO REAL
NOTA ; APTO
FOR 1031 | ACvo | FECHA- 180772005 | [ FOR, 7031 | REV.O | FECHA: 18717/2005 ]

8303
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ra Intraesa

tecl] o

CO EN PLANTA
CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

N° 186 GESTOP 8.4 5
Identificacion parte: Comprobacion finea murete mod 6 (uict). . N° 186bis CESTOP'$4
Bases empleadas BAM-2 TRA-3 Identificacion parte: Comprobacion cola UIG1 mod 13.
Equipo empleado: Estacion Total Leica TCR 405 ULTRA Bascsarppigadas BAM-2TRAZ
Datos de partida: BAM-2(423125,936 , 4575718,058)(6,330) Equipo empleado: Estacion Toltal Leica TCR 405 ULTRA
Datos de partida: BAM-2(423125,936 , 4575718,058)(6,330)
Datos obtenidos:
Comprobaciénuc: [ ApTO [1 woartO [1 NOREALIZADO Datos obtenidos:
Comprobacién UC: 1 apro [1 woarro [1 woreaLizabo
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos: < 0,020 TABLA DE TOLERANCIAS
Cotas: < I:I En tolerancia Diferencia entre cotas < 0.050 D En tolerancia
Fuera de lolerancia m Fuera de tolerancia
CROQUIS:
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS
punto X Y X Y X Y DISTANCIA PUNTO X Y Z Tedbrica Z Real Diferencia Z

1 423154 137 | 4575760,929 | 423154134 | 4575760,942 | 0,003 | -0,013 0,013 1 423145679 | 4575759.013 3.74 3.77 -0.03

2 423150,962 | 4575760202 | 423150,959 | 4575760218 | 0,003 | -0,016 | 0,016 2 423150955 | 4575760.233 3.76 3.77 -0.01

3 423145679 | 4575759,013 | 423145677 4575759,024 0,002 -0,011 0,011 3 423154.131 4575760,954 3.78 3.80 -0.02

Consutterla y Asistencis para of vontrol de fas obras de plataforma del s Sant Bal de Liobregel-Hosplalst P RSR T SN ar  ie: Ga W"“Pmﬂ: W Koo Bon} Bl go boboeastifoint 8 304
e la Lirwa de A¥a Velocidad Muddid — Zaragors - Bareelona — Fronlwa Francesa Ton 1™ thile e *T' Sakeited IR SRR Z FI'I'H:VE;:WBI 1 anTa00s
FOR 7011 | AEV O | 150772005
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ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 13/03/2007 HORA: 17:00
INTRAESA INF. N*196

Identificacion parte: LINEA Y COTA DE VIGA 6B UIC2

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

R5,BAMD2
Estacion Total Leica TC1610
R5(423156.032,4575771.538)

Datos obtenidos:

Comprobacisnuc: [ ApTO [1 noarTO [] no REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. E Fuera de tolerancia
CROQUIS
P e
T -
e -‘_‘--‘_‘-‘”"-"“‘- -—
‘_‘_‘_‘—‘—-—._ -

/

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS ”"E‘;l';g;'“ o, | o
X Y z X Y z X Y Z suntns | TRANSV. | LONG.
VAGBB1 423167,741 4575754,051 3,710 | 423167,745 4575754 036 3,727 0,004 -0,015 0,017 0,016
JB-5 423166,501 4575753 368
NOTA : J. CONSTRUCTIVA

FOR. 7011 | AEV.O

FECHA: 12072004

ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 16/03/2007 HORA: 12:00
INTRAESA INF. N°198

Identificacion parte: POSICION Y COTA DE APOYOS DE VIGA PUYOL MODEB UIC2

R5,BAMO2
Estacion Tolal Leica TC1610
R5(423156.032 4575771.538)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacion UC: 0 apto D NO APTO [j NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m.

El Fuera de tolerancia

CROQUIS

NOTA : APTO EN ALINEAMIENTO
[ FOR. 7011 | REV.D | FECHAT 1610712008 l

8305
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ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacidn parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacion UC:

16/03/2007

R5BAMOZ
Estacion Total
R5(423156.032,4575771.538)

[0 apto

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos
Diferencia cotas

CROQUIS

O

Leica TC1610

0,020
0,020

NO APTO

LINEA Y COTA DE VIGA MOD 6A UIC2

[ ] NO REALIZADO

22

HORA:

13.00

D En tolerancia

. Fuera de tolerancia

INTRAESA INF. N°199

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS “‘;;’;:;‘“ DIF. DIF.
X Y Z X ¥ Fa X Y z olnTos | TRANSV. | LONG.

VABA1 423147 478 | 4575748,626 423147,478 | 4575748636 0,000 | 0,000 0,000

VABA2 423148,260 | 4575749,542 | 3,740 | 423148262 | 4575749,535 | 3,797 | 0,002 | -0,007 0,057 0,007

VABA3 423162,159 | 4575752,733 | 3,740 | 423162,159 4575752736 | 3,803 | 0,000 | 0,003 0,063 0,003

FOR, 703,14

FECHA:

8306
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MODULO 7

8307



CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 24/11/2006 HORA: 11:30
INTRAESA INF. N°159
MURETE GUIA MOD7-8 UIC-2
EJECUTADO
R1,BAM3
Estacion Total Leica TC1610

R1(423209.3104575784.926)

Identificacién parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobaciénuc: [ ApTO [1 wnNoapTo [ ] NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacla entre puntos < 0,020 . D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m.

Fuera de tolerancia

CROQUIS

~

ra Intraesa

teck]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

SkiLE
[ B 1
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF. DIF.
ENTRE
X ¥ z X Y S X Y 4 puntos | TRANSV.| LONG.
MG73 423223 506 | 4575768722 423223,505 | 4575768,725 -0,001 0,003 0,000 0.003
MGB2 423243123 | 4575774,512 423243 117 | 4575774,531 -0,006 0,019 0,000 0,020
FOR. 7021 REV.0 I FECHA: 180TR05

Fecha: 24/01/2007 HORA: 13:00
VIGA DE ATADO MOD7 UIC2

EJECUTADO

R1,BAM3

Estacian Total Leica TC1610

R1(423209.310,4575784.626)

Identificacidn parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacién UC: O apto D NO APTO [:] NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. I:] En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m Efj Fuera de tolerancia

CROQUIS

INTRAESA INF. N*166

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS '-"’:m‘;g'“ DIF. | DIF.
X Y 7 X Y X Y Z puNTos | TRANSV. | LONG.

J78 423226,962 A4575769,378 423226,943 4575769,372 -0,019 -0,006 0,020

VAT 423220,375 4575767 ,830 423220,372 4575767 840 -0,003 0,010 0,010

VAT2 423207 328 4575764,194 423207 328 4575764 ,191 0,000 -0,003 0,003

VAT3 423196,717 A575761,348 423196,723 4575761,326 0,006 -D,023 0,024
JB7 423190,701 4575759, 485 423190718 4575759 489 0,017 0,004 0,017

| FOR, 7011 | REV.O FECHA® 150112005 |

8308
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CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:

Identificacion parte:

01/02/2007

Bases empleadas R1,BAM3

Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacién UC: 0 apTO

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos <
Diferencia cotas <

CROQUIS

FSp74

O

LINEA DE ESPALDIN MOD7 UIC1

Estacion Total Leica TC1610
R1(423209.310,4575784.926)

0,020
0,020

NO APTO

HORA:

[ ]no REALIZADO

12:00

D En tolerancia

Fuera de tolerancia

INTRAESA INF. N*167

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS “T:;’:‘:'E"“‘ DIF. | DIF.
X Y X Y X Y punTas | TRANSV. | LONG.
ESP71 423221,594 | 4575785,440 423221,581 | 4575785.489 0,013 | 0,049 0,051
ESP72 423206,699 | 4575781,561 423208,682 | 4575781,628 0,017 | 0,067 0,069
ESP73 423200,185 | 4575779.943 423200,176 | 4575779,982 0,009 | 0,039 0,040
ESP74 423188,885 | 4575777,293 423188,869 | 4575777,365 0,016 | 0,072 0,074

FOR, 7031

REV.D

FECHA: 15/0772005

8309
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MODULO 8

8310



tecl]

Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacion UC:

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos

Diferencia cotas

17/10/2006 HORA: 17:00
INTRAESA INF. N°146
LINEA Y COTA MURETE GUIA MODS8 UICH
EJECUTADO
BAMO0O2,TRAZ
Estacion Total Leica TG1610

BAMO02(423125.936,4575718.058)

[0 apto  [] NoAPTO [ | NOREALIZADO
< 0,020 m. D En tolerancia
< 0,020 m.

Q Fuera de tolerancia

CROQUIS

Fecha:
Identificacion parte:
Bases empleadas

Equipo empleado:
Datos de partida:

24/11/2006 HORA: 11:30
INTRAESA INF. N°159
MURETE GUIA MOD7-8 UIC-2
EJECUTADO
R1,BAM3
Estacion Total Leica TC1610

R1(423209.310,4575784.926)

S~
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA OIF. DIF,

ENTRE
X Y 4 X Y z X Y z punTos | TRANSV. | LONG,
MG2 423226,429 | 4575785708 | 3800 | 423226430 | 4575785,705 | 3,824 | 0,001 -0,003 -0,024 0,003
MG3 423243537 | 4575790,563 | 3800 | 423243548 | 4575790,527 | 3782 | 0,011 -0,036 0,018 0,038
] FOR. 7031 ] REV.0 | FECHA: 15/07/2008 _l

Datos obtenidos:
Comprobaciénuc: [] APTO [] nNoapTo [ ]NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. D Fuera de tolerancia
CROQUIS
S
B, /L.’ C' .
e Sy
—_—— “'-'nnh_:ﬁ
___HH
— "-';;======‘:L\_‘-\_\__
R - __“'_E‘"—‘-—-:.,—__—__“;__H____‘
\ —.:4_,:.:%%.: _r',l -
4
\\_‘___ e
‘“H_\_\
[ -
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS pisTANCIA [ o [
ENTRE : :
X ¥ z X Y Z X v z pUNTOs | TRANSV. [ LONG.
MG73 423223 506 4575768,722 423223 ,505 4575768,725 -0,001 0,003 0,000 0,003
MGa2 423243123 4575774,512 423243 117 4575774531 -0,006 0,019 0,000 0,020
FOR. 7011 | REV.O | FECHA: 150770058

8311

183



MODULO 9

8312



ra Intraesa

teck]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 24/10/2006

HORA:

Identificacién parte: LINEA'Y COTA MURETE GUIA MOD 8 UIC1

EN EJECUCION

Bases empleadas SC1,MUNDIAUTO

Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610

Datos de partida:

Datos obtenidos:

SC1(423575.445,4575951.885)

16:00

INTRAESA INF. N°149

Comprobacién UC: O apto D NO APTO [:] NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. EI Fuera de tolerancia
CROQUIS
B

h‘—‘-—_‘__—_—‘_‘_ -\_\_——’—\—\_‘___
M
R
JIC
g
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA | o | o
ENTRE : :
X Y z X Y z X Y ‘ puntos | TRANSV. | LONG.
MGI1 423283647 4575803,120 3,800 | 423283645 | 4575803,124 | 3,810 | -0,002 0,004 -0,010 0,004
MGS2 423259531 4575795,35 3,800 | 423259,533 | 4575795,343 | 3,785 0,002 -0,007 0,015 0,007

Fecha: 18/01/2007 HORA: 16:00
INTRAESA INF, N°165
Identificacion parte: VIGA ATADO UIC1 MOD11 Y MOD9
EJECUTADO
Bases empleadas R1,BAM3
Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610
Datos de partida: R1(423209.310,4575784.928)
Datos obtenidos:
Comprobacion UC: 0 apto D NO APTO D NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS
g
"*——-ﬁ_ﬂ_r\k‘-
l{q-ﬂ}
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS Dentre | oF | o
X Y z X Y z X Y z pLnTOs | TRANSV. | LONG.
J 423256,625 4575795,740 423256 676 4575795,756 0,051 0,016 0,053

VA9 423261,760 4575796,033 4,100 | 423261,755 4575796,05 4,016 | -0,005 0,017 0,084 0,018

VA92 423271,860 4575799,257 | 4,035 | 423271,857 4575799 267 4,017 | -0,003 0,010 _Q_,_[HB 0,010

VA93 423282792 4575802,828 3,965 | 423282786 4575802 845 4,085 | -0,006 0,017 -0,130 0,018

FOR. 7031

FECHA:

REV.O

FOR. 1011

FECHA: 19/0172005

8313

185



ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tecl]

Fecha:

08/08/2007 HORA: 13:00
INTRAESA INF. N° 242

Identificacion parte: LINEA Y COTA DE VIGA MOD3 UIC2.

Bases empleadas SC2,BAMODZ
Equipo empleado: Estacién Total |Leica TC1610
Datos de partida: S5C2(423411.647,4575873.381)

Datos obtenidos:
Comprobacisnuc: [ aApTO [1 w~oapPTO [[] no REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 m.

[:] Fuera de tolerancia

CROQUIS
1
g
e S
aF T
= ____*“——-—_,_______—'_'_‘—'—‘——._,_h
£ -_\_‘_‘*—\-—
N P\g?"
LG22
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS D’:Lﬁ::m DIF. DIF.
X Y z X Y z X Y z punTos | TRANSV.| LONG.
Jg-10 423296,286| 4575790,798 423296,264 | 4575790,790 -0,022 -0,008 0,000 0,023
VA1 423293,613] 4575789925 4,110 | 423293.624 | 4575789893 | 4125 | 0,011 -0,032 -0,015 0,034
VAG2 423280,133]  4575785,310| 4,026 | 423280138 | 4575785296 | 4042 | 0,005 -0,014 -0,016 0,015
[ FoR. 7011 | REV.O | FECHA- 15/07/2008

8314
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MODULO 10

8315



4

ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacion UC:

10/05/2006

HORA.:

4:30

CONTROL DE MURETE Y VIGA DE ATADO MOD.10 ( JUNTA)

EJECUTADO

5C1,5C2

Estacion Total |Leica TC1610
5C1(423575.445,4575951.885)

0 apto [] NOAPTO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos
Diferencia cotas

< 0,050
< 0,020
CROQUIS

[[] NO REALIZADO

D En tolerancia

Ij Fuera de tolerancia

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

INTRAESA INF. N°254

PK DISTANCIA DIF. DIF.
DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS ENTRE
X v X Y X Y pUNTOS | TRANSV. | LONG.
MG101 423294,058 | 4575806,675 423294,058 | 4575806,669 0,000 0,006 0,006 0,000 | 0,000
MG102 423303,825 | 4575810,135 423303,835 | 4575810,108 -0,010 0,027 0,029 0,000 | 0,000
MG103 423317,335 | 4575815,118 423317337 | 4575815,113 -0,002 0,005 0,005 0,000 | 0,000
VA9 423329,827 | 4575803,089 423329 824 | 4575803,086 0,003 0,003 0,004 0,000 | 0,000
VA92 423316,641 | 4575798,138 423316,664 | 4575798,076 -0,023 0,062 0,066 0,000 | 0,000
VAS3 423305453 | 4575794,062 423305,472 | 4575794,008 -0,019 0,054 0,057 0,000 | 0,000
VA94 423297 099 | 4575791,003 423297, 097 | 4575791,098 0,002 -0,005 0,005 0,000 | 0,000
J10-9 423296,289 | 4575790,799 423296,264 | 4575790,790 0,025 0,009 0,027 0,000 | 0,000
FOR 703 1 | REV.0 | FECHA 150712005
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MODULO 11

8317



ra Intraesa

tec/]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacién UC:

10/05/2006 HORA: 4:30 INTRAESA INF, N°255
CONTROL DE MURETE MOD.11 ( JUNTA)
EJECUTADO
5C1,8C2

Estaciéon Total ILeica TC1610
SC1(423575.445,4575951.885)

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos

Diferencia cotas

[1 apTO D NO APTO D NO REALIZADO
< 0,050 m D En tolerancia
< 0,020 m

EI Fuera de tolerancia

CROQUIS

Ee———— ’ry.

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

DISTANCIA
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS ENTRE mii:fr,v Lg]:&;
X Y X Y Z X Y Z PUNTOS G :
MG111 423341,768 | 4575825752 423341,763 | 4575825765 0,005 -0,013 | 0,000 0,014 0,000 | 0,000
MG112 423328,562 | 4575820,528 423328,657 | 4575820,542 0,005 -0,014 | 0,000 0,015 0,000 | 0,000
J21 423330,003 | 4575803,827 423330,035 | 4575803,802 0,058 0,025 | 0,000 0,063 0,000 | 0,000

FOR. 1031

HEVD

FECHA 15072005
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MODULO 12

8319



ra Intraesa

tecf]

Identificaciéon parte:

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

INTRAESA INF. N°256
MURETE GUIA MOD12(UIC-1)

SEUR1,P40
Estacion Total LiLeica TC1610
SEUR-1 423859.552 4576108.78

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacién UC: [1 apTO 0 NO APTO [1no REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,050 m D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,100 m . Fuera de tolerancia
CROQuUIS
“"‘?ﬂi Mey., Ay
A ﬁ'é Wora ;

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA
ENTRE
X Y Z X Y < X Y Z PUNTOS
MG121 423394,897 4576848207 423394,897 | 4575848 207 0,000 0,000 0,000
MG122 423381,474 4575842,418 423381,472 | 4575842 423 0,002 -0,005 0,005
MG123 423369,283 4575837,185 423369,283 | 4575837,185 0,000 0,000 0,000

FOR 7031

REVD

[ FECHA 1507172005

8320
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MODULO 13

8321



tecl]

ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:

Identificacién parte:

24/10/2006 HORA: 16.00
INTRAESA INF. N*150
LINEA Y COTA MURETE GUIA MOD 13UIC1

EN EJECUCION

Bases empleadas SC1,MUNDIAUTO
Equipo empleado: Estaciéon Total Leica TC1610
Datos de partida: SC1(423575.445,4575951.885)

Datos obtenidos:

Comprobacién UC:

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos

Diferencia cotas

0 apto  [] NOAPTO [ ] NOREALIZADO
= 0,020 m. D En tolerancia
< 0,020 m. mi] Fuera de tolerancia
CROQUIS
L7
— G"Jk ”5732

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

=] =
a Intraesa
v I CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
ten[l
N° 185 GESTOP S.A

Identificacion parte: Comprobacion linea viga mod 13 (uic1).
Bases empleadas 5C-15C-2
Equipo empleado: Estacion Total Leica TCR 405 ULTRA

Datos de partida: SC-2 (423411,647 , 4575873,381) (6,878)

Datos obtenidos:

Comprobacién UC: [0 apro D NO APTO
[] wo reaLizapo
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos: < 0.020
Cotas: < D En tolerancia
Fuera de tolerancia
CROQUIS:
=
// ( ) }.«.“:::#"-
’ =
o 5
/":ﬁ:"_"— ,.-f’"/
- /—F -“"‘-’
.—’/' .
G
e il

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGA | oo | o
ENTRE : ;
X Y z X Y z X Y z punTas | TRANSV. | LONG.
MG131 423406,159 | 4575852,957 | 3,800 | 423406,142 | 4575852,996 | 3895 | -0,017 | 0,039 -0,095 0,043
MG132 423410,719 | 4575854,864 | 3,800 | 423410,703 | 4575854,902 | 3782 | -0,016 | 0,038 0,018 0,041

FOR. 7031

REV.0

FECHA:

DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS
punto X Y X Y X Y DISTANCIA
1 423422495 | 4575859.694 | 423422.491 4575859.703 0.008 -0.009 0.009
2 423414895 | 4575856.596 | 423414.889 4575856.609 0.013 -0.013 0.013
3 423405.898 | 4575852.847 | 423405.897 4575852850 0.007 -0.003 0.003
4 423397110 | 4575849.103 | 423397108 4575849.108 0.013 -0.005 0.005
Consllors y Astslencis para of comiral de les obras de plefaform del trameo; Sant Boi de Liobregat-Hospfated
da'la Lines de Aa Velocided Madid - Zaragets - Barcadons — Fronter Francesa
FOR. 7031 [ [ REV D 180177005
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- raa |
Infraesa ra Infraesa
Ingisteste da Tisridnr s TiTphataras CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
t e GEI CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA tec: I
. ;8 N? 185hi N° 186 GESTOP 5.7
Fecha: 13/1212006 hora: 18:00 By GESEOPE.A Identificacién parte:  Comprobacion finea murete mod 6 (uic1).
Identificacion parte: Comprobacion cota UIC1 mod 13, Bases empleadas BAM-2 TRA-3
Bases empleadas SC-15¢C-2 ) Equipo empleado: Estacion Total Leica TCR 405 ULTRA
Equipo empleado: Estacion Tolal Leica TCR 405 ULTRA Datos de partida: BAM-2(423125,936 , 45757 18,058)(6,330)
Datos de partida: S5C-2 (423411,647 , 4575873,381) (6,878)
. Datos obtenidos:
Datos obtenidos: Comprobacién uc: [ ApTO [ woarro [ NOREALIZADO
Comprobacién UC: [ apro [] woaprO [1 w~oReaLizapo
TABLA DE TOLERANCIAS
TABLA DE TOLERANCIAS ) Distacia entre puntos: < 0.020
Diferencia entre cotas < 0.020 D En tolerancia Cotas: < D En tolerancia
I]E] Fuera de tolerancia E Eusra telalerantls
CROQUIS:
e
A
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS
PUNTO X Y Z Tedrica Z Real Diferencia Z punto X ¥ X Y X Y DISTANCIA

1 423397162 | 4575848.940 4.29 4.27 0.02 1 423154.137 | 4575760.929 | 423154.134 | 4575760.942 | 0003 | -0.013 0.013

2 423405.918 4575852.698 4.32 4.30 0.02 2 423150962 | 4575760.202 423150.959 4575760.218 0.003 -0.016 0.016

3 423413.700 4575855.952 4.34 4.33 0.01 3 423145679 | 4575759.013 423145.677 4575759.024 0.002 -0.011 0.011

4 423422 539 4575859.672 4.37 4.36 0.01

e e e e S 323
FOR. 7031 l REVO JanTams T I de |a Linea de Afa Pﬂ}h:ﬂld Madrid -~ Zaregoza - Ban':hﬂl—ﬂwhuﬂm;::u i
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MODULO 14

8324



==
4 Intraesa
CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tec[l
Fecha: 25/09/2006 HORA: 11:00

LINEA MURETE GUIA R2 UIC1
EJECUTADO

BA1009,SC1

Estacion Total Leica TC1610
BA1009(423530.0504575925.811)

Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacién UC: O apto D NO APTO
TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m,
Diferencia cotas < 0,020 m.

CROQUIS

INTRAESA INF. N°123

[[] no REALIZADO

D En tolerancia
Fuera de tolerancia

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS oETANER-T g | or.
X Y X Y z X Y z punTos | TRANSV.| LONG.
MG14 423460,225 4575874,107 423460,219 4575874124 -0,006 0,017 0,000 0,018
MG16 423468,726 4575877,194 423468726 4575877,230 0,000 0,036 0,000 0,036
MG18 423473 738 45758786,832 423473725 4575878,868 -0,013 0,036 0,000 0,038

FOR, 703.1

REV.0 |

FECHA:

8325
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MODULO 15

8326



ra Intraesa

tecl

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 25/09/2006 HORA: 11.00
INTRAESA INF. N*122
LINEA MURETE GUIA R3 1B1
EJECUTADO
BA1009,5C1
Estacion Total Leica TC1610

BA1009(423530.0604575925.811)

Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacién UC: [ apto |:| MNO APTO D NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m.

Q Fuera de tolerancia

CROQUIS

(45, e, oy,
i |
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA | o [ o
ENTRE
X Y z X Y z X Y z punTos | TRANSV. [ LONG.
MG11 423500610 | 4575908,610 423500,606 | 4575908,619 -0,004 | 0,009 0,000 0,010
MG12 423491519 | 4575904,414 423491,509 | 4575904,436 -0,010 | 0,022 0,000 0,024
MG13 423473824 | 4575896400 423473,798 | 4575896,405 -0,026 | 0,008 0,000 0.026
FOR. T34 REVO FECHA: 150712005

[

ra Intraesa

P T CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tec[l

Fecha: 19/09/2006 HORA: 11:00

INTRAESA INF. N°126
Identificacién parte: LINEA MURETE GUIA R3 UIC1
EJECUTADO
BA1009,SC1
Eslacion Tolal Leica TC1610

BA1009(423530.0504575925.811)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacionuc: [ apTo  [] NoAPTG  [] NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. I:l En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 m. D Fuera de tolerancia
CROQUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DIEE—EEA DiF. DIE.
X Y Z X Y z X Y Z pUNTOs | TRANSV.| LONG.
MG13 423499,763 4575888,865 423499 763 4575888,864 0,000 -0,001 0,000 0,001
MG14 423493 573 4575866,083 423493 565 | 4575886,101 -0,008 0,018 0,000 0,020
MG15 423485885 4575883,269 423485880 | 4575883,283 -0,005 0,014 0,000 0,015
FOR. 7031 REV.D ] FECHA: 15/07/2005 _I

8327
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ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:

06/11/2006

HORA: 11:.00

LINEA COTA DE VIGA DE ATADO MOD R3 181

EN EJECUCION
T1,8C1

Eslacion Total Leica TC1610

INTRAESA INF. N°154

tecl]

Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:

Identificacién parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

06/11/2006

EN EJECUCION
SC1,MUDIAUTO

Eslacion Total Leica TC1610
SC1(423575.445,4575951.885)

HORA: 11:00

LINEA COTA DE VIGA DE ATADO MOD R3 |B1

INTRAESA INF. N*155

Comprobacionuc: [ ApTo [] NOAPTO  []NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. L_j Fuera de tolerancia
CROQUIS
f/,q
R34
% I f/,q
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA | oo [ o
ENTRE
X Y z X Y z X Y z pUNTOS | [RANSV. | LONG.
VARS1 423492,203 | 4575904,728 | 7,475 | 423492,180 | 4575904,777 | 7.476 | 0,023 | 0,049 0,001 D064
VAR32 423483,915 4575800,951 7450 | 423483,904 | 4575900974 | 7434 | -0,011 0,023 0,016 -
VAR33 423474,403 | 4575896661 | 7,422 | 423474383 | 4575896,705 | 7,359 | -0,020 0.044 0,063 =
VAR34 423473,593 4575896 914 423473,627 | 4575896,929 0,034 0,015 T

FOR, 7031

REV.O

| FECHA:

Datos de partida: T1(423591.359 4575933 625)
Datos obtenidos:
Comprobacion UC: [] apTO D NO AFTO D MO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS
| 2 V4 2 4 V4
R33 R36 R3o R 3
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA | oo T o
ENTRE s <
X Y z X Y z X Y z punTOs | TRANSV.| LONG.

VAR31 423493,859 | 4575905488 423493834 | 4575905542 -0,025 | 0,054 ,060

VAR32 423483,900 4575900,945 423483,888 | 4575800,972 -0,012 0,027

VAR33 423474,621 4575896,759 423474,602 | 4575896,801 -0,019 0,042

VAR34 423473,769 4575896,522 7,420 | 423473,802 4575896 537 | 7,395 0,033 0,015 0,025

VAR36 7,440 | 423480955 | 4575899,814 | 7414 0,026

VAR3? 7,463 | 423488239 | 4575903,095 | 7,434 0,029
| FOR 7011 AEV.O FECHA-

8328
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=]
ra Infraesa
= C
tecﬁ] CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
Fecha: 05/02/2007 HORA: 11:30

INTRAESA INF. N°166
Identificacion parte: VIGA DE ATADO UIC1 MOD15/R3

Bases empleadas T1,5C1
Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610
Datos de partida: T1(423591.359,4575933.625)

Datos obtenidos:
Comprobacién UC: [ apTO |:| NO APTO D NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS
|:| En tolerancia

Distacia entre puntos < 0,020 .
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS

E;(i?:

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS m:mgm DIF. | DI
X Y P X Y Z X Y punTOs | TRANSV. | LONG.
VA151 423475112 | _4575879,334 423475 123 4575879,301 0,011 | -0,033 0,035
VA155 423480,745 | 4575881,391 423480,743 4575881,394 -0,002 | 0,003 0,004
VA156 423492,876 | 4575885,823 423492876 4575885,823 0,000 | 0,000 0,000
VA157 423503253 | 4575890,438 423503 254 4575890437 0,001 | -0,001 0,001
FOR. T03.1 | REV.0 FECHA: 150772005

8329
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MODULO 16

8330



Intraesa

4 CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tee[l
Fecha: 18/09/2006 HORA: 11:00

INTRAESA INF. N°128
MURETE GUIA 1B1 R4
EJECUTADO
BA1009,SC1
Estacion Total Leica TC1610
BA1009(423530.0504575925.811)

Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacién UC: 0 apto |:| NO APTO D NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos = 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. ﬂ' Fuera de tolerancia
CROQUIS
s I
o a}: i f.;:’(- e
Y ' =1y
__Jl?,{‘l 4 W33 5 o

B =

ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 13/10/2006 HORA: 11:30
INTRAESA INF. N°145
LINEA Y COTA VIGA R4 1B1
EMN EJECUCION
SC1,T1
Eslacion Total Leica TC1610

SC1(423575.445,4575951.885)

Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacion UC: O apto D NO APTO D MO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 m. @ Fuera de tolerancia
CROQUIS

2
c.d

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

T~
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS BISTANGA | o | o
ENTRE : :
X Y z X Y z X Y z pUNTOs | TRANSV.| LONG.
MG11 423500610 | 4575908,610 423500,606 | 4575908,619 -0,004 | 0,009 0,000 0,010
MG17 423516,073 | 4575915,950 423516,084 | 4575915,926 0011 | -0,024 0,000 0,026
MG18 423523710 | 4575919,673 423523724 | 4575919,645 0,014 | -0,028 0,000 0,031
FOR. 7011 REV.O ] FECHA: 150773005

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS Dl:m::m e fiE
X Y z X Y z X Y z pUNTOs | TRANSV.| LONG.
VAR42 423515,000 | 4575915,434 423515035 | 4575915,381 0,026 | -0,063 0,000 0,059
VAR44 423503,767 | 4575910,085 | 7,490 | 423503748 | 4575910,122 | 7,506 | -0,018 | 0,037 0016 | 0041
VAR45 423522252 | 4575918,953 | 7,531 | 423522,253 | 4575918,951 | 7,540 | 0,001 | -0,002 -0,009 0,002

FOR 7031

REV.D

FECHA: 1507/2005

8331

203



ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

tecf]

Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 18/10/2006

LINEA Y COTA MOD R4 UIC1
EJECUTADO

Identificacion parte:

HORA: 12:00

INTRAESA INF. N°147

SC1,T1
Eslacion Total Leica TC1610

Bases empleadas
Equipo empleado:

Fecha:
Identificacion parte:
Bases empleadas

Equipo empleado:
Datos de partida:

13/04/2007 HORA: 17:00
INTRAESA INF. N°204

MUROS GUIA LINEA PANTALLAS UIC2 MOD 16-17

T1,ES100
Estacion Total Leica TC1610
T1(423591.359,4575933.625)

Datos obtenidos:

Datos de partida: SC1(423575.445,4575951.885)
Datos obtenidos:
Comprobacién UC: O apto D NO APTO I:| NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. D Fuera de tolerancia
CROQUIS
iy Va0
/P ¥ f{-,-
> S e
= -w -Q
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF. DIF.
X Y z X Y z X Y Z PEUNNTI'RUES TRANSY: | Lang,
VAR41 423534,854 4575805,072 | 6,792 | 423534842 | 4575905,099 | 6,811 -0,012 0,027 -0,019 0,
VAR42 423525471 | 4575900623 | 6,798 | 423525450 | 4575900,670 | 6,780 | -0,021 | 0,047 0,018
| FOR. 7011 | REV.0 | FECHA: 15/67/2005

Comprobacienuc: [ APTO [J nNoAPTO  [] NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS
o S
Yoy, Moy, e, har
* + * 7
L )
o
2z = N =
) D WIEGZ )
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS SEnRe” | om [ o
X Y z X Y z X Y z puTns | TRANSV. | LONG.

MG161 423530415 4575884045 5,500 | 423530419 4575884,037 | 5465 | -0,004 0,008 0,035 0,009

MG1i62 423541,937 4575889,029 5500 | 423541,933 | 4575889037 | 5470 0,004 -0,008 0,030 0,009

MG173 423557 866 4575896,065 423557 B72 | 4575896052 | 5423 | -0,006 0,013 -5423 0,014

MG174 423573,185 4575902, 926 423573,192 | 4575902 911 5522 | -0,007 0,015 -5,5622 0,017

J17-18 423579,520 4575904 460 423579,385 | 4575904,402 0,135 0,058 0,147

NOTA ¢ APTO

FOR 7031

| REVE | FECHA: 150772005 |

8332

204



ra Infraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:

Identificacién parte:
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

09/07/2007

AVE1,SC3
Estacion Total
AVE1(423616.036,4575948 86)

Leica TC1610

LINEAY COTA VIGA MOD16 UIC2.

HORA: 11.00

INTRAESA INF. N°234

Comprobacion UC: O apto |:| NO APTO [:INOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. [l En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. I:l Fuera de tolerancia
CROQUIS
64 Ji6—17
f 5 ’
o 4 A s
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF. DIF.
ENTRE
X Y < X Y z X Y z punTos | TRANSV. | LONG.
JCONSTRUCTIVA 4,410 | 423537 969 4575887 138 4,400 0,010
VA161 423542 3086 4575889190 | 4,410 | 423542 305 4575889,191 4398 | -0,001 0,001 0,012 0,001
J16-17 423545797 4575890,206 4,410 | 423545870 4575890,238 4411 0,073 0,032 -0,001 0,080

FOR. 7034

REV.0

FECHA: 180172005

8333
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MODULO 17

8334



ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacidn parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobaciéon UC:

05/06/2006 HORA:
COMPROBACION DE JUNTAS M 17-18 Y 18-18 UIC-1
SOBRE MURETE GUIA
SEUR-2,SEUR-1
Estacion Total ILeica TC1610
SEUR-2(423729.000,4576046.290)

12;00

O apto ]

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos
Diferencia cotas

< 0,020
< 0,020 D Fuera de tolerancia
CROQUIS

NO APTO

[ ] No REALIZADO

|:| En tolerancia

INTRAESA INF. N"33

e
\-’
Y I
LISTADO DE PUNTOS DE GONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIE DIF
ENTRE : >
X ¥ X ¥y X ¥ z PUNTOS TRANSV. | LONG,
J-M17-18 423571,477 | 4575922,362 423571,519] 4575922381 -0,042 | -0,019 0,046
J-M18-19 423603,379 | 4575940618 423603,412] 4575940633 -0,033 | -0,015 10,036

FOR. 7034

REV.0

FECHA;

ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 21/03/2006 HORA: 17:00 Ne 37
Identificacion parte: Muro contencion E-1
Bases empleadas BR-2009A BR-2010
Equipo empleado: Estacion Total Leica TCR 705
Datos de partida: BR-2009A (424945962 4576526,524) (10,247)
Datos oblenidos:
Comprobacién UC: O apto 0 NO APTO [[] NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0.060 m I:l En tolerancia
. Fuera de tolerancia
CROQUIS
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS | DIsTANGIA ENTRE
PK X vy z X Y Z X Y Z PUNTOS
ESC 17a 423795.031 | 4576065.735 | 3.630 | 423794.978 | 4576065.855 | 3.620 | 0.053 | -0.120| 0.010
ESC 17a 423795.215 | 4576065325 | 3.630 | 423795206 | 4576065344 | 3.630 | 0.009 |-0.019| 0.000
ESC17a 423804.745 | 4576069.596 | 3.630 | 423804.747 | 4576069.591 | 3.580 | -0.002 | 0.005 | 0.050
ESC 17a 423804.561 | 4576070.007 | 3.630 | 423804.523 | 4576070.092 | 3.580 | 0.038 | -0.085| 0.050
ESC 17b 423796.236 | 4576063.046 | 3.640 | 423796.244 | 4576063.028 | 3.560| -0.008 | 0.018 | 0.080
ESC 17b 423796.420 | 4576062.636 | 3.640 | 423796.460 | 4576062.544 | 3.550| -0.040| 0.092 | 0.090
ESC 17b 423806.952 | 4576066.904 | 3640 | 423806.004 | 4576066.786 | 3.630| -0.052| 0.118 | 0.010
ESC 17b 423805768 | 4576067.314 | 3.640 | 423805.777 | 4576067.294 | 3.620| -0.009 | 0.020 | 0.020
ESC 19a 423878.418 | 4576102778 | 3.390 | 423878.356 | 4576102.750 | 3.370 0.062 | 0.028 | 0.020
ESC 19a 423878.829 | 4576102.962 | 3.390 | 423878.853 | 4576102.973 | 3.370| -0.024 | -0.011| 0.020
ESC 19a 423880060 | 4576100216 | 3.390 | 423880.105 | 4576100.263 | 3.380| -0.045 | -0.047 | 0.010
ESC19a 423879.649 | 4576100,032 | 3.390 | 423879.601 | 4576100.010 | 3.370| 0.048 | 0.022 | 0.020
ESC 19b 423882,962 | 4576104.816 | 3.390 | 423882.995 | 4576104.831 | 3410 -0.033 | -0.015 | -0.020
ESC19b 423883,373 | 4576105000 | 3.390 | 423863.499 | 4576105.057 | 3.410| -0.126 | -0.057 | -0.020
ESC 19b 423B84.604 | 4576102252 | 3.390 | 423884.730 | 4576102.308 | 3.420 -0.126 | -0,056 | -0.030
ESC19b 423884.193 | 4576102.070 | 3.390 | 423884.225 | 4576102.084 | 3.420| -0.032 | -0.014 | -0.030
ESC 21a 423886.980 | 4576106.376 | 3.580 | 423886.948 | 4576106.448 | 3.530| 0.032 | -0.072 | 0.050
ESC21a 423887.164 | 4576105.956 | 3.580 | 423887.172 | 4576105.946 | 3.580 | -0.008 | 0.010 | 0.000
ESC21a 423895.840 | 4576109.854 | 3.580 | 423895.852 | 4576109.828 | 3.580 | -0.012| 0,026 | 0.000
ESC 21a 423895 656 A4576110,265 3.580 | 423B95.623 | 4576110338 | 3.580| 0.033 | -0.073 | 0.000
ESC21b 423896.863 | 4576107.573 | 3.590 | 423896.872 | 4576107.551 | 3.640| -0.009 | 0.022 | -0.050
ESC21b 423897.047 | 4576107.162 | 3.590 | 423897.098 | 4576107.046 | 3.640| -0.051| 0.116 | -0.050
ESC21b 423888,370 | 4576103.273 | 3.5090 | 42388B.414 | 4576103.175 | 3.590| -0.044 | 0.098 | 0.000
ESC21b 423888.186 | 4576103,684 | 3.590 | 423888.188 | 4576103.679 | 3.590| -0.002| 0.005 | 0.000 0.0054

Comacitorta y Asistencia para el control de fax obvas de piataforma del ama. Sant Bal de Lisbregat-Hosplta et

e fa Linex dhe Ala Velocidad Masirid — Zaragora - Barcelona — Frontera Francesa

FOR. 7031

REVO

FECHA: 150706

8335

207



Intraesa

 Intraesa

t e Bﬂ CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
Fecha: 20/06/2006 HORA: 13.00

Identificacidn parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacion UC:

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos

Diferencia cotas

INTRAESA [INF. N°48
MURETE GUIA IB-1 R-6,R7 (MOD-17)
EJECUTADO
BA-1009,SE-100
Estacién Total |Leica TC1610
BA-1009(423530.0830,4575925.8125)

O apTo [] nNoAPTO [ ] NOREALIZADO
< 0,020 m. D En tolerancia
< 0,020 m.

I:] Fuera de tolerancia

CROQUIS

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

tec[l
Fecha: 18/09/2006 HORA: 11:30

Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacién UC:

MURETE GUIA IB1 RS

EJECUTADO
BA1009,5C1

Estacion Total
BA1009(423530.0504575925.811)

[0 apTo

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos

Diferencia cotas

<

CROQUIS

0

Leica TC1610

0,020
0,020

NO APTO

23

[[] no REALIZADO

D En tolerancia
Fuera de tolerancia

INTRAESA INF. N°129

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS BISTANGIA | o | o

ENTRE e 5

X Y X Y X \ PUNTOs | TRANSV.|LONG,
MG10 423563,082 | 4575939,983 423563,087 | 4575939,973 0,005 | -0,010 0,011
MG15 423551,975 | 4575934,056 423551,972 | 4575934,061 -0,003 | 0,005 0,006
MG19 423533,088 | 4575924,343 423533,089 | 4575924,341 0,001 | -0,002 0,002

I . TN ll
I =g ¥ |
A ey e - v ()4 |
=Tl e \
S
|
o~ l
e /’  ——
- . i T
) () K K 7 i,
N ‘m.__/ |
\\ - \
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA | o Gk
ENTRE : x
X ¥ z X Y z X Y z PUNTOs | TRANSV.| LONG.
MG-10 423563,082 | 4575939,983 423563,087|  4575939,973 -0,006 | 0,010 0,000 0,011
MG-11 423571,026 | 4575944,808 423571,937|  4575944,788 -0,011 | 0,020 ,023
MG-12 423580,945 | 4575949828 423580,952|  4575949,816 -0,007 | 0,012 0,014
MG-13 423589,107 | 4575954,462 423589,114|  4575954,449 -0,007 | 0,013 0,015
MG-14 423597,852 | 457595952 423597,850|  4575959,523 0,002 | -0,003 0,004
MG-15 423605,233 | 4575963,873 423605,223|  4575963,890 0010 | -0,017 0,020
MG-16 423562,703 | 4575940,693 423562,498|  4575941,081 0,205 | -0,388 0,438
MG-17 423574,092 | 4575947,142 423573,980|  4575847,345 0,112 | -0,203 0,232
MG-18 423587,427 | 4575954,964 423587,445|  4575954,933 0,018 | 0,031 [ N
MG-19 423604,666 | 4575964,928 423804,627| 4575964,996 0,039 | -0,068 0,078

FOR. 7031

REV.D

FECHA: 1507/2005

FOR, 7031

REVO

FECHA: 15/07/2005

8336

208



ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 02/10/2006 HORA: 11:00
INTRAESA INF. N°136
LINEA + COTA VIGA DE ATADO RS IB1

EN EJECUCION

Identificacion parte:

Bases empleadas T1,5C1
Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610
Datos de partida: T1(423591.359 4575933 625)

Datos obtenidos:

Comprobacién UC: [l apTo |:| NO APTO |:| NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. [l En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. D_":] Fuera de tolerancia

CROQUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

Fecha: 11/10/2006 HORA: 11:30
INTRAESA INF. N°144
LINEA Y COTA VIGA RS UIC1
EN EJECUCION
T1,8C1
Eslacion Tolal Leica TC1610

T1(423591,359,4575933 625)

Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobaciénuc: [ ApPTO [1 w~oapTO [ ] no REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS

uicT 3

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGA | o | o
ENTRE : :
X Y Z X Y z X Y Z PUNTOS | TRANSV. | LONG.
= L
VARS0D 423537743 4575926 692 7.528 | 423537778 4575926 624 7,486 0,035 -0,068 0,042 - ‘f_‘
VARS1 423543 979 4575929 889 7,479 | 423543992 4575929 863 7473 0,013 -0,026 0,006
VARS2 423550877 4575933 483 7,463 | 423550,878 4575933,481 7,425 0,001 -0,002 0,038
VARSG3 423558,344 4575937 436 7,426 | 423558,328 4575937 465 7,390 | -0,016 0,029 0,036
I FOR. 7031 I REV O I FECHA:

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF. DIF.
ENTRE
X Y Z X Y Z X Y Z puNTos | TRANSV.| LONG.
VAS51 423566450 | 4575920,757 | 6,780 | 423566442 | 4575920,772 | 6,808 | -0,008 0,015 -0,028 0,017
VAS2 423554797 | 4575914839 | 6,780 | 423554 788 | 4575914,858 | 6,810 | -0,009 0,019 -0,030 0,021
WAS3 423541,63 4575908,341 | 6,780 | 423541636 | 4575908340 | 6,800 | 0,006 -0,001 -0,020 0,006
[ FOR, 7031 REVE FEGHA: 15072008 ]

8337

209



tecl]

ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacidn parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacion UC:

13/04/2007

HORA:

MUROS GUIA LINEA PANTALLAS UIC2 MOD 16-17

T1,ES100
Eslacion Total

Leica TC1610

T1(423591.359,4575933.625)

I apTO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos
Diferencia cotas

CROQUIS

[1 wnoapTO

0,020
0,020

[[] NO REALIZADOD

17:00

D En tolerancia
D Fuera de tolerancia

INTRAESA INF. N°204

ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:

Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

03/07/2007

SC3,AVE1

Estacion Total
S5C3{423589.677 4575903.739)

Comprobacion UC: [l aptO

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos <

Diferencia cotas

CROQUIS

[

Leica TC1610

0,020
0,020

NO APTO

LINEA'Y COTA VIGA MOD17 UIC1.

[]no REALIZADO

23

HORA:

13.00

D En tolerancia
D Fuera de tolerancia

INTRAESA INF. N°233

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS pisTANCIA [ T o

ENTRE - -

X Y z X Y z X Y z punTos | TRANSV:| LONG.
J1617 423539,009 | 4575905742 423539,025 4575905,749 0,016 0,007 0,017
VA172 423547,255 | 4575909,321 | 4,370 | 423547,320 | 4575909,189 | 4,357 | 0,065 | -0,132 0,013 0,147
VA173 423561,047 | 4575916,213 | 4,380 | 423561,084 4575916,139 4,354 | 0,037 -0.074 0,026 0,083
VA174 423570,048 | 4575920,838 | 4,390 | 423570,071 4575920,793 4,359 | 0,023 -0,045 0,031 0,051
J1718 423571,643 | 4575921,992 423571,530 4575921,941 -0,113 -0,051 0,124

A I g, At
Ylsy i ’6‘\?_‘ "-'h-‘:; ”'.'1-'&*_
5) |UIC2
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS ”‘;h"‘;:;‘“ DIF. DIF.
X Y Fi X Y Fa X Y FJ Pl AR TRANSV. | LONG.
MG161 4235304156 45765884,045 5500 | 423530419 45756884 037 5,465 -0,004 0,008 0,035 0,009
MG162 423541,937 4575889,029 5500 | 423541,933 4575889,037 | 5470 0,004 -0,008 0,030 0,009
MG173 423557 B66 4575896,065 423557 872 4575896 052 | 5423 -0,006 0,013 -5423 0,014
MG174 423573,185 4575902 926 423573 192 4575902 911 55622 -0,007 0,015 -5 522 0,017
J17-18 423579 520 4575904 460 423579 385 4575904 402 0,135 0,058 0,147

NOTA :

APTO

FOR, 7031

REV.0

FEOHA: 18/07/2008

FoR. 7031

REV.0

FECHA: 1580772005

8338

210



ra Intraesa

teck]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 25/07/2007

HORA: 11:00

INTRAESA INF, N°237

Identificacién parte:  POSICION Y COTA DE APOYOS MOD17 UICH.

SC3,AVE1
Estacion Tolal Leica TC1610
SC3(423589.677,4575903.739)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobaciénuc: [J APTO  []  NOAPTO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020
Diferencia cotas < 0,020
CROQUIS

[ ] no REALIZADO

I:I En tolerancia
D Fuera de tolerancia

23

R t?

UICT

NOTA : APTO.

ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 25/07/2007

Identificacion parte: LINEA Y COTA DE VIGA MOD17 UIC2.

Bases empleadas SC3 AVE1
Equipo empleado: Estacién Total Leica TC1610
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacion UC: 0 apTo D NO APTO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020
Diferencia cotas < 0,020
CROQUIS

SC3(423589.677 4575903.739)

HORA: 12:30
INTRAESA INF. N°238

[] no REALIZADO

|:| En tolerancia
[:I Fuera de tolerancia

e - s 8
— §
'\\ /
\ -
' j ko
S \
e N
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA | Lo | e
ENTRE !
X Y z X Y z X Y z pUNTos | TRANSV.| LONG.
J16-17 423545797 | 4575890,206 423545870 4575890,228 0,073 0,022 0,076
VA174 423546,891 4575891,200 | 4,380 | 423546,891 4575891,200 4,380 0,000 0,000 0,000 0,000
VA175 423554,842 | 4575894,717 | 4,380 | 423554857 4575894,683 4,389 0,015 -0,034 -0,009 0,037
VA176 423566,065 | 4575899,734 | 4,370 | 423566,085 4575899,691 4,373 0,020 -0,043 -0,003 0,047
VA1T7 423572833 | 4575902,768 | 4369 | 423572843 4575902, 746 4,365 0,010 -0,022 0,004 0,024
J17-18 423579,025 | 4575905528 423579,073 4575905 550 0,048 0,022 0,063

| FOR. 761,1

FECHA: 18072005

FOR. T03.9

REV.D [

FECHA: 1810772008 |

8339

211



MODULO 18

8340



ra Infraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

05/06/2006 HORA:
COMPROBACION DE JUNTAS M 17-18 ¥ 18-19 UIC-1
SOBRE MURETE GUIA
SEUR-2,SEUR-1
Estacién Total ILeica TC1610
SEUR-2(423729.090,4576046.290)

Fecha: 12:00 INTRAESA INF. N°33

Identificaciéon parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacién UC: [] APTO  [] NOAPTO [ ] NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 m. D Fuera de tolerancia
CROQUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DI:E:EA BIE. DIE.
X Y Z X Y z X Y z pUNTOS | TRANSV. | LONG.
J-M17-18 423571,477 | 4575922362 423571,519]  4575922,381 -0,042 | -0,019 0,046
J-M18-19 423603,379 | 4575940618 423603,412] 4575940633 -0,033 | -0,015 | 0036
FOR 703.1 | REV.D [ FECHA: 150712005

ra Intraesa

tecl]

Fecha:

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

03/08/2006 HORA: 17:30
INTRAESA INF. N°87
LINEA Y COTA R6 1B1
EJECUTADOD
SC1,BA1009
Estacion Tolal Leica TC1610

S5C1(423575.445,4575951.885)

Identificacion parte:
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprabaciénuc: [l ApTO [] mnoapTo  []NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 m. D Fuera de tolerancia
CROQUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF. DIF.
ENTRE
X Y ‘- X Y z X Y < PUNTOs | TRANSV.| LONG.
R61 423595,429| 4575958,115| 7,400 | 423595432 | 4575958,109 | 7,401 0,003 -0,006 -0,001 0,007
R62 423587,987| 4575953,823| 7,400 | 423587984 | 4575953,828 | 7401 | -0,003 0,005 -0,001 0,006
[ Faf. 7011 REV.0 [ FECHA: 18/07/7005 ]

8341

213



ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 03/08/2006 HORA: 17:30

INTRAESA INF. N°87
Identificacion parte: LINEAY COTA R6 IB1
EJECUTADOD
SC1,BA1009
Estacion Total Leica TC1610

SC1(423575.445,4575951.885)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacionuc: [ aApTo  [] NOAPTO [ ] NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m, D En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 m. D Fuera de tolerancia
CROQUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF OIF
ENTRE 5 >
X Y z X Y Z X Y z punTOs | TRANSV.|LONG.
RB61 423595 429 4575958,115| 7400 | 423595432 | 4575958,109 | 7.401 0,003 -0,006 -0,001 0,007
RE62 423587 987 4575953, 823| 7400 | 423587984 | 4575953828 | 7401 | -0,003 0,005 -0,001 0,006
[ FOR. 7031 | REV.0 FECHA:

ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 07/08/2006 HORA: 11:30
INTRAESA INF, N°92
ESCALERAS VIGA DE ATADO 18A/B LINEA + COTA
EN EJECUCION
SEUR1,SEUR2

Estacion Total Leica TC1610

Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:

Datos de partida: SEUR1(423859.552 4576108.775)
Datos obtenidos:
Comprobacionuc: [1 APTO  [] NOAPTO [ | NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. D Fuera de tolerancia
CROQuUIS
i )
B i3, _» E =
5
e
[ &S
of
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEGRICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA [ o= [ o
ENTRE . !
X Y z X Y z X Y z punTos | TRANSV.| LONG.

ESK182 4,240 4,225 0,015

ESK183 4,240 4,223 0,017

ESK192 4,230 4,219 0,011

ESK193 4,230 4,217 0,013

ESK184 423812 256 4576052 844 423812 306 4576052871 0,050 0,027

ESK187 423802725 4576048,572 423802711 4576048,590 -0,014 0,018

ESK188 #423813,279 4576050,562 423813,308 4576050,575 0,029 0,013 ! 4

ESK190 423803,750 4576046,286 423803,752 4576046,281 0,002 -0,005 0,005
| FOR. 7031 AEV.0 FECHA:

8342

214



=

- ra Intraesa

ra Infraesa , - Infraesa CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

tecﬂ CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA tec:l

Fecha: 17/05/2007 HORA: 12:00
INTRAESA INF. N°142 INTRAESA INF. N°212
Identificacién parte: LINEA Y COTA VIGA R6 UIC1 |dentificacién parte: LINEA Y COTA DE VIGAS UIC1 Y UIC3 MOD19
EN EJECUCION
Bases empleadas T11,T1 Bases empleadas ES100,AVE1
Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610 Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610
Datos de partida: T11(423621.272,4575960.323) Datos de partida: ES100(423663.429,4575924.816)
Datos obtenidos: Datos obtenidos:
Comprobacionuc: [ apTo [] NOoAPTO  [] NO REALIZADO Comprobaciénuc: [ apTo  [] NOAPTO  []NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. i:] Fuera de tolerancia Diferencia cotas < 0,020 m. D Fuera de tolerancia
CRrROQUIS CROQUIS
7
Jx.. ‘J? / E
7
gl
VS
— j'/:-{i 7
=)
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA | o | o
ENTRE sv. | Lone DISTANCIA
X Y z X Y z X Y v puntos | TRANSV: i PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS by DIF. | OIF.
VARG 423573,148 | 4575923,345 | 6,980 | 423573162 | 4576923317 | 6,969 | 0,014 | -0,028 0,011 0,031 X % z X Y z X Y z puNTOs | TRANSV | LONG.
VARB10 423572 564 4575924,393 6,980 | 423572571 4575924 380 | 6,961 0,007 -0,013 0,019 _0,015 i VA191 423637,313 4575939 458 4,250 | 423637,325 | 4575939432 | 4,288 | -0,012 0,026 -0,038 0,029
JRE5 423571,207 4575922 965 423571,009 4575922 876 -0,198 -0,089 0217 VA192 423639,290 4575938 865 4,250 | 423639299 | 4575938844 | 4,288 | -0,009 0,021 -0,038 0,023
FOR. 7031 | REV.0 FECHA: 15/07/2005 | [ FOR. 7031 | REV.0 | FECHA! 150772005 |
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"a Infraesa 4 Infraesa
CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tecl] tecl]
Fecha: 12/06/2007 HORA: 11:00 Fecha: 05/06/2007 HORA: 11:00
INTRAESA INF. N°225 INTRAESA INF, N°226
Identificacion parte: LINEA'Y COTA DE VIGA MOD18 UIC2 Identificacion parte: LINEA Y COTA DE VIGA MOD18 UIC3.
Bases empleadas AVE1,REM1 Bases empleadas AVE1,REM1
Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610 Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610
Datos de partida: AVE1(423616.035,4575948.86) Datos de partida: AVE1(423616.036,4575948 86)
Datos obtenidos: Datos obtenidos:
Comprobacién Uc: [ APTO [1 wnoapTO [[]no REALIZADO Comprobacién UC: [ ApPTO [T wnoapTO []no REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. m Fuera de tolerancia Diferencia cotas < 0,020 m. El Fuera de tolerancia
CROQUIS CROQUIS
'_H_‘"N‘
7
Ir
I|
! P
a\‘\ ,/'/
[
ST e,
L8 ,"’:'7} ‘
Yara, "Rig Mgy
- o, TP ] |
R i @ P
7 Q -
2 I, [ ¢ z
““ o |'II ‘1] I}; o ’ /{QJ - . /_/
\ / TE & ?
\ / i /
\ /

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
DISTANCIA DISTANCIA
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS EAITHE DIF. | DIF. PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS ENTRE DIF. | DIF.
X Y z X v z X " z PUNTOS TRANSV | LONG. X Y Z X Y z X ¥ Fa PUNTOS TRANSV | LONG,
J18-17 423579,025 | 4575905528 423579,073 | 4575905550 -0,048 | -0,022 0,053 J1819 423593,433 | 4575919,457 423593,449 | 4575919,464 -0,016 | -0,007 0,017
VA180 423582,626 | 4575907159 | 4,369 | 423582627 | 4575907,158 | 4,365 | -0,001 | 0,001 0,004 0,001 VA186 423595296 | 4575919141 | 4,360 | 423595,296 | 4575919142 | 4,360 | 0,000 | -0,001 0,000 0,001
VA182 423592919 | 4575911773 | 4,360 | 423592916 | 4575911,78 | 4,369 | 0,003 | -0,007 -0,009 0,008 VA187 423601,151 | 46759217656 | 4,360 | 423601,154 | 4575921758 | 4,339 | -0,003 | 0,007 0,021 0,008
VA184 423602588 | 4575916,109 | 4,350 | 423602575 | 4575916,138 | 4,359 | 0,013 | -0,029 -0,009 0,032 J1819 423604,254 | 4575923,580 423604,207 | 4575923,559 0,047 | 0,021 0,051
J18-19 423607,095 | 4575917244 423607,134 | 4575917262 0,039 | -0018 0,043
[ FOR 7031 | AEV.O | FECHA: 150777904 | | FOR. 7031 | REV.0 | FECHA: 150772005 |
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CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:
Bases empleadas

Equipo empleado:
Datos de partida:

13/07/2007
POSICION Y COTA DE APOYOS MOD18.
SC3 AVE1

Estacion Total Leica TC1610
S5C3(423589.677,4575903.7309)

HORA:

11:00

INTRAESA INF, N°235

Datos obtenidos:
Comprobaciénuc: [l APTO  [] NOAPTO [ ] NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. I:] En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQuUIsS
T 2 kA =g — 3
£ s \ A \\u__, ,_/.L_‘
P e
e I I [y 7y
S s i RN
e = r
|
(
[ ] ==
(/,- ‘-.-.‘\
| I\\ /
/I
f \'\__ /
NOTA : APTO.
FOR, 7031 [ REV.O | FECHA: 150172008
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MODULO 19

8346



ra Intraesa ra Intraesa

HEC it e ey ) CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA inall CONFROL GEOMETRIGO RN PLANTA

tec[l tec[l

Fecha: 05/06/2006 HORA: 12:00 INTRAESA INF. N°33 Fecha: 05/06/2006 HORA: 16:00 INTRAESA INF. N°34

Identificacién parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

COMPROBACION DE JUNTAS M 17-18 ¥ 18-19 UIC-1
SOBRE MURETE GUIA

SEUR-2 SEUR-1

Estacion Total |Leica TC1610

SEUR-2(423729.090 4576046.290)

Comprobaciénuc: [1 ApTo [] NOAPTO [ | NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 D En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 EI Fuera de tolerancia
CROQuUIS

A7

S

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

Identificacién parte:
SOBRE MURETE GUIA
SEUR-2,SEUR-1

Estacién Total |Leica TC1610
SEUR-2(423729.090,4576046.290)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacienuc: [ apTo  [] NOAPTO [ ] NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 D

Diferencia cotas

< 0,020

COMPROBACION DE JUNTAS J-19A 1B-2, J-106-UIC-1

En tolerancia

Fuera de tolerancia

CROQuUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA | =™ [ i PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DIETACR T o, | o

X v X v X v 7 PEUNJTF:.)ES TRANSV, | LONG, % ¥ X ¥ = ¥ z e | TRANSV. | LONG.
J-M17-18 423571,477 | 4575922,362 423571,519] 4575922381 -0,042 | -0,019 ),046 J-19A 423600,662 | 4575955,848 423609,670| 4575955852 0,008 | -0,004 0,009
J-M18-19 423603,379 | 4575940618 423603.412] 4575940633 .0,033 | -0,015 J-106 423614,978 | 4575945937 423615,023]  4575945,962 0,045 | -0,025 0,051

FOR 7031

REV.0

FECHA:

FOR 7031

REV.O

FECHA: 1807120058
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ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 30/06/2006 HORA: 12:00
INTRAESA INF. N°57
Identificacion parte: JUNTA 40 IB2 EN EJE
SOBRE ENCOFRADO VIGA DE ARMADO
BA1009,5E100
Estacion Total |Leica TC1610

BA1009(423530.0830,4575925.8125)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacionuc: L[] apTo [] NOAPTO [ ] NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. |:| En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m.

H Fuera de tolerancia

Intraesa

te c E CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
Fecha: 30/06/2006 HORA: 15:00

INTRAESA INF. N°58
Identificacion parte: TOMA DE JUNTA 105A Y JUNTA 105 SOBRE DESCABEZADO
EJECUTADO
BA1009,SE100
Estacion Total |Leica TC1610
BA1008(423530,0830,4575925.8125)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacién UC: [ aptO D NO APTO [:| NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos = 0,020 m. |:| En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m.

Fuera de tolerancia

CROQUIS
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF OIF

ENTRE = :
X Y z X Y z X v PUNTOs | TRANSV.| LONG.
J-40 423631,687| 4575968,702 423631,700 | 4575968,691 0,013 -0,011 0,017
J-40 423632 038] 4575967 921 423632,046 | 4575967,925 0,008 0,004 0,009
FOR. 1021 I REV.0 FECHA: 157072005

CROQUIS
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA [ [ [
ENTRE : P
X Y z X Y 4 X Y puNTos | TRANSV.| LONG.
J105A 423609,730|  4575955,724 423609,755 | 4575955738 0,025 | 0,014 0,029
J105 423605,256] 4575963 864 423605277 | 4575963,876 0021 | 0,012
FOR, T03.1 ] REV.0 FECHA: 180772005
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Intraesa

[==——1
ra Intraesa
4 CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA T, T CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tec[l tec[l
Fecha: 04/07/2006 HORA: 16:30 Fecha: 06/07/2006 HORA: 12:00
INTRAESA INF. N°60

Identificacion parte:

COTA HORMIGONADO VIGA MOD-19 I1B1
EJECUTADO

Bases empleadas SEURZ2,SEUR1

Equipo empleado: Estacién Total |Leica TC1610

Datos de partida: SEUR2(423729.090,4576046.290)

Datos obtenidos:

Comprobacisnuc: [ APTO [] NoaPTO [ ] NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

Identificacién parte:
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

INTRAESA INF. N%61
MORTERO DE NIVELACION MOD-19 1B2

EJECUTADO

ES100,BA1009

Estacion Total ILeica TC1610
ES100(423663.429, 4575924 B16)

Comprobacion UC: 00 apt0 D NO APTO D NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m.

|
|
!
|
i
|

1.

'r__ Irf,a'tl_. '

E Fuera de tolerancia

CROQUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS oIsTANGIA [ o T e PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA | i, | orr.
* Y Z X Y “ X Y z punTos | TRANSV. | LoNG. X Y z X \4 z X Y z pUNTOs | TRANSV.| LONG.

CM19-1 6,960 6,952 0,000 0,000 0,008 0,000 CM191 6.943 6,942 0,000 0,000 0,001 0,000

CM19-2 6,666 6,649 0,017 CM192 6,794 6,795 -0,001

CM19-3 6,366 6,362 0,004 CcM193 6,644 5,649 -0,005

CM19-4 6,180 6,173 0,007 CM194 6,212 6,217 -0,005

FOR To3A

REV. |

FECHA: ¥3/07/2005

FoOR_ 1011 | REV.0 |

FECHA- 15/7/2005 |
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Infraesa ra Intraesa
t CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
ec tec[l
Fecha: 12/07/2006 HORA: 11:00 Fecha: 12/07/2006 HORA: 17:30
INTRAESA INF. N°68 INTRAESA INF. N°70
Identificacion parte: JUNTAS MOD19 UIC-1 Identificacion parte: LINEA Y COTA MOD19 UIC-1 VIGA DE ATADO
Bases empleadas ES100,BA1009 Bases empleadas ES100,BA1009
Equipo empleado: Estacion Total |Leica TC1610 Equipo empleado: Eslacién Total ILeica TC1610
Datos de partida: ES100(423663.429 4575924 .816) Datos de partida: ES100(423663.429 4575924 8186)
Datos obtenidos: Datos obtenidos:
Comprobacién UC: [l apto D NO APTO |:| NO REALIZADO Comprobacion UC: 0 arTO D NO APTO D NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. El Fuera de tolerancia Diferencia cotas < 0,020 m. Eg Fuera de tolerancia

CROQUIS CROQUIS

UICT

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DiBLﬂNgiA DIF DIF PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF DIF
ENTR! ! : ENTRE ! f
X Y z X Y z X Y z punTos | TRANSV.| LONG, X Y z X Y z X Y z punTos | TRANSV. | LONG.
J-106 423614,577 4575946 699 423614,598 | 4575946,732 0,021 0,033 0,000 10,039 VA191 423636,172 4575958,573| 6,200 | 423636,177 | 4575958,564 | 6,187 | 0,005 -0,009 0,013 0,010
J-40 423636,254 4575958,516 423636,253 | 4575958,515 -0,001 -0,001 0,001 vA192 423628,355 4575954 293| 6472 | 423628365 | 4575954 276 | 6,446 0,010 -0,017 0,026 0,020
VA193 423621,302 45765850,410] 6,717 | 423621,307 | 4575950402 | 6,698 | 0,005 -0,008 0,019 0,009
FOR 7031 REV.D | FECHA: 180172005 | [ FOR. 7001 | REV.0 | FECHA 159772005 |
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ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

tecl]

ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacién parte:
Bases empleadas

Equipo empleado:
Datos de partida:

09/08/2006 HORA: 12:30
VIGA DE ATADO LINEA + COTA R7 UIC1

EN EJECUCION

SC1,BA1008

Estacion Total Leica TC1610

SC1(423575.445 4575951.885)

INTRAESA INF. N°95

Fecha: 14/08/2006
Identificacion parte:
EN EJECUCION

SC1,BA1009

Estacion Total Leica TC1610
SC1(423575.445,4575951.885)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacisnuc: [ aAPTo  [] NOAPTO
TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020
Diferencia cotas < 0,020

HORA:

COTA HORMIGONADO EN UIC1 MOD R6

11:30

[]no REALIZADO

INTRAESA INF. N°100

I:l En tolerancia
EE] Fuera de tolerancia

Datos obtenidos:
Comprobacién UC: [ apTo D NO APTO DNO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. [l En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 . I:l Fuera de tolerancia
CROQUIS
e T < -.[
j \. I'.
‘Iil II.' '1' !:
!\ A )
—-7
R =Ly e
1 ——— =" =
e
'}
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS OISLANCIA DIF. OIF.
ENTRE
X Y z X Y z X Y z puNTos | TRANSV.| LONG.
VARTA 423613,971 4575946,821] 7,150 | 423614,000 | 4575946,770 [ 7,175 0,029 -0,051 0,025 0,
VART2 423614 372 4575945,672| 7,150 | 423614,393 | 4575945633 | 7,142 0,021 -0,039 0,008
VART3 423604,165 4575941 416] 7,100 | 423604,173 | 4575941402 | 7 081 0,008 -0,014 0,019
VART74 423604 918 4575940 463| 7100 | 423604927 | 4575940,447 | 7,076 0,009 -0,016 0,024

FOR. 103.1 | REV.O

| FECHA:

CROQUIS
' By
l\ ’_ W /J
N\ P4
.
N
_':') e
. : e _'_“_)?;‘_ =
_L_’—-— - - g ._r'_‘_:r:"f = g TR
gAY 5 | BT et 7]
.. e —— ._-‘4—}—-- U “
— = 4
" /f-__"'_“-‘
i g ™
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DT:L:::‘A DIF. DIF.
X ¥ zZ X Y 4 X Y PUNTOS TRANSVY. | LONG.
VARG 423602,844 | 4575940690 | 7,100 | 423602856 | 4575940,668 | 7,076 | 0,012 -0,022 g&& J
VARGZ2 423603,424 | 4575939,641 | 7,100 | 423603431 | 4575939,628 | 7,081 0,007 -0,013 0,015
VARG3 423593,084 | 4575935842 | 7,065 | 423593991 | 4575935829 | 7,011 0,007 -0,013 0,054 0[}15
VARG4 423594,725 | 4575934,879 | 7,065 | 423594744 | 4575934,844 | 7015 | 0,019 -0,035 | " 0 0,040
VARBS 423585,959 | 4575931498 | 7,035 | 423585966 | 4575931484 | 6970 | 0,007 -0,014 SN = 1 1] 01_6
VARBE 423586,563 | 4575930,458 | 7,035 | 423586582 | 4575930,423 | 6,971 0,019 -0,035 | 0,06 | 0,040
VARGT 423579 662 | 4575028127 | 7012 | 423579666 | 4575928119 | 6975 | 0,004 -0,008 | | S .0'-00.9._
VARGE 423580,343 | 4575927,129 | 7,012 | 423580,357 | 4575927 103 | 6,972 | 0,014 -0,026 i 0,030

FOR. 703.1

REV.O

FECHA:

8351
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ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tecl] G
Fecha: 20/09/2006 HORA: 11:00

INTRAESA INF. N™121
Identificacion parte: SOLERA MOD19 LADO IZQUIERDO
EJECUTADO
Bases empleadas 78,71
Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610
Datos de partida: T8(423610,17 4575957 ,568)

Datos obtenidos:
Comprobacién UC: [ apTo D NO APTO D MO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. ﬂ Fuera de tolerancia

CROQuUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

[ |

ra Intraesa
T CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tec[l

Fecha: 20/09/2006 HORA: 13:00

Identificacion parte: SOLERA MOD18 LADO DERECHO
EJECUTADO

Bases empleadas T11.T13

Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610

Datos de partida: T11(423621.272,4575960.323)

Datos obtenidos:
ComprobacienUC: [ APTO  [] NOAPTG [ | NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. |:| En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. D Fuera de tolerancia

CROQUIS

INTRAESA INF. N°120

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIE DIE
ENTRE - 3
X Y z X Y Z X Y z pUNTog | TRANSY. | LONG.
SLI -0,554 | 423627,914 | 4575971,862 | -0.511 -0,043
SLI2 -0,169 | 423617,309 | 4575965434 |-0,161 -0,008
SLI3 0,143 | 423608,640 | 4575960,225 | 0,144 -0,001
FOR. 7031 [ REV.0 FECHA:

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA [ oo | o
ENTRE : :
X Y Z X Y 2 X Y Z puNTOs | [RANSV. | LONG.
S0D191 -0,545 | 423633,738 | 4575961,433 | -0,629 | #HHHHHE | ikl 0,084 4595529195
S0D192 -0,216 | 423624,169 | 4575955939 | -0,174 | i | HHRHHE -0,042 4595522 842
S0D193 0170 | 423613,842 | 4575948,059 | 0,116 | #HHHHHAE | it 0,054 4595514,044
[ FOR. 7031 I AEV.O FECHA: 150770005

8352
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CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

=R
- Intraesa
tecﬁ] CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
Fecha: 26/06/2006 HORA: 12:00
INTRAESA INF. N*151 |
Identifi id ¥ = D 19-20
entificacion parte MURETE GUIA UIC-2 MOD 19-2 Fecha: 28/11/2006 HORA: 16:00

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

EJECUTADO

T1,5C1

Estacion Total |Leica TC1610
T1(423591.359,4575933.625)

Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:

LINEA ¥ COTA DE MURETE GUIA MOD19 UIC2

EJECUTADO
T1,8C1
Estacion Total Leica TC1610

INTRAESA INF. N°*161

Comprobacién UC: 0 APTO D NO APTO D NO REALIZADO Datos de partida: T1(423591.359,4575933 625)
Datos obtenidos:
TABLA DE TOLERANCIAS ) Comprobacionuc: [ ApTo  [] NOAPTO [ ] NOREALIZADO
Distacia entre puntos < 0,050 m. En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
CROQUIS Diferencia cotas < 0,020 m. E] Fuera de tolerancia
CROQUIS
M. Mp,
’}.I‘ ) e / '-—;. ~
3€ 7 —g
e b 59 Mo Mo / .
J,’g G2 {;’_r ®
v 'éé, : ~f Q <02 5
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS BISTANGIA | o | o, PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCE T o, | orF.
X v z X v z X Y z PEU‘:'“T.rFfS TRANSV. | LONG. X Y z X Y z X Y z punTOs | TRANSV.| LONG.
MG201 423657,313 | 4575935377 423657,318| 4575935 367 .0,005 | 0,010 0,000 0,011 Mei192 423640,544 | 4575927859 | 3,540 | 423640548 | 4575927.851 | 6.140] 0004 | -0,008 [ -2 0,008
MG202 423667,713 | 4575940,035 423667.713] _ 4575940,009 0,000 | 0026 0,026 MG193 423635468 | 4575925583 | 3,540 | 423635478 4575925 56 6,140 | 0010 | -0.023 -2 0,025
J 423648,347 | 4575931,544 42364B,367| 4575931,653 -0,020 | -0,009 0,022
MG191 423642,994 | 4575928957 423642,997| 4575928,950 -0,003 | 0,007 0,008

FOR. 7014

FECHA:

FOR. 7031

FECHA:

8353




ra Intraesa

[ ]

ra Intraesa
P T CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tecﬁ]

Fecha: 17/06/2007 HORA: 12:00

INTRAESA INF. N°213
Identificacion parte: LINEA Y COTA DE VIGAS UIC1 MOD19

Bases empleadas ES100,AVET
Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610
Datos de partida: ES100{423663.429 4575924 816)

Datos obtenidos:
Comprobaciénuc: L[ apTO [1 w~oapPTO []no REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS I:l
En tolerancia

Distacia entre puntos < 0,020 m.
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

STANCIA
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS e | o | ok,
X Y z X Y z X Y z puntos | TRANSY [LONG.
VA192 423634,464 | 4575955865 | 4340 | 423634527 | 4575955750 | 4,327 | -0,063 0,115 0,013 0,131
VA201 423640,979 | 4575959,408 | 4,420 | 423641,026 | 4575959,321 | 4,332 | 0,047 | o087 | 0088 0,099
FOR. 7031 REV.O ] FECHA: 150772005

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tec[l
Fecha: 17/05/2007 HORA: 12:00

INTRAESA INF. N°214
Identificacion parte: RASANTE MORTERO APOYOS MOD19-20 UIC1

Bases empleadas ES100,AVE1
Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610
Datos de partida: ES100(423663.429,4575924 816)

Datos obtenidos:
Comprobacién UC: [0 apto |:| NO APTO D NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS
D En tolerancia

Distacia entre puntos < 0,020 m.
Diferencia cotas < 0,020 m. E] Fuera de tolerancia
CROQUIS

S
=
"‘\q_./
NOTA : APTO
FOR. 7031 [ REVD |

8354
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ra Intraesa
tec[l

Fecha:

ra Intraesa

tecf]

Fecha:

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

17/08/2007 HORA:

13:.00

03/09/2007 HORA: 11:30

INTRAESA INF. N° 243 INTRAESA INF. N° 244

Identificacion parte: LINEA Y COTA MOD19 UIC2,

Identificacidn parte: LINEA Y COTA DE MURO RECRECIDO ESCALERA 1.

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

AVE1,5C3
Estacion Total Leica TC1610
AVE1(423616.036,4575948.86)

AVE1,SC3
Estacion Total Leica TCBOS
AVE1(423616.036,4575948.86)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos: Datos obtenidos:

Comprobacisnuc: [ apTo [l nNoaAPTO  []NOREALIZADO ComprobacionUC: [1 APTO [] NOAPTO [ | NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. I:l Fuera de tolerancia Diferencia cotas < 0,020 m, D Fuera de tolerancia
CROQUIS CROQUIS
S = — i e
tJ ‘ ( N —S KR
X
' - . - ik
|
¢ /! g3
A i VB i
.‘u\\g £l I - Men NN
_Lﬁ . B % ?\Dt \NCL
) i
an (’“\
e
'-._,] S
UIC? oy
y 1
b | Ao g
‘ ) %
DISTANCIA
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS Entee | DF. | OFF. PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS et | oF. | ofF.
X Y z X Y z X Y z punTos | TRANSV.| LONG. X Y z X Y Z X Y N puNTos | TRANSV. | LONG.
AL 423616,484 | 4575917,072 | 4,350 | 423616,499 | 4575917,039 | 4,261 | -0,015 | 0,033 0089 | 003 MRA 423614,884 | 4575917880 | 6,300 | 423614,927 | 4575917,849 | 6,290 | -0,043 | 0,041 0,010 0,058
VA192 423625,495 | 4575921,112 | 4,343 | 423625502 | 4575921098 | 4,309 | -0,007 | 0,014 0,034 0,016 MR2 423624,988 | 4575920,884 | 6,050 | 423624966 | 45675920869 | 6.040 | 0022 | 0,015 -0,010 0,027
VA193 423634,651 | 4575925217 | 4,338 | 423634,645 | 4575925232 | 4,330 | 0,006 | -0,015 -0,008 0,016 MR3 423624,415 | 4575922162 | 6,050 | 423624,428 | 4575922,153 | 6,050 | 0,013 | 0,009 0,000 0,016
MR4 423615465 | 4575916,615 | 6,300 | 423615441 | 4575916,640 | 6,290 | 0,024 | -0,025 | -0,010 0,035

FOR. 1034

FECHA: 150772005

FOR. 7031

FECHA: 15/07/2005

8355




MODULO 20

8356



ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacién UC:

29/05/2006 HORA: 11:30
COMPROBACION , JUNTAS 20-21Y 21,22 . IB-2 EN VIGA DE ATADO
EN EJECUCION
SEUR-2,5EUR1
Estacion Total |Leica TC1610
SEUR-2(423729.090,4576046.290)

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos

Diferencia cotas

INTRAESA INF. N°29

(

0 apto  [] NOAPTO  [] NOREALIZADO
< 0,020 m. D En tolerancia
< 0,020 m. EI Fuera de tolerancia
CROQUIS
=T
P ™

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

7N

ra Intraesa

tec]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacién UC:

O apto []

19/06/2006

HORA: 10:30

INTRAESA INF. N°46

REPLANTEO DE VIGA DE ATADO MOD-20 PANTALLA 1B-2

EN EJECUCION
SEUR-2,SEUR-1
Estacion Total ILeica TC1610

SEUR-2(423729.090,4576046.290)

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos

Diferencia cotas

R

= 0,020
< 0,020
CROQUIS
\ PE—

N

NO APTO

[] no REALIZADO

D En tolerancia
I:I Fuera de tolerancia

=

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK

DATOS TEORICOS

DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA

DIF. DIF,
ENTRE
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS Dlgmagm DIE. DIE. X Y X ¥ z X Y z pUNTOs | TRANSV.| LONG.
X i z X Y z X Y z punTos | TRANSY.| LONG. V-20 423680,238 | 4575097,145 423680,230|  4575997,158 0,008 | -0,013 0,015
J20-21 423680,268 | 4575997 185 | 4.320 | 423680259 4575097,181| 4,041| 0,009 0,004 -0,279 0,010 V-21 423675,535 | 4575984,503 423675,537| 4575994,500 -0,002 0,003 0,004
J21-22 423699,335 | 4576007,700 | 3,900 | 423699336 4576007,701| 3,763| -0,001 | -0,001 -0,137 0,001 V-22 423669,861 | 4575981,210 423668,861| 4575991,210 0,000 0,000 0,000
\V-23 423663,989 | 4575987,802 423663,986| 4575987,808 0,003 | -0,006 0,007
| FOR 7031 | REV.0 | FECHA:
FOR 7031

REV.O | FECHA: 15/07/2005

8357




tecl]

Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacionuc: [l apTO  []

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos

Diferencia cotas

20/06/2006 HORA: 13:00
INTRAESA INF. N°49
VIGA DE ATADO MODULO 20 1B-1
EN EJECUCION
SEUR-2,SEUR-1
Estacion Total ILeica TC1610

SEUR-2(423729.090,4576046.290)

NOAPTO [ ] NO REALIZADO

< 0,020 m.
= 0,020 m.

|:| En tolerancia
m Fuera de tolerancia

CROQUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

ra Infraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

PK

DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS

DISTANCIA

DIF. DIF.
X b < X Y Z X ¥ z PEUNNTI'T)ES TRANGVY) LONG:

WA-21 423675,427 4576007 979 423675433 | 4576007 967 0,006 -0,012 0,000 0,013

VA-22 423666,586 4576002,337 423666,588 | 4576002 333 0,002 -0,004 0,004

VA-23 423657475 4575996,498 423657479 | 4575996,492 0,004 -0,006 0,007

VA-24 423655,154 4575995,009 423655,156 | 4575895 006 0,002 -0,003 0,004

FOR, 7031 | REV.0 |

FECHA: 1507/2005

Fecha: 22/06/2006 HORA: 10:30

INTRAESA INF. N°50

CONTROL COTAS DE MORTERO NIVEL MOD-20 1B1
EMN EJECUCION

SEUR-2,SEUR-1

Estacién Total |Leica TC1610
SEUR-2{423729.090,4576046.290)

Identificacién parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacisnuc: [ APTO [] mnNoapPTO [] NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS
el Moy
JEpmmm——— _'_______,.AQ'T‘"'_ ""d-!;.l
J— "_F._____.Ah:- s “}1.{':13
i — = (-:!f'!
PR (-‘4-{’: </
<0
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF DIF
ENTRE 4 :
X Y Zz X X 7z X Y z PUNTOS TRANSY; | L-ONG:

CcMmz20 5,807 5817 | 0,000 0,000 -0,010 0,000

cm21 5,657 5,656 0,001

Ccma2 5499 5,499 0,000

CcM23 5,341 5,342 -0,001

CM24 5,184 5,186 -0,002
I FOR, 7034 I REV.O FECHA: 150712005 _]

8358
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tecf]

Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacion UC:

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos

Diferencia cotas

22/06/2006 HORA: 10:30
INTRAESA INF, N°52
CONTROL COTAS DE MORTERO NIVEL MOD-20 I1B2
EN EJECUCION
SEUR-2,SEUR-1
Estacion Total ILeica TC1610

SEUR-2(423729.090,4576046.290)

O apTo [] NoAPTO [ ] NO REALIZADO

< 0,020 m. D En tolerancia

< 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS

7>

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos ohtenidos:
Comprobacion UC:

28/06/2006

JUNTA 40 IB2 EN MURETE GUIA
EN EJECUCION

ES100,BA1009

Estacién Total |Leica TC1610
ES100{423663 4294575924 B16)

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos <

Diferencia cotas

O arto [] nNoarTO
0,020 m.
< 0,020 m.

CRrOQUIS

HORA: 17:30

INTRAESA INF. N°55

[[] no REALIZADO

D En tolerancia
Fuera de tolerancia

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA [ itk
ENTRE s .
X Y X Y z X Y puNTos | TRANSY.|LONG.

J-40 423632,023|  4575967,953 423632,064 | 4575967971 0,041 | 0,018 0,045

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA [ o | "o,
X Y Z Y Z X Y 4 PUNTOS TRANSV. | LONG.
CM26 5,833 5834 0,000 0,000 -0,001 0,000
cm27 5,447 5454 -0,007
CMz28 5,286 5291 -0,005
CM29 5,120 5120 0,000

FOR. 7031

FECHA: 1580772005

FOR. 703.1

REV.D

FECHA: 150772005

8359
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v

tecl]

ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacién parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacién UC:

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos

Diferencia cotas

30/06/2006 HORA: 11:30
INTRAESA INF. N°56

CONTROL LINEA+COTA MOD-20 IB-2 VIGA DE ATADO

SEUR2,SEUR1
Estacion Total ILeica TC1610
SEUR2(423729.090,4576046.290)

0 apto  [] wNoaAPTO  [] NOREALIZADO
< 0,020 m. D En tolerancia
< 0,020 m.

E Fuera de tolerancia

CROQUIS

tecf]

ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacién parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacion UC:

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos

Diferencia cotas

03/07/2006 HORA: 13:30

INTRAESA INF. N°59

CONTROL COTA VIGA DE ATADO MOD-20 IB1

SEUR2,SEUR1
Estacion Tolal |Leica TC1610
SEUR2(423729,090,4576046.290)

O apto [] NOAPTO [ NOREALIZADO
< 0,020 m. D En tolerancia
< 0,020 m.

@ Fuera de tolerancia

CROQUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF. DIE.
z z z ENTRE | rpoansy. | LONG.
X Y X Y X Y PUNTOS
CcM201 5,310 5,284 0,000 0,000 0,016 0,000
CM202 5417 5,400 0,017
CM203 5,567 5,653 0,014
CM204 5718 5,705 0,013
CMm205 5,868 5,855 0,013
CM206 6,018 6,006 0,012
cmzo7 6,168 6,159 0,008
| FOR. 7031 | REV.0 FECHA: 1507/2005 |

\ NS
i
i r-"'; {-"u:\‘_ RR——
7oy O S, o
o, B Mrg R SR
i St 47, B e T
. (.."_, = __._,.—,Q* e
L'U__-‘ . ‘_% —ad _JS?_ Ay e
'I"r‘: “_____.4—"-'"_'.@' = ______'__...-—"-’__'--_ﬂ‘_
L Lag 1
- -__\ Y
{4 e
(10)
=~
.
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA BIF DIF
ENTRE s ¥
X Y z X ¥ z X Y z puhtos | TRANSV. | LoNG.
cma 5,340 5,339 0,001
CcM9 5,453 5433 0,020
CM10 5,602 5,594 0,008
CM11 5752 5,742 0,010
cMmi2 5,901 5,891 0,010
CM13 6,051 6,040 0,011
CM14 6,200 6,188 0,012
VGA17 423645,893 | 4575977126 423645,900 | 4575977115 0,007 -0,011 0,013
VGA18 423638,284 | 4575972,610 423638,293 | 4575872,596 0,009 -0,014 0,017
FOR. 7034 | REV.0 | FECHA:

8360
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—
ra Intraesa
oy CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tec[l
Fecha: 19/07/2006 HORA: 1730

INTRAESA INF. N°73
COTA FERALLADO MOD-20 UIC-1
EM EJECUCION
SEUR2,SEUR1
Estacion Total |Leica TC1610
SEUR2(423729.090,4576046.290)

Identificacién parte:
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacionuc: [l ApTO [] nNoaPTO  [] NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 m. D Fuera de tolerancia
CROQUIS

7N o=y |

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS

DISTANCIA

DIF. DIF.
X Y ‘ X Y z X Y ‘ pEuP:aT::s TRANSV. LONG
CF201 6,180 6,124 | 0,000 | 0,000 0,056 0,000
CF202 6,030 5,981 0,049
CF203 5,770 5,733 0,037
CF204 5,660 5,630 0,030
CF205 4,320 4,259 0,061
CF206 4,316 4,251 0,065
CF207 4,313 4,239 0,074
CF208 4,310 4,231 0,079

[ FOR 1031 | REV. [

FECHA:

ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 19/07/2006

LINEA ESPALDON MOD-20 UIC1
EMN EJECUCION

SEUR-2,SEUR-1

Estacion Total ILeica TC1610
SEUR-2(423729.090,4576046.290)

Identificacién parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

HORA: 16:00

INTRAESA INF. N°75

Comprobacisnuc: [ ApTO [] w~oarto [ ] NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. |:| En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. 'E[l Fuera de tolerancia
CROQUIS
I .’f-_--‘.
JF
NN
JEE——
I W
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA | o | o
ENTRE : :
X Y X Y Z X Y Z punTos | TRANSV.|LONG.
CF201 423637 020 4575959,035 423637162 | 4575958774 0,142 -0,261 0,000 0,297
CF202 423641,413 4575961,421 423641,552 | 4575961,164 0,139 -0,257 0,292
CFz203 423649,139 4575965,577 423649,279 | 4575965315 0,140 -0,262 0,297
CF204 42365251 4575967 ,371 423652642 | 4575967 121 0,132 -0,250 0,283
NOTA: DISTANCIA TEORICA=0,30

| FOR_ 1034

REV.O FECHA: 150172005

8361




tecl]

Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
|dentificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacién UC:

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos

Diferencia cotas

21/07/2006 HORA: 11:00
INTRAESA INF. N°76-1
LINEA + COTA MOD-20 UIC1
EN EJECUCION
SEUR-2,SEUR-1
Eslacion Tolal |Leica TC1610

SEUR-2{423729.090,4576046.290)

O apto [] wNoapto  []NOREALIZADO
< 0,020 m. D En tolerancia
< 0,020 m.

Fuera de tolerancia

CROQUIS

‘ J
=

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS oisTANCIA [ oo | g
X Y < X Y z X Y z PEuNNTTFga TRANSV. | LONG.
VAZ01 423636,680 4575958,850| 6,202 | 423636,679 | 4575958852 | 6,194 | -0,001 0,002 0,008 0,002
VA203 423646,257 4575964,033| 5930 | 423646,252 | 4575964,042 | 5934 | -0,005 0,008 -0,004 0,010
VA204 423652,665 4575967 453| 5,720 | 423652,670 | 4575967444 | 5737 | 0,005 -0,009 -0,017 0.010

FOR. 1034

REV.G

FECHA:

ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacién UC:

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos

Diferencia cotas

21/07/2008 HORA: 11:.00
LINEA + COTA MOD-20 UIC1

EN EJECUCION

SEUR-2,SEUR-1

Estacion Total ILeica TC1610

SEUR-2(423729.090,4576046,290)

O apto [] NOAPTO [ |NOREALIZADO

< 0,020 m. D En tolerancia

< 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS

INTRAESA INF. N°76

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK

DATOS TEORICOS

DATOS REALES

DIFERENCIAS

DISTANCIA

DIF. | DIF.
ENTRE
X Y z X Y Z X Y z pUNTos | TRANSV. | LONG.
VAZ01 423636,439 4575958,718| 6,202 | 423636,411 | 4575958,769 | 6,194 | -0,028 0,051 0,008 0,058
VAZ03 423644, 378 4575963,023| 5930 | 423644,341 | 4575963,092 | 5934 | -0,037 0,069 -0,004 0,078
VAZ04 423650,510 4575966,308] 5720 | 423650485 | 4575966,354 | 5,737 | -0,025 0,046 -0,017 0,05

FOR. 7031

FECHA: 150772005

8362

234



ra Intraesa

tect]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 27/07/2006 HORA: 16:00

INTRAESA INF. N°83

Identificacién parte: COTA HORMIGONADO + LINEA DE ENCOFRADO UICT MOD20

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

SEUR2 SEUR1
Eslacion Total ILeica TC1610
SEUR2(423729.090 4576046.290)

Datos obtenidos:

ComprobaciénUc: [ APTO [1 n~oapPTO [[] NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 m. Ij Fuera de tolerancia
CROQUIS

p—, s
4?.;

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 02/08/2006 HORA: 13:00

INTRAESA INF. N°85
Identificacion parte: COTA DE MORTERO NIVELACION M20 UIC1 I1B2
SEUR2,SEUR1
Eslacion Total ILeica TC1610
SEUR2(423729.090 4576046.290)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacionuc: [ APTO [1 w~oaAPTO  []NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 m. D Fuera de tolerancia
CROQUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DIETANC T o, | o,
X Y - X Y Z X Y punTos | TRANSV.| LONG.
ES201 423652 997 4575967 629| 5610 | 423652993 | 4575967,636 | 5656 | -0,004 0,007 | 0,046 | 0 U[}_ﬂ
ES202 423661,253 4575871,951| 5,310 | 423661,270 | 4575971,919 | 5382 0,017 -0,032 Al 36
ES203 423662106 4575872,396| 5,784 | 423662125 | 4575972,360 | 5,830 0,019 -0,036 _.-'__ 0, 1
ES206 42368573 4575984, 313 5,140 | 423685734 | 4575984305 | 5135 0,004 -0,008 0,008
ES213 423677212 4575980,091| 5380 | 423677,223 | 4575980,069 | 5,361 0,011 -0,022 . 0,025
ES214 423669,347 4575876,117] 5,550 | 423669,354 | 4575976,104 | 5595 0,007 -0,013 0,015
[ FOR 7031 REV.0 | FECHA 15107/2005

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA - O

ENTRE e -

X Y Zz X v z X Y zZ PHNTOS TRANSV. | LONG.

CcM2001 5770 5,796 | 0,000 0,000 0,026 0,000
CM2002 5,367 5413 | -0;04
CM2003 5,830 5,815 0,015
CM2004 5,368 5,349 0,019
CM2008 5810 5,818 -0,008
CM2010 5,120 5,126 -0,006
FOR, To11 I REVO FECHA: 15072005

8363
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CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 18/08/2006 HORA: 12:00
INTRAESA INF. N°102
|dentificacion parte: HORMIGON DE LIMPIEZA TUNEL
EJECUTADO
T2,SC1
Estacion Total Leica TC1610

T2(423608.552,4575955.431)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida;

Datos obtenidos:

Comprobacion UC: O apTO |:| NO APTO D NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS

N A~

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

INTRAESA INF. MN°103
|dentificacion parte: HORMIGON DE LIMPIEZA TUNEL
EJECUTADO
T2,5C1
Estacion Tolal Leica TC1610
T2(423608.552,4575955.431)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacisnuc: [1 apTo [] NOAPTO [ ] NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m.

E{ﬂ Fuera de tolerancia

CROQUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA [ o T o
ENTRE 5 =
X Y z X Y “ X Y z puNTos | TRANSV. | LONG.
HL10 -2,984 | 423673,903 | 4575998434 | -3,079 0,095
HL11 -2,969 | 423675,204 4575995,138 | -3,030 0,061
HL12 -2,360 | 423656,857 | 4575987 420 | -2 566 0,208
HL13 -2,440 | 423656,183 | 4575983 882 | -2.445 0,005
HL14 -2,136 | 423646,407 | 4575980616 | -2,120 -0,016
HL15 -2,035 | 423644,583 | 4575977185 | -2,049 0,014
[ FOR, 70,1 | REV.O | FECHA: 18/07/2008

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS Di:;:zglﬂ DIF. DIF.
X Y £ X Y Zz X Y < punTas | TRANSY.| LONG.

HL10 -2,965 | 423674,5644 | 4575993,018 | -2,995 | ##lHti | #HHEHE 0,030

HL11 -2.487 | 423659,811 | 4575985335 | -2,644 0,157

HL12 -2,074 | 423647150 | 4575977849 |-2,114 0,040

HL13 -1,689 | 423632,306 | 4575968,980 | -1,632 0,043

HL18 -2,987 | 423669865 | 4576004,434 | -3,110 0,123

HL19 -2, 578 | 423657,396 | 4575096,582 | -2,654 0,076

HL20 -1,077 | 423639,196 | 4575984855 | -2 076 0,099

HL21 -1,607 | 423627 876 | 4575977765 | -1,634 0,027

HL14 -1,689 | 423630,071 | 4675973117 | -1,617 0,028

HL15 -2,054 | 423644,132 | 4575981538 | -2,119 0,065

HL16 -2,553 | 423659 454 | 4575990647 | -2,694 0,141

HL17 -2.974 | 423672 367 | 4575998,255 | -3,086 0,112
FOR. 7011 | REV.D | FECHA:

—
8364
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ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas T4,5C1
Equipo empleado:

Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacién UC:  [] APTO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos <
Diferencia cotas <
CROQUIS

24/08/2006

Estacion Total Leica TC1610
T4(423601.955 4575951.195,1.569)

[1 wNoapTO

0,020
0,020

[ ] NO REALIZADO

33

HORA:

COTAS ACABADO SOLERA MOD20 |B1-IB2
EJECUTADO

13:00

|:| En tolerancia
@Il Fuera de tolerancia

INTRAESA INF. N®105

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

==l

ra Intraesa

X :]""m"" CONTROL GEOMETRICO EN PLANT
Fecha: 24/08/2006 HORA: 12:15

INTRAESA INF. N°107

HORMIGON DE LIMPIEZA FALSO TUNEL LADD I1B2,UIC1
EJECUTADO

T3,5C1

Estacion Total Leica TC1610

T3{423607.699 4575953.311,1.021)

ldentificacion parte:
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacisnuc: [1 ApTO [] wnoapto  []NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS

AT iy

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTARER T wie,. | .
X v z X Y z X Y z punTos | TRANSV. | LONG,

SLZ11 -1,983 | 423674444 | 4575994315 | -1,971 -0,012

SLZ12 -1,985 | 423669,511 | 4576003,665 | -2 000 0,015

SLZ13 -1,520 | 423654122 | 4575993,805 | -1,489 -0,031

SLZ14 -1,520 | 423659,146 | 4575985488 | -1,508 -0,012

SLZ15 -1,060 | 423645665 | 4575977 481 | -1,074 0,014

SLZ16 -1,050 | 423640,325 | 4575985,032 | -1,048 -0,002

SLZ17 -0,620 | 423627 887 | 4575977168 | -0,609 -0,011

SLZ18 -0,570 | 423631586 | 4575969,110 | -0,598 0,028

() [ A |
""'.' ?‘-BE ————_ PR —'_'_'_'_—._._-_-_-_-_-_-_-_—__—‘ .
R | :
7 |
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA biF BiE
ENTRE - %
X Y z X Y z X Y z pUNTOs | TRANSV. | LONG.
HL201 423679,565 | 4575981,226 | -2,970 | 423679618 | 4575981,160 |-2977| 0,053 | -0,068 0,007 0,085
HL202 423674,523 | 4575992973 | 2960 | 423674,523 | 4575992921 |-2,955| 0,000 | -0,052 -0,005 :
HL203 423656,440 | 4575982456 | -2 450 | 423656471 | 4575982,403 | -2475| 0,031 | -0053 0,025 = ¥
HL204 423661,432 | 4575972,044 | -2,440 | 423661,476 | 4575971960 |-2.395| 0,044 | -0,084 -0,045 j 8
HL205 423631,997 | 4575967,956 | -1,570 | 423631,995 | 4575967,960 | -1,655| -0,002 | 0,004 0,085 0,004
HL206 423636,205 | 4575958,591 | -1,570 | 423636,196 | 4575958608 |-1,590| -0,009 | 0017 0,020 0,019
[ FOR 7011 | REV.0 | FECHA 1507/2005

FOR. 7031

| FEGHA:

8365
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jE==="1
ra Intraesa
CONTROL GEOMETRICO PLANTA
tecm EN PL
Fecha: 28/08/2006 HORA: 11:00

INTRAESA INF. N°109

Identificacion parte: COTA DE SOLERA TUNEL 1B2-UIC1 MOD20
EJECUTADO

Bases empleadas

Equipo empleado:  Estacion Total Leica TC1610

Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacién UC: 0 apTO |:| NO APTO D NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. I:l En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 m. EEE] Fuera de tolerancia
CROQuUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

S{i‘t’.j

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF. DIF
ENTRE :

X Y z X Y z X Y z punTog | TRANSV. | LONG.

5L2031 -1,965 | 423679636 | 4575981,791 | -1,896 -0,069

5L2032 -1,953 | 423674,844 | 4575991,236 | -1,925 -0,028

SL2033 -1,622 | 423660,312 | 4575982941 | -1,512 -0,010

S5L2034 -0,680 | 423635677 | 4575869336 | -0,703 0,023

S5L2035 -0,710 | 423640,064 | 4575961,176 | -0,724 0,014

SL2036 -1,632 | 423664,493 | 4575974,205 | -1.481 -0,051

| FOR. 1011 | REV.0 [ FECHA:

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

26/06/2006

MURETE GUIA UIC-2 MOD 19-20
EJECUTADO

T1,8C1

Estacion Tolal ILeica TC1610
T1(423591.359, 4575933 625)

HORA:

12.00

INTRAESA INF. N°151

Comprobacién UC: [l apTO I:I NO APTO D NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,050 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. El Fuera de tolerancia
CROQUIS
-0
M S «5 J Mp '11{6-.«
Gy 7 (".{O. 205
tl ’Q, i A “%
-'l‘r
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA | e | oy,
ENTRE | rpansv. | LONG
X ¥ X X Z X Y ~ PUNTOS 4 i
MG201 423657,313 4575935,377 423657,318 4575935 367 -0,005 0,010 0,000 0,011
MG202 423667,713 4575940,035 423667,713 4575940,009 0,000 0,026 0{] 26
J 423648,347 | 45753931,544 423648,367| 4575931,5653 -0,020 | -0D,009 0,022
MG191 423642 994 4575928 957 423642,997 4575928,950 -0,003 0,007 0,008
I FOR TO3.1 I REV.O FECHA: 18/0772005% _I

8366
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ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 13/11/2006 HORA: 11:00
INTRAESA INF. N%156
Identificacion parte: MURETE GUIA PANTALLA UIC3 MOD20
EN EJECUCION
MUNDIAUTO,SC1
Estacion Total Leica TC1610
MUNDIAUTO(423524,921,4575923.514)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacisnuc: [l ApTO [1 w~oapTo [ ]NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 . I Fuera de tolerancia
CROQUIS
\' i’
Mg i
it A, i
e kb =
b § v vy
UIC .5
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA Hiis DIF
ENTRE G ot
X Y Z X Y Z X Y Z PUNTOS TRANSY. | LONG:
MG1 423632832 4575936,901 423632 833 4575936,9 0,001 -0,001 0,001
MG2 423648,024 4575843712 423648,024 | 4575943,713 0,000 0,001 0,001
MG3 423661,741 4575948 862 423661,739 | 4575949868 -0,002 0,006 0,008
FOR. 7031 | REV.0 | FECHA: |

ra Intraesa

teck

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 15/05/2007 HORA: 12:00
INTRAESA INF. N%211

Identificacion parte:  POSICION Y COTA DE APOYOS DE VIGA PUYOL MOD20B

ES100,AVE1
Eslacion Total Leica TC1610
ES100(423663.429 4575924 816)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacion UC: O apTo D MO APTO |:| NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m, @ Fuera de tolerancia
CROQUIS
‘\__‘_"//
+ G G )
NOTA : APTO.
[ FOR. 7031 | REV. | FECHA: 18/077005 |

8367
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ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tecﬂ G EN
Fecha: 17/05/2007 HORA: 12:00

INTRAESA INF. N°214
Identificacion parte: RASANTE MORTERO APOYOS MOD19-20 UICH

Bases empleadas ES100,AVE1
Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610
Datos de partida: ES100(423663.429,4575924 816)

Datos obtenidos:
ComprobaciénUc: [ APTO  [] NOAPTO  [[]NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS D
En tolerancia

Distacia entre puntos < 0,020 m.
Diferencia cotas < 0,020 m. [j Fuera de tolerancia
CROQUIS

t==a

ra Intraesa
S CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tec[l

Fecha: 25/05/2007 HORA: 12:00

INTRAESA INF. N°223
Identificacién parte: LINEA 'Y COTA DE VIGA MOD20 UIC3.

Bases empleadas SEURS8,SEUR2
Equipo empleado: Estacién Total Leica TGC1610
Datos de partida: SEURB(423757.882,4575992,687)

Datos obtenidos:
ComprobacisnUC: [1 APTO  [] NOAPTO [ ] NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS
D En tolerancia

UICT
——
—_’_'__'_’_,_____-—-——
|~
]
NOTA : APTO
FOR. 7031 AEV.O | FECHA: 150772005

Distacia entre puntos < 0,020 m.
Diferencia cotas < 0,020 m. Dﬂ Fuera de tolerancia
CROQUIS
P’"‘ !J‘f‘“ |/4 J’f‘i %
2 20 2 <f)
“qu (J; 02 " i n
I I I | | |
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
DISTANGIA
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS ENTRE DIF. DIF.
X Y Z X Y Z X Y z PUNTOS TRANSY |:LoNG:
VA201 423691,400 4575963160 4,300 | 423691,391 4575963,180 | 4,305 0.009 -0,020 -0,005 0,022
VA202 423677,692 A575957, 014 4310 | 423677694 | 4575957010 | 4,321 -0,002 0,004 -0,011 0,004
VA203 423668,273 4575952 791 4320 | 423668,281 4575952 773 | 4,325 | -0,008 0,018 -0,005 0,020
VA204 423660,654 4575949,375 423660,664 4575949,353 -0,010 0,022 0,024
FOR. 703.1 | REV.0 | FEGHA: |

8368
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ra Intraesa

teck]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacion UC:

TABLA DE TOLERANCIAS

30/05/2007 HORA: 11:00
INTRAESA INF. N°224
LINEA Y COTA DE VIGA MOD 20 UIC4.

SEURBS,SEUR2
Estacion Tolal Leica TC1610
SEURSB(423757.882,4575992.687)

O apTo [1 noapPTO [ no REALIZADO

I:l En tolerancia

Distacia entre puntos < 0,020 m.
Diferencia cotas < 0,020 m. Q Fuera de tolerancia
CROQUIS
v 7 1%
A0y, ‘2 2
"“g ~ ?g' ja
of [E] = |
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
DISTANCIA
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS CHNTRE DIF. | DIF.
X Y 4 X Y 4 X Y z PUNTOS TRANSV [ EONGS

VAZ202 423687,223 4575972,903 | 4,300 | 423687231 4575972 BBG 4,317 -0,008 0,017 -0,017 0,019

VA204 423674,303 4575967 111 4,310 | 423674311 4575967,003 4,335 -0,008 0,018 -0,025 0,020

VAZ08 423657 123 4575959,408 | 4320 | 423657 137 | 4575959377 4,330 -0,014 0,031 -0,010 0,034

J20-19 423652,926 4575956,826 | 4,320 | 423652991 4575956,855 4,337 -0,065 -0,029 -0,017 0,071

FOR_ 7031 REV.0 FECHA: B

8369
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MODULO 21

8370



|===1
[____]
"a Intraesa ra Infraesa
CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA Toyuabeite do Trapedis g Fasratvuses
tec[l tecm CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 15/12/2005 hora; 18:30 N° 20
Identificacion parte: Control de juntas en 182 Fecha: 22/05/2006 HORA: 15:30 INTRAESA INF. N°26-1
Identificacién parte: COMPROBACION , JUNTAS 20-21Y 21,22 IB-1 EN VIGA DE ATADO
Bases empleadas SEUR1, SEUR2 EN EJECUCION
Equipo empleado: Eslacién Tolal Leica TCR 705 Bases empleadas SEUR-2,SEUR1
Datos de partida: g:ﬂg; Ejg:ggg'gg; jgg:}gg';;g; Equipo empleado: Estacion Total ILeica TC1610
Dats abtanides: 5 Datos de partida: SEUR-2(423729.090,4576046.290)
Comprobacion UC: APTO [l nNoapTO [[] NO REALIZADO Sidion chitaridia:
TABLA DE TOLERANGIAS Comprobaciénuc: [ ApTo  [] NOAPTO [ | NOREALIZADO
Distacia entre puntos < 0,050 m D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,100 m . Fuera de lolerancia TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
cROQUIS
CROQUIS
]
e
S
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA ENTRE
PK X Y z X Y Z X Y i PUNTOS
i Junta93 | 423693656 | 4576020367 | 3.890 | 423693699 | 4576020,392 | 3.990 | -0,043 | -0.025 | -0.100 0,050 LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
Junta 108 423675,098 4576008718 | 4440 | 423675,119 | 4576008,689 | 4,540 | -0,021 | 0,029 | -0,100 0,036
Junta 44 423699,342 | 4576007684 | 3,910 | 423699,366 | 4576007,697 | 4.000 | -0.024 | -0,013 | -0.090 0.027
182 : : A . . : : DATOS TEORICOS D DISTANCIA
Junta 42 423680276 | 4575997166 | 4,324 | 423680,306 | 4575997,183 | 4,460 | -0,030 | 0,017 - 0,034 Lt ATOSREALES DIFERENGIAS ENTRE DIF. DIF.
X Y rd X Y Z X Y Z PUNTOS TRANSV. | LONG.
J20-21 423675237 | 4576008,406 423675,180|  4576008,380 0,057 | 0,026 L0683
CaaR 7 Alerae para S oortil s ol B phtetiys d barer Sort Bt g Loteoma ot J21-22 423693,786 | 4576020,076 423693,725|  4576020,048 0,061 | 0,028 0,067
de la Linoa de Aka Velocided Madiid - Zaragora - Barcelona - Frontera Francesa
FOR 7031 REVO FECHA: 150705
| FOR.701.1 | REV.0 | FECHA: 18/07/2005
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ra Intraesa

ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

tecf]

INTRAESA INF. N°47-3-1

29/05/2006 HORA: 11:30
COMPROBACION , JUNTAS 20-21 Y 21,22, I1B-2 EN VIGA DE ATADO
EN EJECUCION
SEUR-2,SEUR1
Estacion Total |Leica TC1610
SEUR-2{423729.090,4576046.290)

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacisn uc: [ ApTo [] NOAPTO [ ] NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. |:| En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS
E.;———" T __'_'_,_,_.__-——'—‘—'—F_
S
Ty

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

INTRAESA INF. N°29

REPLANTEO COTA MORTERO NIVELANTE M-21 IB-1
EJECUTADO

ES100,BA1009

Estacion Total ILeica TC1610
ES100{423663.429,4575924)

Identificacion parte:
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacion UC: [0 apTO |:| NO APTO D NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas 0,020 m. Fuera de tolerancia

CROQUIS

7N

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA | o | e
z z z ENTRE | rpansv. | LONG
PK DATOS TEGRICOS DATOS REALES DIFERENCIAS BISTANCIA [ o o [ e X .4 X X = £ PUNTOS
X v z % v z % ¥ z PEUNNTT';EE TRANSV. | LONG. CM211 5,000 5,095| 0,000 | 0,000 -0,005 0,000
cM212 4,990 4,989 0,001
J20-21 423680268 | 4575997,185 | 4,320 | 423680259 4575997,181| 4,041| 0,009 | 0,004 -0,279 0,010 —— = FEEs 0i000
J21-22 428699,335 | 4576007,700 | 3,900 | 423699,336] 4576007,701] 3,763 -0,001 | -0,001 -0,137 0,001 cM214 4,690 4,690 0,000

[ FOR. 7034 I FTTT

FECHA:

[ FOR. 7031 | REV.0 | FECHA; 15/07/2005 |

8372
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ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tec[l

Identificacién parte: REPLANTEO COTA MORTERO NIVELANTE M-21 1B-1
EN EJECUCION

Bases empleadas SEUR-2,5EUR-1

Equipo empleado: Estacion Total |Leica TC1610

Datos de partida: SEUR-2{423729.090,4576046.290)

Datos obtenidos:
Comprobacién uc:  [] APTO [l nNoapto [ ] NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. El Fuera de tolerancia
CROQUIS

INTRAESA [NF. N°47-3

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS OISTANGA T e, | o,
X Y z X Y X Y z puNTos | TRANSV. | LONG.

CT-47 4,690 4683 0,000 | 0,000 0,007 0,000

CT-48 4,780 4,752 A fas

CT-49 4,890 4,863

CT-50 4,990 4,975 0,015

CT-51 5,090 5,088 0,002

I FOR. 701 I REV.O [ FECHA: 150712005

tecf]

ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacion UC:

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos
Diferencia cotas

INTRAESA INF. N°47-4

REPLANTEO COTA MORTERO NIVELANTE M-211B-2
EN EJECUCION

SEUR-2,SEUR-1

Estacion Total |Leica TC1610
SEUR-2(423729.090,4576046.290)

0 apto  [] NoAPTO [ ] NOREALIZADO

< 0,020 m, D En tolerancia
< 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS

710

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS m:;#:gl-‘\ DIF. DIF.
X v Z X ¥ Z X Y zZ PUNTOS TRANSV. | LONG.
CT-52 4,700 4,700 0,000 0,000 0,000 0,000
CT-53 4,750 4731 0,019
CT-54 4,800 4,789 0,011
CT-55 4,850 4,847 0,003
CT-56 4,900 4,904 -0,004
CT-57 4,960 4,961 -0,001
CT-58 5,010 5,020 -0,010
CT-59 5,060 5,075 -0,015
CT-60 5,120 5117 0,003
[ FOR 7011 | REV.0 | FECHA: 15/07/2008

]
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ra Infraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacién UC:

17/05/2007
LINEA Y COTA DE VIGA MOD 21-22 UIC3
ES100,AVE1

Estacion Total Leica TC1610
ES100{423663.429 4575924 816)

HORA: 12:00
INTRAESA INF, N°215

[0 arto  [] wNoAPTO [ ] NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos
Diferencia cotas

< 0,020 m.
< 0,020 m.
CROQUIS

I:] En tolerancia
g Fuera de tolerancia

i 7 l‘ Pf'l /] I
/ i . b
A I 3 Xy % %,
| [ e = [ [ iesxe| r =] il
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
DISTANCIA
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS itfin DIF. | DIF.
TRANSV | LONG
X Y Zz X Y z X Y Z PUNTOS ‘
VA221 423750,367 | 4575989597 | 4,270 | 423750,393 | 4575989,539 | 4,238 | -0,026 | 0,058 0,032 0064
VA222 423738,683 | 4575884,358 | 4,280 | 423738,707 | 4575984305 | 4,251 | -0,024 0,053 0,029 ;f_ ), Wt
VA223 423725651 | 4575978,516 | 4,284 | 423725674 | 4575078,464 | 4,263 | -0023 | 0,052 0,021
VA224 423710,058 | 4575971,525 | 4,290 | 423710077 | 4575971482 | 4,268 | -0,019 | 0,043 0,022
VA225 423607,497 | 4575965893 | 4,300 | 423697519 | 4575965844 | 4,271 | -0,022 | 0,049 0,029 _ &
J21-20 423604,975 | 4575964,381 | 4,300 | 423694993 | 4575964,380 | 4276 | -0,018 | -0,008 0,024 0,020
FOR, 703.1 | REV.O | FECHA: 15/07/2005 |
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MODULO 22

8375



ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 15/03/2006 hora:
Identificacion parte: Control de escaleras

17:00 N® 33

SEUR-1 SE-4

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de parlida:

Estacion Tolal Leica TCR 705
SEUR1 (423859,552 , 4576108,775) 7,010

Dalos obtenidos:

Comprobacion UC: O arTO 0 NO APTO D NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,150 m D En tolerancia

Diferencia cotas < 0,100 m . Fuera de lolerancia

CROQUIS
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA ENTRE
PK X Y Z X Y Z X Y Z PUNTOS

ESC 15A 423709,239 4576022 145 3,890 | 423709,226 | 4576022,169 | 3,940 | 0,013 | -0,024 | -0,050 0,0273
ESC 15A 423709,022 4576022 539 3,890 | 423708,955 | 4576022661 | 3,940 | 0,067 | -0,122 | -0,050 0,1392
ESC 15A 423715,940 4576026,358 3,790 | 423715,893 | 4576026443 | 3,870 | 0,047 | -0,085 | -0,080 0,0971
ESC 15A 423716,262 4576026,021 3,790 | 423716,266 | 4576026,014 | 3,870 -0,004 | 0,007 | -0,080 0,0081
ESC 23A 423963,908 4576136,203 3,900 | 423983,908 | 4576136,203 | 3,870 | 0,000 | 0,000 | 0,030 0,0000
ESC 23A 423963,751 4576136,625 3,900 | 423963,716 | 4576136,716 | 3,870 | 0,035 | -0,091| 0,030 0,0975
ESC 23A 423961,425 4576135,756 3,900 | 423961,393 | 4576135842 | 3,870 | 0,032 | -0,086 | 0,030 0,0918
ESC 23A 423961,475 4576135,294 3,900 | 423961476 | 4576135290 | 3,850 | -0,001 | 0,004 | 0,050 0,0041
ESC 23B 423965907 4576134,281 3,900 | 423965904 | 4576134,288 | 3,940 | 0,003 | -0,007 | -0,040 0,0076
ESC 23B 423966064 4576133,862 3,900 | 423966,100 | 4576133764 | 3,940 | -0,036 | 0,098 | -0,040 0,1044
ESC 23B 423946,393 4576126,510 3,900 | 423946,428 | 4576126426 | 3,890 -0,035 | 0,084 | 0,010 0,0910
ESC 238 423946224 4576126,927 3,900 | 423946,224 | 4576126,927 | 3,890 | 0,000 | 0,000 | 0,010 0,0000

Consutorda p Asitiancls pare el controf de ss obres de plataforma dad frama: Sanf 8ol de |iobregal-Mospialet

de la Lines de A¥s Velacidad Madrid — Zaragosa - Aarcedona - Fronfera Francess

FOR. 7031

REVO

FECHA 150705

a Intraesa

tecﬂ ' ' CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
Fecha: 15/03/2006 hora: 17:00 N 33
Identificacion parte: Control de escaleras
Bases empleadas SEUR-1 SE-4
Equipo empleado: Estacian Total Leica TCR 705
Datos de parlida: SEUR1 (423859,552 , 4576108,775) 7,010

Daltos obtenidos:

Comprobacién UC: L arTO NOAPTO [ ] NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0.150 m D En tolerancia

Diferencia cotas < 0.100 m . Fuera de tolerancia

CROQUIS
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA ENTRE
PIK X Y Z X Y X Y Z PUNTOS
ESC 15A 423709.239 4576022.145 3,890 | 423709.226 | 4576022.169 | 3.940 | 0.013 | -0.024 | -0.050 0.0273
ESC 154 423709.022 4576022.539 3.890 | 423708.955 | 4576022.661 | 3.940| 0.067 | -0.122 | -0.050 0.1392
ESC 15A 423715.940 4576026.358 3.790 | 423715.893 | 4576026.443 | 3.870| 0.047 | -0.085 | -0.080 0.0971
ESC 15A 423716.262 4576026.021 3.790 | 423716.266 | 4576026.014 | 3.870 | -0.004 | 0.007 | -0.080 0.0081
ESC 23A 423963.908 4576136.203 3,900 | 423963908 | 4576136.203 | 3.870| 0.000 | 0.000 | 0.030 0.0000
ESC 23A 423963.751 4576136.625 3.900 | 423963.716 | 4576136.716 | 3.870| 0.035 | -0.091 | 0.030 0.0875
ESC 23A 423961.425 4576135.756 3.900 | 423961.393 | 4576135.842 | 3.870| 0.032 | -0.086 | 0.030 0.,0918
ESC 23A 423961.475 4576135.294 3.900 | 423961.476 | 4576135.290 | 3.850| -0.001| 0.004 | 0.050 0.0041
ESC 238 423965.907 4576134.281 3.900 | 423965.904 | 4576134.288 | 3.940| 0,003 | -0.007 | -0.040 0.0076
ESC 23B 423966.064 4576133.862 3.900 | 423966.100 | 4576133.764 | 3.940| -0.036 | 0.098 | -0.040 0.1044
ESC 238 423946.393 4576126.510 3.900 | 423946.428 | 4576126.426 | 3.890| -0.035| 0.084 | 0.010 0.0910
ESC 238 423946.224 4576126.927 3.900 | 423946.224 | 4576126.927 | 3.890| 0.000 | 0.000 | 0.010 0.0000
Consuttords y Avirlencia pars of conkol do Jas obvas de platalorma del frame: Sant Bol de Lichregat Hosprtalel
o Ja Linea de ARa Velocided Madiid — Zaragora - Barcelona - Froniera Francess
FOR. 7039 I REVO FECHA 150705

8376
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ra Intraesa

tecf

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 15/03/2006 hora: 17:00 N 33

Identificacian parte: Control de escaleras

Bases empleadas SEUR-1 SE-4

Equipo empleado: Eslacion Total Leica TCR 705

Datos de partida; SEUR1 (423859 552 , 4576108,775) 7,010

Datos obtenidos:

Comprobacion UC: O apTO [1 nNoapTO (] NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0.150 m D En tolerancia

Diferencia colas 0.100 m . Fuera de tolerancia

CROQUIS
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA ENTRE
PK X hd Zz *x Y Z X Y Z PUNTOS
ESC 15A 423709.239 4576022145 3.890 | 423709226 | 4576022169 | 3.940| 0.013 | -0.024 | -0.050 0.0273
ESC 15A 423709.022 4576022.539 3.890 | 423708.955 | 4576022661 | 3.940 | 0.067 | -0.122 | -0.050 0.1392
ESC 15A 423715.940 4576026.358 3.790 | 423715.893 | 4576026.443 | 3.870| 0.047 | -0.085 | -0.080 0.0971
ESC 15A 423716.262 4576026.021 3.790 | 423716.266 | 4576026.014 | 3.870 | -0.004 | 0.007 | -0.080 0.0081
ESC 23A 423963.908 4576136.203 3.900 | 423963.908 | 4576136.,203 | 3.870| 0.000 | 0.000 | 0.030 0.0000
ESC 23A 423963.751 4576136.625 3.900 | 423963.716 | 4576136.716 | 3.870| 0.035 | -0.091 | 0.030 0.0975
ESC 23A 423961.425 4576135.756 3.900 | 423961.393 | 4576135.842 | 3.870| 0.032 | -0.086 | 0.030 0.0918
ESC 23A 423961.475 4576135.294 3.900 | 423961476 | 4576135.290 | 3.850| -0.001 | 0.004 | 0.050 0.0041
ESC 238 423865.907 4576134.281 3.900 | 423965.904 | 4576134,288 | 3.940| 0.003 | -0.007 | -0.040 0.0076
ESC 238 423066.064 4576133.862 3.900 | 423966.100 | 4576133.764 | 3.940| -0.036 | 0.098 | -0.040 0.1044
ESC 238 423946.393 4576126.510 3.900 | 423946428 | 4576126.426 | 3.890| -0.035| 0.084 | 0.010 0.0910
ESC 238 423946.224 4576126.927 3.900 | 423946.224 | 4576126.927 | 3.890| 0.000 | 0.000 | 0.010 0.0000
Consultorfa y Asistencia para of control da las obvas de plataforma dol rameo: Sanf Bof de Liobregat-Hospiale!
e la Lire s de Abs Velocided Madrid - Zaragaza - Barcelona « Frontera Francesa
FOR, 731 REVO FECHA 150706

ra Intraesa

.......... de femradun g Labessiarns

GONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 19/07/2006

HORA: 11:30

INTRAESA INF. N°26-2

Identificacion parte: COMPROBACION , JUNTAS 20-21Y 21,22 . IB-1EN VIGA DE ATADO

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacisn uc: [] ApTO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos =
Diferencia cotas <
CROQUIS

SEUR-2 SEUR1
Estacién Total |Leica TC1610
SEUR-2(423729.090,4576046.290)

[] NOAPTO [ | NGO REALIZADO
0,020 m, D En tolerancia
0,020 m.

I:I Fuera de tolerancia

)\

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF DIF.
ENTRE i i
X Y z X Y z X ¥ z punTos | TRANSV. | LONG.
J20-21(214) 423675,227 4576008,429 423675257 4576008 442 -0,030 -0,013 0,000 0,083
J21-22(212) 423693,662 4576020,354 423693,7086 4576020,374 -0,044 -0,020
| FOR 7011 | AEV.0 | FECHA:

8377
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ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacién parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

24/05/2006
COMPROBACION DE JUNTA 22-23 IB-1
EJECUTADO
SEUR-1,5EUR-2
Estacién Total |Leica TC1610
SEUR-1(423859.552 4576108.775)

INTRAESA INF. N°28

HORA: 16:00

Comprobaciénuc: [l apTO [1 wnoaprTO [] nO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos = 0,020 m. I:] En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. D Fuera de tolerancia
CROQUIS
e
~ 4 //,“ -
R "_1‘ 3 B
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA [ |\ F
ENTRE : :
X Y Z X Y z X Y puNTOs | TRANSV. |LONG.
J-22-23 423731,493 4576042,087 423731,860 4576042252 -0,367 -0,165 Q&Qg
| FOR. 1011 REV.D | FECHA:

Fecha:
|dentificacién parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacién UC:

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos

Diferencia cotas

29/05/2006 HORA: 11:30 INTRAESA INF. N°28
COMPROBACION , JUNTAS 20-21Y 21,22 . 1B-2 EN VIGA DE ATADO

EN EJECUCION

SEUR-2,SEUR1

Estacién Total | Leica TC1610

SEUR-2(423728.090,4576046.290)

00 apto  [] NoaPTO [ ] NOREALIZADO
< 0,020 m. D En tolerancia
< 0,020 m. EJ Fuera de tolerancia
CROQUIS
e E——
S e
e
) e A
CTA

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS MEE:EIA ok, | ok
X Y z X Y z X Y z pUNTOs | TRANSV.| LONG.
J20-21 423680,268 | 4575097,185 | 4320 | 423880,259| 4575997,181| 4,041| 0,009 | 0,004 -0,279 0,010
J21-22 423699.335 | 4576007,700 | 3,900 | 423699,336| 4576007,701| 3,763 -0,001 | -0,001 -0,137 0,001
| FOR.703.1 | REV.0 | FECHA:

8378
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ra Intraesa

tect]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 19/07/2006

Identificacion parte: MURO GUIA ESCALERAS 16A
EJECUTADO

SEUR2,SEUR1

Estacidn Total | Leica TC1610
SEUR2(423729.090,4576046.290)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

HORA: 16:30

INTRAESA INF, N°72

ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 21/07/2006 HORA: 12:00
INTRAESA INF, N°77
LINEA MURETE GUIA IB1 MOD22
EN EJECUCION
SEUR-2,SEUR-1

Estacién Total ILeica TC1610

Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:

Datos obtenidos:
ComprobaciénUc: [ APTO [1 mNoapto  []NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,050 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS
e
(—‘\ _‘\ 1
M
U 10
&y,
ES;(; "rfé‘?
6‘3}&/ e
M
é‘gﬁ. Sk
7 ]
5'(; 62
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF DIF
ENTRE i !
X Y X Y ’ X Y z puNTos | TRANSV. | LONG.
ESK161 423724,604 4576013,291 423724, 596 4576013,308 -0,008 0,017 0,000 0,018
ESK162 423724418 4576012,590 423724 409 4576012,608 -0,009 0,018 0,020
ESK163 423715,610 4576008,950 423715,602 4576008,967 -0,008 0,017 0,018
ESK164 423715,826 4576008,444 423715,816 4576008,464 -0,010 0,020 0,022
[ FOR. 7034 | REV.0 | FECHA: 15101/2005

Datos de partida: SEUR-2(423729.090,4576046.290)
Datos obtenidos:
Comprobaciéon UC: O apto |:| NO APTO D NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. D Fuera de tolerancia
CROQUIS
—— = __;3,‘:,» g e
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA GIE i
ENTRE : 2
X v z X Y z X Y z punTos | TRANSV. | LONG.
MG221 423730468 4576041,003| 3683 | 423730468 | 4576041,003 | 3678 0,000 0,000 0,005 0,000
MG223 423725753 4576038 385| 3,733 | 423725761 4576038,371 3,700 0,008 -0,014 0,033 0,016
MG224 423721,078 4576035,751| 3,784 | 423721087 4576035,735 | 3,740 0,009 -0,016 0,044 0,018
FOR. 7031 REV.O |

FECHA: 48/07/7008 |

8379
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CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

tecl]

ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 24/07/2006 HORA: 12:00

INTRAESA INF. N°80
Identificacion parte: MURETE GUIA ESCALERA 16B
EN EJECUCION
SEURZ,SEUR1
Estacian Total | Leica TC1610

SEUR2(423729.090,4576046.290)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Fecha:
Identificacién parte:
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

10/08/2006

LINEA + COTA ESCALERA 15 AIB

EN EJECUCION
SEUR2,SEUR1

Estacién Total

Leica TC1610

SEUR2(423729.090,4576046.290)

Comprobacionuc: [ APTO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos

Diferencia cotas

<

CROQUIS

NO APTO

0,020
0,020

[ ]no REALIZADO

HORA:

13:00

|:| En tolerancia
E Fuera de tolerancia

INTRAESA INF. N°97

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

Comprobacisnuc: [ APTO [1 w~oapTO [[] o REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. @ Fuera de tolerancia
CROQUIS
e e a2/
L— S e N ‘/ '/'— r,ﬁ'_"-
\\
[;_ e 5\ SO
) T‘f(‘\
_;6'
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF DIF
ENTRE : .
% v z " ¥ z X v 7 punTos | TRANSV. | LONG.
ESK166 423726437 4576010,182 423726,443 | 4576010,170 0,006 -0,012 0,000 0,013
ESK167 423718,935 4576006,561 423718,919 | 4576006,594 -0,016 0,033 0,037

FOR.TOXY

FECHA-

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS Dlsm:gm O (.
ENTI A
X Y z X Y z X ¥ Z PUNTOS TRANSY] EONG.
ESK150 423719,399|  4576025,350 423719415 | 4576025,364 0,016 0,014 ! "'_""
ESK152 423710,255|  4576020,305 423710,251 | 4576020,334 -0,004 | 0,029
ESK157 423709,239] 4576022145 423709,223 | 4576022 195 -0,016 | 0,050 (5=
ESK158 423718,383| 4576027192 423718,390 | 4576027,182 0,007 | -0,010 0,012
ESK151 4,390 4,395 -0,005
ESK154 4,490 4,480 0,010
ESK155 4,390 4,407 -0,017
ESK156 4,490 4,476 0,014
FOR. 7031 REVO FECHA: 150772005 _I

8380

252



ra Infraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:

Identificacion parte:
EJECUTADO
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

22/08/2006

SEUR2,SEUR1
Estacion Total

HORA: 12:30

INTRAESA INF. N°106

LINEA + COTA IB1 MOD 22

Leica TC1610

SEUR2(423729.090,4576046.290,6.878)

Fecha:
Identificacion parte:
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacién UC:

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos

Diferencia cotas

25/08/2006 HORA: 11:00
INTRAESA INF. N°108
LINEA + COTA HORMIGONADO MOD22 UIC1
EN EJECUCION
SEUR2,SEUR1
Estacion Total Leica TC1610

SEUR2(423729.090,4576046.290)

[0 apto  [] nNoAPTO  [[| NO REALIZADO

< 0,020 m. [l En tolerancia

< 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS

o0 168

[
)
ay

Comprobacion UC: O apTo |:| NO APTO D NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. E] Fuera de tolerancia
CROQuUIS
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA [ T
ENTRE 2 ;
X Y rd X Y Z X Y b 4 PUNTOS TRANSV. | LONG,
VA2207 423696,284 | 4576021,046 | 4,654 | 423696286 | 4576021,041 | 4630 | 0002 | -0,005 0,024 0,005
VA2208 423706,798 | 4576027427 | 4,488 | 423706809 | 4576027,409 | 4475 | 0,011 -0,018 0,013 =y
VA2209 423713,590 | 4576031,448 | 4,410 | 423713,606 | 4576031,418 | 4,427 | 0,016 | -0,030 -0,017 0,034
VA2210 423716,278 | 4576033,008 423716,289 | 4576032989 0,011 | -0,019 0022
VA2211 423724,044 | 4576037 426 423724,047 | 4576037,420 0,003 | -0,006 0,007
VA2212 423731636 | 4576041,646 423731,638 | 4576041642 0,002 | -0,004 0,004

| FOR_ 7031

| FECHA: 1507/2005

¥ k
i y ":I 2 1
N r:,‘,' . N =
oy !-;; P 7 e
X KOy 5
- B A’\I )(\_/I
a J’;J ‘?f-v '\J (U( 1';'5'{._
- s o T
{'} \ l{’J ‘{-’:{H <0 <7 0
Ty v
N \ X
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA OIF i
ENTRE ' >
X ¥ z X Y z X Y z PUNTOs | TRANSV. | LONG.
VA2201 423706,237 | 4575992,865 | 4,290 | 423706,258 | 4575992,820 | 4,270 | 0,021 | -0,045 0,020 0,050
VA2202 423715,528 | 4575997,165 | 4,290 | 423715697 | 4575997,176 | 4,274 | 0,169 0,011 0,016 11
VA2203 423707,129 | 4575994,552 423707127 | 4575994 556 -0,002 | 0,004 0,004
VA2204 423715383 | 4575997 483 423715,530 | 4575997,531 0,147 0,048 0,155
VA2205 423714,.86 | 4575998,121 423714,844 | 4575998,1356 -0,006 | 0,014 0,015
VA2206 423724,915 | 4576001,828 423725092 | 4576001,867 0,177 0,039 0,181
VA2207 423724,728 | 4576002,623 423724727 | 4576002,625 0,001 | 0002 0,002
VA2208 423725061 | 4576001,509 423725267 | 4576001,509 0,206 0,000 __ 0,206
VA2209 423726,543 | 4576002,179 | 4,290| 423726567 | 4576002,126 | 4,273| 0,024 | -0,053 0,017 0,058
VA2210 423735,080 | 4576006,030 | 4,290| 423735117 | 4576005949 | 4,266 0,037 | -0,081 0,024 0,089
VA2211 423734,554 | 4576007,053 423734,545 | 4576007,074 -0,009 | 0,021 0,023

FOR. 7001 |

FECHA: 18072005

8381




CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 31/08/2006 HORA: 12:00

INTRAESA INF. N°111
Identificacién parte: LINEA + COTA ESCALERA 16 AIB
EJECUTADA
SEURZ SEUR1
Estacion Total Leica TC1610

SEURZ2(423729.090,4576046.290)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 01/09/2006 HORA: 12:00

Identificacién parte: LINEA + COTA VIGA DE ATADO MOD22 1B2

EJECUTADO
Bases empleadas SEUR2 SEUR1
Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610

Datos de partida: SEUR2(423729.090,4576046.290)

Datos obtenidos:

INTRAESA INF. N°112

Comprobacion UC: [ aptO D NO APTO [] NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. I:I En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. El Fuera de tolerancia
CROQUIS
4 e S »
( ( \ (. /”\
| O
o=
,”"
e .,
P — . ~Xfe '(/ )r
I i _/'
y .
i &
\
B X - t aill ]
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS oisTANCIA | oo |
ENTRE : :
X Y z X Y z X Y £ punTos | TRANSV.| LONG.
ESK16601 4,390 4,363 0,027
ESK16602 4,500 4,455 0,045
ESK16603 423724 420 4576012,591 423724,407 | 4576012617 -0,013 0,026 0,029
ESK16604 423716,192 4576008,621 423716,188 | 4576008,629 -0,004 0,008 0,008
ESK16605 4,390 4,375 0,015
ESK16606 4,500 4,478 0,022
ESK16607 423724811 4576010,008 423724,811 | 4576010,008 0,000 0,000 0,000 0,000
ESK16608 423718,346 4576006,888 423718,343 [ 4576006,895 -0,003 0,007 0,000 0,008

[ FOR 7031

| REV.0 [

FECHA: 15/072005

Comprobacién uc: [1 APTO [] wnoapto [ ]NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. I:l En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. EI Fuera de tolerancia
CROQUIS
/ E—
B SRS
BES—
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA [ - [ o
ENTRE
X Y z X Y X Y z puntos | TRANSY.| LONG.
VAD1 423724495 4576020,985| 4,372 | 423724492 | 4576020,992 | 4,362 | -0,003 0,007 0,010 0,008
VAD2Z 423724 850 4576020,268] 4372 | 423724866 | 4576020,236 | 4,356 0,016 -0,032 0,016 0,036
VAOD3 423737 917 4576027,733] 4,280 | 423737913 | 4576027 741 4,259 | -0,004 0,008 0,021 0,009
VAD4 423737 586 4576026,671] 4,285 | 423737614 | 4576026615 | 4,256 0,028 -0,056 0,029 0,063
FOR. 7030 REV.D | FECHA: |

8382

254



CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 12/02/2007 HORA: 17:00

INTRAESA INF. N°170
Identificacion parte: LINEA MURETE GUIA ESCALERA MOD 22 UIC2
SEUR4,SEURS
Estacidn Total Leica TC1610

SEUR4(423748.666 4575976.868)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 22/02/2007 HORA: 13:00

INTRAESA INF. N*176
Identificacion parte: LINEA DE MURETE GUIA MOD 22 UIC2
Bases empleadas
Equipo empleado:

Datos de partida:

SEUR4,SEURS
Eslacion Total Leica TC1610
SEUR4(423748.666,4575976,868)

Datos obtenidos:

ComprobacionUG:  [J APTO [1 w~oapto  []NOREALIZADO Comprobacionuc: [ ApTO  [] NOAPTO [ | NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. I:l En tolerancia Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. I:I Fuera de tolerancia Diferencia cotas < 0,020 m. D Fuera de tolerancia
CROQUIS CROQUIS
GESK
N M GE O
S
MGE DA
WQS A . e Me
Ve (& (o, [& el
)L }ij\ 20, > A 93{.. (& *?g;“.
4 / r o
e A\ S V'
P i N
Ol v
M L ON ez
l B (___ 7 rd
AV
|
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS ”*2;;:;‘“ oir. | o PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS e | _oF | me.
X Y F2 X Y F X Y F2 punTOS. | TRANSV. [ LONG. X Y Z X Y z X Y z punTns. | TRANSV. | LONG,
MG1 423737,861 4575873,573 423737 842 4575973615 -0,019 0,042 0,046 MG221 423744786 4575974 595 423744780 4575974,608 -0,006 0,013 0,000 0,014
MG2 423738,062 4575973,115 423738,058 4575973124 -0,004 0,009 0,010 MG222 423728,863 4575967 456 423728 851 4575967 482 -0,012 0,026 0,000 0,029
MG3 423728,029 4575969166 423727 999 4575969 234 -0,030 0,068 0,074 MG223 423720,898 4575963 885 423720,891 4575963,901 -0,007 0,016 0,000 0,017
MG4 423728,233 | 4575968,709 423728,221 4575968,736 -0,012 | 0,027 0,030 MG224 423711,172 | 4575959524 423711,157 | 4575959,559 0,015 | 0,035 0,000 0,038
| FOR. 7031 | AEV.0 FECHA: 150772008 ] | FOR. 1011 REV.0 | FECHA: |

8383

255



CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 04/05/2007 HORA: 13:00

INTRAESA INF. N°209
Identificacion parte: LINEA Y COTA VIGA DE ATADO MOD22 UIC2
ES100,T1
Estacion Total Leica TC1610

ES100(423663.429,4575924.8186)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 08/05/2007 HORA: 13:00
INTRAESA INF. N°210
Identificacion parte: LINEAY COTA DE VIGA DE ATADO MOD22 UIC4
Bases empleadas ES100,T1
Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610
Datos de partida: ES100(423663.429 4575924 .816)
Datos obtenidos:
Comprobacionuc: [l APTO [T nNoapTo [ ] NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. @ Fuera de tolerancia
CROQUIS
E (\ ¥ 2
\_) L_/
1 ] i [ s I I I
y b ¥ 7 o
4 % 4
23 1224 %2
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCGIA [ o [
ENTRE
X Y z X Y z X V' z pUNTOs | TRANSV | LONG.

VA221 423740,735 4575995 964 4,300 | 423740,754 45758995,921 4,251 -0,019 0,043 0,048 0,047

VA222 423727569 4575990,061 4,300 | 423727593 | 4575990008 | 4,255 | -D,024 0,053 0,045 0,0

VA223 423712183 4575983,163 4,300 | 423712,204 | 4575983,115 | 4,272 | -0,021 0,048 0,028 ok
I FOR. T03.1 l REV.D FECHA: 15072008 I

Comprobacién uc: [ apTO [1 nNoaptro [ ]NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. |:| En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. E Fuera de tolerancia
CROQUIS
o V4 42
e i
[ k'_'\ P _,
SCS
A0/
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA [ o | -
ENTRE | rpansv | LoNG
X Y Z X Y Z X Y Z PUNTOS i G.
VA221 423755 481 4575979390 | 4,290 | 423755496 | 4575979,356 | 4,258 | -0,015 0,034 0,032 . &
VAZ222 423747181 4575975,669 | 4,290 | 423747187 | 4575975657 | 4,255 | -0,006 0,012 0,035 0,013
VAZ223 423738 862 | 4575971,939 | 4,290 | 423738,884 4575971,89 4,264 | -0,022 0,049 0,026 0,0
VA224 423728715 | 4575967,389 | 4,280 | 423728734 | 4575967,347 | 4,255 | -0,019 0,042 0,035 0,0
FOR. 7031 REV.0 | FECHA:

8384

256



CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:
Bases empleadas
Equipo empleado:

Datos de partida:

Datos obtenidos:

17/05/2007 HORA: 12:00

INTRAESA INF. N°215

LINEA Y COTA DE VIGA MOD 21-22 UIC3

ES100,AVE1
Estacién Total Leica TC1610
ES100(423663.429, 4575924 816)

teck]

ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

23/05/2007 HORA: 12:.00
INTRAESA INF. N°219

LINEA'Y COTA RASANTE ESCALERA 2.

SEURS AVE1
Estacion Total Leica TC1610
SEURB(423757.882,4575992.687)

Comprobaciénuc: [ APTO  []  NOAPTO  []NO REALIZADO Comprobacionuc: [l apTo  [] NoAPTO  [] NOREALIZADO
Distacia entre puntos < 0,020 m. I:l En tolerancia Distacia entre puntos < 0,020 m. |:| En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fﬂ Fuera de tolerancia Diferencia cotas < 0,020 e Fuera de toleransii
CROCKE CROQUIS
= =
{h. . — F P
o LT
- \_3{ 5 2 F oy -
v o — e e
R i
== Y
b l W ? n o, S
il Ap. Bl 1ot (6T
4., bﬂsd 4?91_ 2 X3 2 sy, g
¥ ¥ ¥ < /
[CEdEsT [ | Eida =] il 1 *
% rd S )
/ k- [ p
— - - = S = = T e
\
LISTARO DE FUNTOS DE.CONTROL LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK R:STANGI . . DISTANCIA
DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS ENTRE TRE:\IIEFSV Lg:G. PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS s DIF. DIF.
X 3 4 z X ¥ Zz X Y z P_l.IIN_'I";?H X Y 7 X Y Z X Y 7 punTos | TRANSV | LONG.

VA221 423750,367 | 4575089,597 | 4.270 | 423750,393 | 4575989639 | 4.238} -0,06 | 0,068 0,038 o064 ESC21 423716,296 | 4575995897 | 4.280 | 423716,321 | 4575995909 | 4298 | 0,025 | -0012 | -0,018 0,028

VA2o2 423708.00 | 45/6004.350 | 4,280 1 429700,707 1 4570904005 1 4251 ] D024 | 0053 002 HESE— ESC22 423716,673 | 4575996,601 | 4,280 | 423716,876 | 4575996,504 | 4,304 | -0,003 | 0,007 -0,024 0,008

VA223 423725651 | 4575978516 | 4,284 | 423725674 | 4575978464 | 4263 | -0,023 0,052 0,021 i i ESC23 423724,138 | 4575999930 | 4,280 | 423724152 | 4575999,800 | 4,293 | -0,014 0,030 -0,013 0,033

VA224 423710,058 | 4575971,525 | 4,290 | 423710,077 | 4575971482 | 4,268 | -0,019 | 0,043 0,022 | ESC24 423725,838 | 4576000,220 | 4,280 | 423725,833 | 4576000,218 | 4,278 | 0,005 | 0,002 0,002 0,006

VA225 423697,497 | 4575965893 | 4,300 | 423697,519 | 4575965,844 | 4,271 | -0,022 | 0,049 0,029 ;

J21-20 423694,975 | 4575964,381 | 4,300 | 423694,993 | 4575964,389 | 4,276 | -0,018 | -0,008 0,024 0,020
| FOR. 7011 | REV.0 | FECHA: 150772005 Z T I it I FERHAY SRS I

8385

257



—
ra Intraesa
R CONTROL GEO CO EN PLANTA
tecEI METRICO
Fecha: 05/10/2007 HORA: 11:00

INTRAESA INF. N° 249

Identificacion parte: REPLANTEO ANDEN VIA UIC3 FRENTE MOD22,

Bases empleadas T31T32
Equipo empleado: Estacion Total Leica TCB0S
Datos de partida: T31(423691.976,45676962.227)

Datos obtenidos:
Comprobacion UC: [0 apTO D NO APTO |:| NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. l:l En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. D Fuera de tolerancia
CROAQUIS

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS e | e | o
X Y z X Y Z X Y PUNTOS TRANSV. | LONG.
10 423786,693_|_4576000,884 423788685 | 4576000802 0,008 | -0,018 0,02
11 423771702 |_4575993,266 423771,703 | 4575993,263 0,001 | 0,003 0,00
12 423751,283 |_4575984,112 423751303 | _4575984,068 0,020 | 0,044 0,05
13 423730284 | 4575974,697 423730.290 | 4575974,684 0,006 | 0013 0,01
14 423702,681 | 4575962,321 423702.674 | 4575962,336 0,007 | -0,015 0.02
15 423679,062 | 4575951,732 423679,066 | 4575951,722 0,004 | 0,010 0.01
16 423656,579 | 4575941,652 423656,571 | 4575941,669 0,008 | -0,017 0.02
17 423647,047 | 4575937,378 423647,046 | 4575937,380 0,001 | -0,002 0.00
18 423626751 | 4575928.279 423626,750 | 4575928,261 0,001 | -0,002 0,00
|
| FOR, 7831 HEV.0 | FECHA: 1501/2005

8386

258



MODULO 23

8387



ra Intraesa

.

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 17/05/2006
Identificacion parte:

EJECUTADO
Bases empleadas SEUR-1,5EB
Equipo empleado:

Datos de partida:

Datos obtenidos:

HORA:

Estacién Total | Leica TC1610
SEUR-1(423859.552,4576108.775)

12:40

NIVEL DE HORMIGON DE LIMPIEZA DE VENTANAS IB-2

INTRAESA INF. N°19

Fecha: 08/05/2008 HORA: 12:00 INTRAESA 3
Identificacion parte: VIGAS DE ATADO MODULOS 23,24,25
Bases empleadas SEUR1,P40
Equipo empleado: Eslacion Tolal Lelca TCR 70{Leica TC1610
Datos de partida: SEUR-1423859.552 4576108
Datos obtenidos:
Comprobacién UC: [l aptO [1 nNoapTO [] NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,050 m D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,100 m . Fuera de tolerancia
CROQUIS
a T TRD arga AL
23N —y (_9 "‘I{l \ @ mE— - a;@
B .Jﬁ it -
o + i ol
=—=——— et ke
| I i || |
S e e : R R
] L] L} L | I i L | L i - " 1 | ]
— % === —— — = — e ———
I ~ -' '
0l
O , | (_,J ' - .l.'
~ 1 —~ 1 ~ |
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL  (modulos)
DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS | DisTANCIA ENTRE
PK X Y Z X Y Z X Y z PUNTOS
23-24 423770743 4576062 797 3,440 | 423770830 | 4576062836 | 3,278 | -0,087 | -0,039| 0,162
24-25 423810,969 4576081,362 342 423810,798 | 4576081,285 | 3,341 0171 | 0,077 | 0079
25-26 423851,341 4576099,266 34 423850,852 | 4576099047 | 3,367| 0,489 | 0,219 | 0,033

de la Linea do Alta Valocidad Madrid - Zaragoza - Barcelona — Fronteva Francess

FOR 7039

REVD

FECHA 150772006

Comprobaciénuc: [1 ApTOo [] NOAPTO [ | NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas 0,020 m. m Fuera de tolerancia
CROQUIS
lﬁ Y 237 258 he bt 3 B
| |escion] ESC21A
|escats] -
sam o s s 14 13 72 2 J 4 3 a ;
=% _— — e
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA [ = oiE
ENTRE NSV. | LONG
X Y Z X Y z X | Y l Z pUNTOS | | RANSV. ¢
1 2470 | 423906,513] 4576103,081| 2 470|#tsauun|sunnuny]  -0,009 TR
2 2,480 | 423899212| 4576100,029| 2468 0,012
3 2,480 423896 987| 4576099,085| 2489 -0,009
4 2480 423889, 727|  4576095,949| 2474 0,006
5 2480 | 423887,335| 4576095,017| 2475 0,005
6 2490 | 423880,166| 4576091,945| 2495 -0,005
7 2490 | 423877,816| 4576090,952| 2480 0,010
8 2,490 | 423870,741| 4576087 869| 2,474 0,016
9 2,490 | 423868,317| 4576086,813| 2,486 0,004
10 2,500 | 423861,295| 4576083,624| 2,500 0,000
11 2,500 | 423856,192| 4576081434| 2507 -0,007
12 2,500 | 423850,115| 4576078,511| 2,494 0,006
13 2510 | 423839,940| 4576074,024| 2503 0,007
14 2510 | 423837491 4576072,896| 2,501 0,009
15 2520 | 423830560 4576069,793| 2,527 -0,007
16 2520 | 423827,897| 4576068,697| 2541 -0,021
17 2,520 | 423821,173| 4576065595 2,520 0,000

8388

FOR 7031

| FEGHA: 150712005
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ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 20/12/2005 Hora: 17:00 Ne 23
Identificacion parte: Contrel de juntas en ib1

Bases empleadas SEUR2

Equipo empleado: Estacion Total Leica TCR 705

Datos de partida: SEUR?Z (423729,090 , 4576046,290 ,6,878)

Dalos oblenidos:

Comprobacién UC: O apto [1 nNoaPTO [[] no REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,050 m D En lolerancia

Diferencia cotas < 0,100 m

. Fuera de tolerancia

CROQUIS
"\\fﬁl
A
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA ENTRE
PK X | Y [ z X | Y [z x |- ] ¥ PUNTOS
JUNTA 109 | 423731480 | 4576042115 | 3,700 | 423731448 | 4576042100 | 3,660 | 0,032 | 0,015 | 0,040 0,0353

ra Intraesa

tecﬂ CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 24/05/2006 HORA: 16:00 INTRAESA INF. N°28
Identificacion parte: COMPROBACION DE JUNTA 22-23 IB-1
EJECUTADO

Bases empleadas SEUR-1,8EUR-2
Equipo empleado: Estacion Total [Leica TC1610
Datos de partida: SEUR-1(423859.552 4576108.775)

Datos obtenidos:

Comprobacién UC: O apto D NO APTO |:| NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Conuftorla y Avislencia paca of condrol de Jes cbras de plafaforma del rama: Sand fol de Llobregat-Hasptalel

de Ja Linea do Ak Valockiad Mackid — Zaragars - Bacelons — Frordens Frantess

Distacia entre puntos € 0,020 m. I:l En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. D Fuera de tolerancia
CROQuUIS
o< 4
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA | [ [ o0
ENTRE : :
X Y z X Y z X ¥ z puNTOs | TRANSV. | LONG.
J-22-23 423731,493 | 4576042,087 423731,860| 4576042252 -0,367 | -0,185 0,402
FOR, T03,1 | REV.O FECHA:

FOR. 7031

REVO

FECHA 150704

8389

261



tecf

Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 29/05/2006 HORA:

Identificacion parte: COMPROBACION , JUNTAS 24-25Y 23-24 UIC-1
EJECUTADAS

Bases empleadas SEUR-1,SE-6

Equipo empleado:

Estacién Total | Leica TC1610

16:00

INTRAESA INF. N°30

ra Infraesa

begueiniie

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacién parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

31/05/2006 HORA: 15:30 INTRAESA INF. N°31
VIGA DE ATADO Y COTA DEL MODULO 23 |1B-1
EJECUTADO

SEUR-2,SEUR-1
Estacion Total ILeica TC1610
SEUR-2(423729.090,4576046.290)

Datos de partida: SEUR-1(423859.552,4576108.775) Comprobacién UC: [ apto |:| NO APTO D NO REALIZADO
Datos obtenidos:
TABLA DE TOLERANCIAS
Gomprobacién uc: [l apTO [1 n~oarTO [ ] NO REALIZADO Distacia entre puntos . 6685 i D Eesioraitia
T ABLA DETOLERAN Diferencia cotas < 0,020 m. [ | Fuera de tolerancia
CIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. l:l En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. I@ Fuera de tolerancia CROQUIS
CROQUIS
| i
ooM
— s (o T 1 I T = T T y: s
lEsC18A)
(5aq) — 1
Al P N _
18) [ESC18B] 50 i
——dF— , = l ,* —
|
g I N B — — e ——— || —
|
] I I — T | == _ I =
s ,{ LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS Di:;:g:m oif. | iR
X Y i X Y z X Y z punTos | TRANSV. [ LONG.
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF DIF. 231 4,270 423734,937|  4576043,466| 4,276 |#HHHHHHRE#HHG -0,0086 HIHLHHHNE
ENTRE : 232 4,265 |  423740,407| 4576046,394| 4,271 -0,006
X Y Z X Y z X v z pUNTOS | TRANSV. | LONG. s ; : ;
Sl 233 4,260 423745 755|  4576049,224| 4,270 -0,010
J24-25 423825888 | 4576048,086 | 3,630 | 423825935 4576048,107| 3,610 -0,047 | -0,021 0,020 051 234 4,256 | 423752254 4576052612 4,262 0,006
J23-24 423785466 | 4576029959 | 3,640 | 423785517| 4576028,982| 3,682 -0,051 -0,023 -0,042 0,056 236 4,252 423757 766| 4576055400 4,252 0,000
237 4,248 423762,326| 4576057,000| 4,257 -0,009
238 4,244 423767,196|  4576060,082| 4,235 0,008
[ I TR =TT e 239 4240 |  423771,212|  4576062,024] 4,213 0,027
| FOR 7004 | REV.0 FECHA: 150712005 |

8390
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ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

INTRAESA INF. N°47-2
REPLANTEO COTA MORTERO NIVELANTE M-23 IB-1
EN EJECUCION
SEUR-2,5EUR-1
Estacion Total ILeica TC1610
SEUR-2{423729.090,4576046,200)

Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacién UC: 0 apto D NO APTO D NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. [I En tolerancia

Diferencia cotas = 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS

Intraesa

tecf)

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 04/08/2006

Identificacion parte: LINEA + COTA MOD23 UIC1
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

SEUR1,SEUR2
Estacion Total Leica TC1610
SEUR1(423859.552 4576108.775)

Datos obtenidos:

HORA: 12:30

INTRAESA INF, N°88

JUNTA
i -
T i — e : ¢ Cr,
— e -‘Q:”_’ o Cis 74, 746
c C‘?- b ;:;',,; ) }}"L? <
Ny .;(‘r.
!q(—l. 2
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA [ DIF.
ENTRE z 2
X Y Z X Y Z X Y Z PUNTOS TRANSV. | LONG.
CT-40 4,255 4,248 0,000 0,000 0,008 0,000
CT-41 4,260 4,258 0,002
CT-42 4,265 4,259 0,006
CT-43 4,269 4,261 0,008
CT-44 4,273 4,266 0,007
CT-45 4,277 4,276 0,001
CT-46 4,280 4,279 0,001
[ FORL 70,1 | REV.0 | FECHA: 150712005

ComprobacionUc: [ APTO  [] NOAPTO [ ]NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS
LG
- -_/J
l{)b \ f;' rl;‘!c”: 17
<) T _
5 5
® 5 5 X
9 AL “Nes ——
I"_z‘.(—, y ﬂg{ 5, *{,?? )
J13 ..j;(ﬁ L
1
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA i DIF
ENTRE 4 I
X Y ‘ X Y z X Y z pUNTOS | TRANSV. | LONG,
VA2310 423776,662| 4576026,099| 4,254 | 423776,668 | 4576026086 | 4,242 | 0,006 | -0,013 0,012 0,014
VA2311 423767,660| 4576022,067| 4,268 | 423767670 | 4576022,065 | 4,245 | 0,001 | -0,002 0,013 0,002
VA2312 423763,477| 4576020,187| 4,260 | 423763469 | 4576020,206 | 4,249 | -0,008 | 0,019 0,011 0,021
VA2313 423763,457| 4576018,973| 4,260 | 423763458 | 4576018,970 | 4,244 | 0,001 | -0,003 0,016 0,003
VAZ314 423770,844| 4576022,285| 4,257 | 423770,857 | 4576022255 | 4,228 | 0,013 | -0,030 0,029 033
VA2315 423784,011 | 4576028,188 | 4,251 | 423784,014 | 4576028,182 | 4241 | 0,003 | -0,006 0,010 0.007
FOR. TO3.1 ] REV.O FECHA: 18072008 i

8391
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tecf]

ra Infraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacién parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacion UC:

08/08/2006 HORA: 12:30
INTRAESA INF. N°93
LINEA + COTA VIGA DE ATADO MOD23 |1B2
EN EJECUCION
SEUR2,SEUR1
Estacién Total Leica TC1610

SEURZ2(423729.090,4576046.290)

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos
Diferencia cotas

[0 apto  [] NOAPTO [ ] NOREALIZADO
< 0,020 m. l:] En tolerancia
< 0,020 m. E Fuera de tolerancia
CROQUIS
I V
I v A 4
423 42, g, 230,

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

teck]

ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacion UC:

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos

Diferencia cotas

10/08/2006 HORA: 11:.00
INTRAESA INF. N°98
MORTERO DE NIVELACION MOD23 IB2
EM EJECUCION
SEUR2,5EUR1
Estacion Total Leica TC1610
SEUR2(423729.090,4576046.290)
O apTO [] nNoapTO [[] NO REALIZADO
< 0,020 m. |:| En tolerancia
< 0,020 m. m Fuera de tolerancia
CROQUIS
== i ¥
l ‘ p ] ] 1*_:" \ a7
== 0’ A &
i (‘.}'I \_:%

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS Di:m:glﬂ i | DIk,

.6 Y Z X Y z X Y z pUNTOs | 'RANSV.|LONG.
VA2301 423777,765|  4576048,675| 4,250 | 423777762 | 4576046681 | 4,231 | -0003 | 0,006 0,019 0,007
VA2302 423768,418]  4576042,302| 4,257 | 423768424 | 4576042,290 | 4,241 | 0006 | -0,012 0,013
VA2303 423759,963|  4576038,347| 4,263 | 423759970 | 4576038,333 | 4,240 | 0,007 | -0014 0,016
VA2304 423751,379]  4576034,279] 4,270 | 423751,379 | 4576034279 | 4,240 | 0,000 | 0,000 0,000

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS pisTANGIA [ oo™ [ e
X Y z X Y z X Y z puNTos | TRANSV- | LoNG.

CM2301 4,250 4,243 0,000 0,000 0,007 0,000

CM2302 4 255 4,248 0,007

CmM2303 4,262 4,253 0,009

CM2304 4,272 4,263 0,009

FOR, 7034

REV.0

FECHA:

FOR. T03.%

REV.0 |

FECHA: 150712005

8392
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tec]

[ =)
ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacion UC:

11/08/2006

HORA: 11:36

MORTERO DE NIVELACION MOD23 UIC1

EJECUTADO

SEUR2,SEUR1

Estacion Tolal Leica TC1610
SEUR2(423729.090,4576046.290)

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos

Diferencia cotas

[ apTO [1 noapTO
< 0,020 m.
< 0,020 m.

CROQuUIS

iy 5

[[] no REALIZADO

|:| En tolerancia
D Fuera de tolerancia

=-.‘.{,l|,‘. g

INTRAESA INF. N°99

C:{‘af

ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacién parte:
Bases empleadas
Equipo empleado:

Datos de partida:

Datos obtenidos:

13/09/2006

MURETE GUIA UIC3 MOD23
EN EJECUCION
SEUR2,SEUR1
Estacion Total
SEUR2(423729.080,4576046.290)

Leica TC1610

HORA: 17:00

INTRAESA INF. N°115

Sy —% %
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS pisTANCIA | T o
ENTRE : :

X Y X Y z X Y z punTos | TRANSV. | LONG.
CM13 4,250 4,256 0,000 0,000 -0,006 0,000
CM14 4,254 4,248 0,006
CM15 4,257 4,257 0,000
CM18 4,260 4,258 0,002

Comprobacién UC: O apto NO APTO I:| NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. D Fuera de tolerancia
CROQUIS
M A A L 4
g S0y Cosne "oy Cogh,
| 5 | s [] [ | [ERENS| i |
B &
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS pisTANCIA [ oo | o
ENTRE : >
X Y Z X Y Z X Y z PUNTOS TRANSV. | LONG.
MG0o9 423789720 4576007 ,240 423789715 | 4576007251 -0,005 0,011 0,000 0,012
MGOo8 423783,351 4576004 385 423783,344 | 457G004,401 -0,007 0,016 0,017
MGo7 423780,564 4576003,136 423780,558 4576003,150 -0,006 0,014 0,015
MGOo1 423766,904 4575997 011 423766,902 4575997 015 -0,002 0,004 0,004
MGO03 423758,414 4575993,206 423758405 4575893 226 -0,009 0,021 0,023

FOR, 7031

FECHA: 15/07/2005

| FOR. 7031

I REV.0

FECHA:

8393

265



ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

ra Intraesa

tecd

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 27/06/2006
Identificacién parte:
EJECUTADO
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

SEUR2,SEUR1
Estacion Tolal |Leica TC1610
SEUR2(423729.090,4576046.290)

MURETE GUIA UIC-4 MOD-23

HORA:

11:00

INTRAESA INF. N°152

Fecha: 21/09/2006 HORA: 12:30
INTRAESA INF. N"135
Identificacién parte: MURETE GUIA UIC3 MOD23
EN EJECUCION
Bases empleadas SEUR2,SEUR1
Equipo empleado: Estacién Total Leica TC1610
Datos de partida: SEUR2(423729.090,4576046.290)
Datos obtenidos:
Comprobacion UC: (] apTO D NO APTO D NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. El Fuera de tolerancia
CROQUIS
[/ 4 i
[ % I ] [ S l
A N
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS T DIF
TRE > 4
X Y z X Y X Y z punTos | TRANSV.| LONG.
MG03 423758,414 4575993,240 423758,405 4575993,226 -0,009 -0,014 0,000 0,017
MG01 423766904 4575897,011 423766,902 4575997,015 -0,002 0,004 0,000 0,004
MG09 423789,720 4576007, 240 423789,715 | 4576007,251 -0,005 0,011 0,000 0,012

FOR. 7031

HEV.0

FECHA:

Comprobacisnuc: [l APTO [ NOAPTO [ | NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,050 m. I:I En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS
L J o/
JIL4
Y > Mg,
GQJ 1 Go 3 G 23
& o ¥ -
| ] | 9 | l
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA | oo— [ e
ENTRE ] :
X Y X Y X Y z punTos | TRANSV.| LONG.
MG231 423747,898 | 4576000,107 423747884 4576000,139 0,014 -0,032 0,000 0,035
MG232 423759,558 | 4576005,334 423759,5651 4576005,350 0,007 -0,016 0,017
MG233 423766,219 | 4576008321 423766,207 4576008,348 0,012 -0,027 0,030
[ FoR 1031 | REV.D FECHA: |

8394
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tecf]

ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:

ldentificacion parte:

14/02/2007

HORA:

LINEA Y COTA DE VIGA DE ATADO MOD 23 UIC2

13:00

INTRAESA INF. N°171

tecl]

ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:
Bases empleadas

Equipo empleado:
Datos de partida:

22/02/2007

HORA: 13:00

INTRAESA INF. N*177

LINEA Y COTA DE VIGA MOD23 UIC4

SEUR4,SEURS
Estacion Total Leica TC1610
SEUR4(423748.666,4575976.868)

Bases empleadas SEUR4 SEURS
Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610 Datos obtenidos:
Datos de partida: ~ SEUR4(423748.666,4575976.868) Comprobaciénuc: [ apTO [1 wNoapto [ |NOREALIZADO
Datos obtenidos:
TABLA DE TOLERANCIAS
Comprobaciénuc: [ ApTO [1 NOAPTO [[] NO REALIZADO Distacia entre puntos 5 0,020 & D En tolsrancia
Diferencia cotas < 0,020 m. E] Fuera de tolerancia
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. E Fuera de tolerancia CROQUIS
CROQUIS
- i)
I I B
Il 2 A, A 4
2‘}&3 f’ﬁ. ?‘d S‘L 2‘}3\&
l l [===1] ¢~ [ [ R
b, % V, V T‘E
A2 42 A 4 1
JL: 3\3¢ 23?.4 213}
8, i \ 4 ’|
s
@
-
[ v LiLLF 23
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS ”‘:;J“T"R"E'“ DIF. | DIF.
X X Z X Y Z X Y z TRANSV. | LONG.
J23-22 423750,083 | 4576000,594 423749975 | 4576000,546 -0,108 | -0,048 0,118
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS ”'EEN"TR‘"E:'i‘ DIF. | DIF. VA231 423751682 | 4576001,803 | 4,270 | 423751,687 | 4576001791 | 4,265 | 0,005 | -0,012 -0,005 0,013
X Y z X Y Z X Y 4 punTns | TRANSY. | LONG. VA232 423766427 | 4576008414 | 4,262 | 423766439 | 4576008387 | 4,252 | 0,012 | -0027 -0,010 0,030
VA231 423797,500 | 4575998228 423797,505 | 4575998217 0,005 | -0,011 0,012 VA233 423779,508 | 4576014,278 | 4,255 | 423779,507 | 4576014,280 | 4,250 | -0,001 | 0,002 -0,005 0,002
VA232 423784134 | 4575992236 | 4,257 | 423784,135 4575992,234 4,242 | 0,001 | -0,002 -0,015 0,002 VA234 423788,585 | 4576018,348 | 4,250 | 423788 592 4576018,332 4241 | 0,007 | -0016 -0,009 0,017
VA233 423772586 | 4575987,059 | 4,262 | 423772,580 | 4575987,073 | 4,235 | -0,006 | 0,014 -0,027 0,015 J23-24 423790,404 | 4576018,945 423790,392 | 4576018,940 -0,012 | -0,005 0,013
VA234 423763,727 | 4575983,087 | 4,267 | 423763,727 | 4575983,088 | 4,255 | 0,000 | 0,001 -0,012 0,001
J23-22 423759,136 |  4575980,507

FOR. 7031

REV.0

FECHA: 15/07/2005

FOR.TO31

REV.0

FECHA: 15/07/2005

8395
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CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 05/03/2007 HORA: 12:00
INTRAESA INF, N°185
Identificacion parte: LINEA 'Y COTA MOD23 UIC3 VIGA DE ATADO

Bases empleadas SEUR4,5EURS
Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610
Datos de partida: SEUR4(423748.666,4575976.868)

Datos obtenidos:
Comprobacién UC: O apTo D NO APTO D MNO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. E Fuera de tolerancia
CROQUIS

i/ 'P‘p " 2
: 3, A2 23, F53,
23 <% 5 43 24
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS 015:“";7"‘ DIF. DIF.
ENTR
X Y z X Y z X Y z punTos | TRANSV. | LONG.
J22-23 423754,643 | 4575990648 423754570 4575990,660 0,027 0,012 0,000 0,030
VA231 423758696 | 4575992400 | 4,270 | 423758,696 4575892 400 4,260 0,000 0,000 -0,010 0,000
VA232 423777,738 | 4576000,937 | 4,258 | 423777737 4576000,939 4,245 | -0,001 0,002 -0,013 0,002
VA233 423792514 | 4576007,563 | 4,250 | 423792514 4576007,569 4,248 0,000 0,006 -0,002 0,006
J23-24 423794980 4576008,740 423795,099 4576008,793 0,119 0,053 0,000 0,130
[ FOR. 7031 | REVD FECHA: 18/07/2008 |

8396
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MODULO 24

8397



ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tec[ |
Fecha: 0B/05/2006 HORA: 12:30 INTRAESA INF. N4
Identificacidn parte:  ALINEAMIENTO DE VIGAS DE ATADO
Bases empleadas SEUR1,P40

Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacion uc: [ APTO

TABLA DE TOLERANCIAS

Estacion Total LiLeica TC1610
SEUR-1 423859552 4576108.78

[l NO APTO

[[] o REALIZADO

D En tolerancia

Distacla entre puntos < 0,050 m
Diferencia cotas < 0,100 m . Fuera de tolerancia
CROQUIS
— VIGA
VIGA N\ ATADO 111
ATADD | { ) 24—25 |
2324 ) _/'] 5 AT
s 16 i 14 OB
y. — oy . *
st i bl -ﬂ‘_ﬂ- e

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

Fecha: 08/05/2006 HORA: 1200 INTRAESA 3
Identificacion parte: VIGAS DE ATADO MODULOS 23,2425
Bases empleadas SEUR1,P40
Equipo empleado: Eslacion Total Leica TCR 70¢Leica TC1610
Datos de partida: SEUR-1423859.552 4576108
Datos obtenidos:
Comprobacién UC: 0 apro [] NO APTO |:| NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,050 m D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,100 m . Fuera de tolerancia
CrROQuUIS
R B ] - ]
e — — F — +F — — — — &+ — - r -+ — 2 ikd
1'.'1-‘ \ T,
f W -
h h | I
== 4 - 1 LT ] 1 — -:r- 1 T r':-) t: 1=
P— 1 i (B ] Yot L] I i Yl [ | =% pusst i ¢~ i |
— = = 1= 4 = = =1—= .-!r.:_l.-.-_._.| = - mr—m s =4k _.'f-f_-n_': :I-
I I e
O @ = | ]
~~ === N | ~ !
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL  (modulos)
DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS | DisTANCIA ENTRE
PK X Y z X Y z X Y Z PUNTOS
23-24 423770,743 4576062, 797 3,440 | 423770,830 | 4576062836 | 3.278 | -0,087 | -0,039 | 0,162
24-25 423810,969 4576081,362 342 423810,798 | 4576081,285 | 3,341| 0,171 | 0077 [ 0,079
25-26 423851,341 4576099266 34 423850,852 | 4576099,047 | 3,367| 0,489 | 0,219 | 0,033

da fa Linaa da Alls Velocidad Madiid — Zaragora - Barcelona — Frontera Francesa

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS
X Y rA X Y Z X Y
10 423778465 | 4576066,474 | 0000 | 423776437 | 4576066,448 | 0,000 0,033 0,074
11 423785,408 4576060,628 | 0,000 | 423785365 | 4576069,724 | 0,000 0,043 -0,095
12 423791373 4576072,386 | 0,000 | 423791,326 | 4576072491 | 0,000 0,047 0,105
13 423797,146 4576075,029 | 0,000 | 423797113 | 4576075,102 | 0,000 0,033 -0,073
14 423803,570 4576077,946 | 0,000 | 423803,541 | 4576078,011 | 0,000 0,029 0,085
15 4236813,311 4576082,320 | 0,000 | 423813279 | 4576082400 | 0,000 0,032 0,071
Fof Toa AEVD FECHA 180705

FOR. 7031

FECHA 15072006

8398
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tec/l

ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

ra Intraesa

tec/]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:

Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacién uc: [ APTO []

08/05/2006

HORA:

CONTROL MODULO 24 IB1 PANTALLA EN (ZA)

SEUR1,P40
Estacion Total Leica TC1610
SEUR-1 423859.552 4576108.78

NO APTO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos

Diferencia cotas

< 0,050 m
< 0,100 m

CROQUIS

[] no REALIZADO

D En tolerancia

12:30

. Fuera de tolerancia

INTRAESA INF. N°6

Fecha: 08/05/2006 HORA: 12:30 INTRAESA INF. N
Identificacion parte:  ALINEAMIENTO DE VIGAS DE ATADO
Bases empleadas SEUR1 P40
Equipo empleado: Estacion Total LiLeica TC1610
Datos de partida: SEUR-1 423859.552,4576108.78
Datos obtenidos:
Comprobacién uc: [ APTO [] nNoapTO [1no REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,050 m I:l En tolerancia
Diferencia cotas < 0,100 m - Fuera de tolerancia
CROQUIS
s VilsA
VIGA = B ATADO |
ATADG ] MGy 24-25 11
23-24 — ) x -
o\ 7 10 I € 13 A4 v O9=
e it A A% R~
N— VIS - CR—” 4 L =
i = (27T S T N
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS | DisTANCIA ENTRE
X Y z X Y z X Y Z FUNTOS

10 423778 465 4576066,374 0,000 | 423778432 | 4576066,448 | 0,000 0,033 -0,074

1 423785408 4576069628 0,000 | 423785,365 | 4576069,724 | 0,000 0,043 -0,096

12 423791,373 4576072 386 0,000 | 423791,326 | 4576072491 | 0,000 0,047 -0,105

13 423797 146 4576075,029 0,000 | 423797113 | 4576075,102 | 0,000 0,033 -0,073

14 423803,570 4576077,946 0,000 | 423803,541 | 4576078,011 | 0,000 0,029 -D,065

16 423813,311 4576082,329 0,000 | 423813,279 | 4576082,400 | 0,000 0,032 -0,071

FOR 7001 REVO

FECHA 15072005

JUNTA
24—25 -
i
s P‘.’H-
fbg A} _llb’f
_XV D -<¥ 'D ‘-_L‘ FD
o () (]
— L{} (_{_ ‘j ___._w—
— - __t_ - oy 0 P— [ —
—— FSC1/A
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF
ENTRE !
X Y X Y z X Y Z PUNTOS
24-23 423771,020 | 4576062,821 | 0,000 | 423770,993 | 4576062,879 | 0,000| 0,027 | -0,058 | 0,000
245 423781,446 | 4576067,777 | 0,000 | 423781,412 | 4576067854 | 0,000 0,034 -0,077 | 0,000
244 423788,704 | 4576071,156 | 0,000 | 423788,668 | 4576071,236 | 0,000| 0,036 | -0,080 | 0,000
243 423796,208 | 4576074,602 | 0,000 | 423796,170 | 4576074,687 | 0,000| 0,038 -0,085 | 0,000
242 423803,366 | 4576077,853 | 0,000 | 423803335 | 4576077,922 | 0,000| 0,039 -0,069 | 0,000
FOR i3 REV.O FECHA 150772005

8399
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ra Intraesa

tect]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

ra Intraesa

' i de Teaendis »

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 24/10/2005 hora: 12:00 N® 6
|dentificacion parte: Control de bataches
Bases empleadas SEUR1, SEURZ
Equipo empleado: Estacion Total Leica TCR 705
Datos de partida: SEUR1 (423859,551 , 4576108,776)
SEURZ (423729,000 , 4576046,290)
Datos oblenidos:
Comprobacion UC: [0 aptO [1 w~oapTO [[] no REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
entre punios < 0,050 m D En tolerancia
erencia colas < 0,100 m . Fuera de tolerancia
CROQUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

Fecha: 09/05/2006 HORA: 12:30 INTRAESA INF. N°7
Identificacién parte: CONTROL MODULO 24 IB-1
EJECUTADO

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

SEUR1,P40
Estacion Total Leica TC1610
SEUR-1 (423859.552 , 4576108.780)

Datos obtenidos:

Comprobacién UC: L] APTO [1 wnoapTO [ ] NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,050 m. |:| En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m.

Fuera de tolerancia

CROQUIS

-3
5
T

DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA ENTRE
PK Y Fd Y X Y Z PUNTOS
Junta 110 423769,580 4576061,236 3450 | 423769,577 | 4576061,235 | 3.410| 0,003 0,001 | 0,040 0,0032
Junta 111 423811,327 4576080,562 3430 | 423811,348 | 4576080,544 | 3,400 -0,021 0,018 | 0,030 0,0277
Juntali2 423851476 4576098,569 3410 | 423851506 | 4576098,593 | 3,390 | -0,030 | -0,024 | 0,020 0,0384

Las comprobaciones se han realizado una vez hormigonado el murete, cuando deberian ser realizadas anles de hormigonar.

Tener en cuenta para proximo punto de parada.

Consuftoria y Asistencia para el conrod de les obras de platelorma del lramo. Sant Bal do Linbvegal Hospitalet

e la Linew der Ala Vielocklad Madtid - Zarageda - Bareelona — Frenfera Francesa

FOR 71031

REV.O

FECHA- 150785

248 249
e ——— =
=l ._
- |
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIE DIF
ENTRE | 1oansv. | LoNG
X Y Z X Y < X Y PUNTOS : :
24-23-1 A23771,353 | 4576062,093 | 4,240 | 423771,340 | 4576062,122 [ 4,184 | 0,013 -0,029 0,032 0,030 | 0,000
246 423779,128 | 4576065802 | 4,240 | 423779,117 | 4576065,826 (4,182 0,011 -0,024 0,028 0,030 | 0,000
247 423786,508 | 4576069,257 | 4,230 | 423786,498 | 4576069,280 | 4,205| 0,010 -0,023 0,025 0,030 | 0,000
248 423793888 | 4576072660 | 4,230 | 423793,868 | 4576072,704 [4,193| 0,020 -0,044 0,048 0,050 | 0,000
249 423801,265 | 4576076,023 | 4,220 | 423801,253 | 4576076,051 | 4,191| 0,012 -0,028 0,030 0,030 | 0,000
24-25-1 423811,047 | 4576080,436 | 4,220 | 423811,036 | 4576080,461 | 4,200| 0,011 -0,025 0,027 0,030 | 0,000
FOR 7031 REV.O I FECHA: 160772005

8400
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ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
ldentificacion parte:

17/05/2008
NIVEL DE HORMIGON DE LIMPIEZA DE VENTANAS IB-2

EJECUTADO

Bases empleadas SEUR-1,8
Equipo empleado:

Datos de partida:

Datos ebtenidos:

E6

Estacitn Total ILeica TC1610
SEUR-1(423859.552 4576108.775)

HORA: 12:40

INTRAESA INF. N°19

ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

| FECHA: 1510712005

8401

Comprobacién UC: O apto D NO APTO D NO REALIZADO Fecha: 29/05/20086 HORA: 16:00 INTRAESA [INF. N°30
Identificacién parte: COMPROBACION , JUNTAS 24-25Y 23-24 UIC-1
TABLA DE TOLERANCIAS EJECUTADAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia Basex emplandion SEU S’LSE‘G :
Diferencia cotas < 0,020 m. D Fuera de tolerancia Equlpo empleado: Estacién Total |Leica TC1610
Datos de partida: SEUR-1(423859.552,4576108.775)
Datos obtenidos:
CROQUIS
Comprobaciénuc: [1 ApTO [] noapTO |:| NO REALIZADO
) TABLA DE TOLERANCIAS
g 8 758 bl i 2 ——me—— Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
IESCZ] A. Diferencia cotas < 0,020 m Fuera de tolerancia
CROQUIS
ﬂ —
ESC21B I i
o ) 5 s re 73 2 Jl ;’I{] 1N, _ /9 ¥ a oz 2 5 00w
=L = 5 ; =y = (==t T 1 I 7 g == 4 3 —=
— — | =
O [F5¢18a]
— @ a» ]
._ -+ = o | -
e > Vi ?“\
¥ 5 PR T, Ty
" (18} Esc || (50
O \._,_,,//
p=lie——pdia === = =
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
¥
!
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA | DIF = I =
ENTRE e 5 I I — I I I I L —5 —
X Y Z X Y z X Y Z puNTOs | TRANSV.| LONG.
1 2470 | 423906,513| 4576103,081| 2,479\t ittaan]  -0,009 S o,
2 2,480 | 423899,212| 4576100,029| 2468 0,012
3 2,480 | 423896,987| 4576099,085| 2489 -0,008 LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
4 2,480 | 423889,727| 4576095,949| 2474 0,006
5 2,480 | 423887,335| 4576095,017| 2475 0,005
6 2490 | 423880 166| 4576091 945| 2495 0,005 PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA | BIF.
L L f s ENTRE 5 4
7 2490 | 423877,816) 4576090,952| 2480 0,010 X Y z X Y z X Y z punTos | TRANSV.| LONG.
8 2490 | 423870,741| 4576087869 2474 0,016 J24-25 423825888 | 4576048,086 | 3,630 | 423825935 4576048,107| 3610| -0,047 | -0,021 0,020 0,051
] 2,490 | 423868,317| 4576086,813] 2486 0,004 J23-24 423785466 | 4576029959 | 3,640 | 423785517| 4576029,982| 3.682| -0,051 | -0,023 -0,042 0,056
10 2,500 | 423861,295| 4576083,624| 2,500 0,000
11 2,500 | 423856,192| 4576081434| 2507 -0,007
12 2,500 | 423850,115| 4576078,511| 2494 0,006 [ ToR T I Ty I P
13 2510 | 423839.949| 4576074,024| 2503 0,007
14 2510 | 423837,491| 4576072,896] 2,501 0,009
5 2520 | 423830,560| 4576069,793| 2527 -0,007
6 2520 | 423B27,807| 4576068,697| 2541 -0,021
7 2520 | 423821,173| 4576065595 2520 0,000
| FOR. 7031 REV.D
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==
ra Infraesa ra Infraesa
t e GE ' CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA tecﬂ ' CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
Fecha: 02/06/2006 HORA: 11:00 INTRAESA INF. N°32 Fecha: 07/06/2006 HORA: 13:00 INTRAESA INF. N°36
Identificacién parte: ESCALERA 17-A, MODULO 24 |1B-1 EN VIGA DE ATADO Identificacién parte: Control de escalera 17-B
EJECUTADOD EJECUTADO

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

SEUR-2,SEUR-1
Estacidn Total [Leica

Datos obtenidos:

TC1610

SEUR-2(423720.090,4576046.290)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

SEUR-2,SEUR-1
Estacién Total |Leica TC1610
SEUR-2(423729.090 4576046.290)

Datos obtenidos:

Comprobacienuc: [] apTo  [] NOAPTO [ ] NOREALIZADO ComprobacienUC: [1 APTO [] NOAPTO [ ] NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos = 0,020 m. [:l En tolerancia Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. D:l Fuera de tolerancia Diferencia cotas < 0,020 m. Ij Fuera de tolerancia
CROQUIS CROQUIS
S ( ~
) .
= \L 4 — s
\s \ 1781 e * Q1782
(o= @ )¢T= K
e = T
17 AT X { 17A2
\l
“7£, Lo v (8 N 3 )
‘ * LY )
. . L
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA [ ™ [ PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISARCRT ok, | o,
ENTRE .
X Y z X Y z X Y z pUNTOs | TRANSY:| LONG, X v z X y z % v z TRe, | TrANSV. | LoNG.
ESK-17-A1 423795215 | 4576085325 | 4240 | 423795228 4576065,357| 4.254| -0,013 | -0,032 0014 | 0035 17-B-1 423796,236 | 4576063,046 | 4240 | 423796,286| 4576063,050| 4,241| -0,050 | -0,004 -0,001 0,060
ESK-17-A2 423804,745 4576069 ,596 4,230 423804,720 4576069 550 4,241] 0,025 0,046 -0,011 E‘] 052 17-B-2 423805,768 4576067,314 4,240 423805,749 4576067 266] 4,235] 0,019 0,048 0,005 052
FOR 7001 REV.0 | FEGHA: 1810712008 FOR 7031 | REV.0 | FECHA: 1807(200% ]

8402
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ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

09/06/2006
REPLANTEO VIGA DE ATADO 1B-2 M-24
EN EJECUCION
SEUR-1,8EUR-2
Estacién Total | Leica TC1610
SEUR-1({423859.552 4576108.775)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

HORA: 10:00

INTRAESA INF. N°39

ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

INTRAESA [NF. N°47-1
Identificacién parte: REPLANTEC COTA MORTERO NIVELANTE M-24 1B-1
EN EJECUCION
SEUR-2,SEUR-1
Estacion Total ILeica TC1610

SEUR-2(423729.090,4576046.290)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacion UC: [l apTO D MO APTO D NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. G Fuera de tolerancia
CROQuUIS

\

N I — - — EEEET=—s I

Jﬁéﬁk;_;__:ﬂ$ B - ?i —_— j%,

Crse g sy 750 735 ar £y =2
ErNA
ESC1/7A
r 1
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF. DIF
ENTRE < !
X Y 2 X Y z X v z punTos | TRANSV.| LONG.

CT-32 4,232 4,224 0,000 0,000 0,008 0,000

CT-33 4,234 4,223 0,011

CT-34 4,237 4,227 0,010

CT-35 4,240 4,231 0,009

CT-36 4,243 4,233 0,010

CT-37 4,246 4,237 0,009

CT-38 4,248 4,243 0,005

CT-39 4,250 4,242 0,008

Comprobacisnuc: [] APTo [] NOAPTO [ ] NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m, D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS
ESC1 /B
Vg V37 Vie  vas V34 V33 V32 V3 V30 V29 vog vaz V26
= - poe e o —
. = S 5 — i o — R
ESC18A
AYa
i
7 QM1 AR
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA [ | BIF
ENTRE H :
X Y zZ X Y Z X Y 4 PUNTOS TRANSV. | LONG.
V-26
V-27
V-28 423812,358 | 4576062,252 | 3,020 | 423812,393 4576062,246| 3,028 | -0,035 | 0,006 -0,008 0,036
V-29
V-30
V-31 423802,869 | 4576057,997 | 3,030 | 423802886 4576057,988| 3,014 | -0,017 | 0,009 0,016 0,019
V-32
V-33
V-34 423793,379 | 4576053,743 | 3,030 | 423793390 4576053,740| 3,036 | -0,011 | 0,003 -0,006 0,011
V-35
V-36
V-37 423783,892 | 4576049482 | 3,040 | 423783,934| 4576049,477| 3,043 | -0,042 | 0,005 -0,003 0,042
V-38

FOR703.1 |

FECHA:

REV.0 |

| FOR. 703.1 |

REV.O

FECHA: 15/07/2005

8403

275



a Intraesa = Infraesa
CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA bagweiniin da lisnadas g fovsnsiusas
tec[l tecﬂ CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
Fecha: 22/06/2006 HORA: 10:30
INTRAESA INF, N°51 Fecha: 02/08/2006 HORA: 11:00

Identificacién parte: CONTROL VIGA DE ATADO MOD-24 VENTANAS INTRAESA INF. N°84

EN EJECUCION
Bases empleadas SEUR-2 5EUR-1
Equipo empleado: Estacién Tolal |Leica TC1610

Identificacion parte: COTA HORMIGONADO + LINEA DE ENCOFRADO UIC1 MOD24

Bases empleadas SEUR1,5EUR2
Equipo empleado: Eslacién Total ILeica TC1610

Datos de partida:  SEUR-2(423729,090,4576046.290)
Datos de partida:  SEUR1(423859.552,4576108.775)
Datos obtenidos:
ComprobacionUc: [J APTO  [] NOAPTO [ | NO REALIZADO Datos:obiankios;
Comprobacisnuc: [ apTO [1 noapTO |:| NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacla entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia TABLA DE TOLERANCIAS I:I
Diferencia cotas < 0,020 m. |j Fuera de tolerancia Distacia entre puntos < 0,020 m. En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. D Fuera de tolerancia
CROQUIS
CROQUIS

| Yoo 1 |

IESC178 § I NN B

1
|/
i > 42% L hf
%{"?Q. Iy Wio, l"’?.; kj{k‘l? R \
7y 18y, Y9 ] %05 "0
FS018/ :
U1 OA
/ 7\ = -
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA
5 ENTRE m[:uFéw oas PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS pIsTANGIA | oo e
X Y X Y z X Y 4 PUNTOS ' ‘ = v z % v z X Y z NTes | TRANSV. | LONG.

cv2s51 423777,936 | 4576046755 423777,940| _ 4576046,751 0,004 -0,004] 0,000 0,006
e it | dbibien i ooy E s Sl haw Cn VA2401 423625,187| 4576047854 4,230 | 423826,179 | 4576047,872 | 4,218 | -0,008 | 0,018 0,012 0,020
CVass 423?92‘550 45?6553'420 423?92|555 45?5053|423 _0'001 0'003 o'nna VA2402 423807,916| 4576040,111| 4,239 | 423807,908 | 4576040,128 | 4,221 | -0,008 | 0,017 0,018 0,019
P o I pressonpei pa— 2000l o0.000 s VA2403 423797,099|  4576035261| 4,244 | 423797,087 | 4576035288 | 4,233 | -0,012 | 0027 0,011 0,030
1 L] 1 ] L} [ k) 3 9
VA2404 423787,692|  4576031,044| 4,250 | 423787,681 | 4576031,068 | 4,238 | -0,011 | 0,024 0,012 :
g:’;:: :gg:‘:;;;: ::;zggi’gzz :i::‘:;g;i j:;:g:g'gg; g-gg; ggg; 2'222 VA2405 423825,417| _ 4576046,752 423825425 | 4576046,735 0,008_| -0,017 0,019
: : . . : : : VA2408 423810,529|  4576040,077 423810,540 | 4576040,053 0011 | -0,024 0,026
; ; ; : . -0, : VA2408 423805,473| 4576037975 423805495 | 4576037 926 0,022 | -0,049 0,054
G260 423002835 | 4578057,105 423802,856) 4576057,058 00211 <0047 g'gi; VA2410 423795,749| 4576033451 428795,750 | 4576033,448 0,001 | -0,003 0,003
L2060 :gg;ggnggg 3273053 788 423795442 4576053,742 0018 -0,041 : VA2411 423787,386|__ 4576029,701 423787,391 | 4576029,690 0,005 | -0,011 0,012
ggﬁ?; e 45;2322-;;? :gi;ggrgg‘; :g’;ﬁgig»g‘: g-gg‘z 'g:g‘:g g'ggl VA2409 423796,138] _ 4576033,789 423796,134 | 4576033,797 -0,004 | 0,008 0,009

T ] T I T | [ FOR. 7031 | REVD | FECHA. 180712005 |

8404
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ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 04/08/2006 HORA: 11:00

INTRAESA [INF. N°90
Identificacion parte: MURO GUIA UIC3 MOD24
Bases empleadas
Equipo empleado:

Datos de partida:

SEUR1,SEUR2
Estacién Tolal Leica TC1610
SEUR1(423859.552 4576108.775)

Datos obtenidos:

Comprobacisnuc: [ APTO [T wnoapPTO [] no ReaLIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. l:’ En tolerancia
Diferencia cotas 0,020 m.

Fuera de tolerancia

CROQUIS

e
ra Intraesa
7 CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tec[l
Fecha: 10/08/2006 HORA: 11:30

INTRAESA INF. N"96
LINEA MURETE GUIA UIC2 MOD24
EMN EJECUCION
SEURZ2 SEUR1
Estacion Total Leica TC1610
SEUR2(423729.090,4576046.290)

Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

4 L7
T, 505, Y62y,
| [ i . | i | |
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIE DIF
ENTRE ' ’
X Y z X Y z X Y z pUNTOs | | RANSV.| LONG.
MG2505 423802 502 4576012,971 423802,503 | 4576012 968 0,001 -0,003 0,000 0,003
MG2506 423796,112 4576010,108 423796,111 | 4576010,108 -0,001 0,002 0,002
MG22 423815,232 45?6018,6?9' 423815231 | 4576018682 -0,001 0,003 0,003
FOR, 103.1 | REV.0 | FECHA: 1510712005

Comprobacion UC: 0 apto |:| MO APTO [:| NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. |:| En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. D Fuera de tolerancia
CROQUIS
o L7 L/
P‘I{I'jh- ‘;efogLr . ?.L'.llfb’
N 5 Y
— ( 3
ll SLY '/']'
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA [ T o
ENTRE : :
X Y 4 x ¥ z X Y z punTos | TRANSV. | LONG.
MG2401 423823 481 4576009 877 423823465 | 4576009,913 -0,016 0,036 0,000 0,039
MG2402 423807,921 4576002,901 423807,916 | 4576002,911 -0,005 0,010 0,011
MG2403 423794521 4575996 ,893 423794,514 | 4575996,908 -0,007 0,015 0,017
FOR. 70314 REV.O | FECHA: 15207/2005 ]

8405
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tecf]

ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

ra Intraesa

teck]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Identificacidn parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

INTRAESA INF. N°143
LINEA Y COTA MURETE UIC4 MOD24
EN EJECUCION
M26,SEUR1
Estacion Total Leica TC1610
M26(423929,152 4576105.835)

Fecha: 22/02/2007 HORA: 12:00

INTRAESA INF. N°175
Identificacion parte: LINEAY COTA VIGA ESCALERA 4
SEUR4,SEURS
Estacién Total Leica TC1610

SEURA4(423748.666,4575976.868)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobaciénuc: [l APTO [ nNoapTO D NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS
~ @

DISTANCTA

Comprobacién UC: 0 apTo D NO APTO D NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS
{_T'*. (_'\ !:
Sl o)
.{.{r-_, I'f'r'.- 2
i } [FRET ¥
_ A
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA | . bie
ENTRE L :
X Y X Y Z X Y punTos | TRANSV. | LONG.
MG243 423820,278 4576032 557 423820,278 | 4576032,558 0,000 0,001 0,001
MG246 423807,130 | 4576026,663 423807,130 | 4576026,662 0,000 -0,001 0,001
MG247 423782,176 4576015475 423782181 A576015,464 0,005 -0,011 0,012

FOR. T03.1

REV.O

FECHA:

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS ENTRE DIF. DIF.
X Y z X Y z X Y Z punos. | TRANSV. | LONG.

ES41 423811,675 | 4576006658 | 4,240 | 423811,655 4576006,649 4,241 -0,020 -0,009 0,001 0,022

ES42 423810,621 4576005646 | 4,240 | 423810,622 4576005,644 4,241 0,001 -0,002 0,001 0,002

ES43 423803,446 | 4576002430 | 4,240 | 423803447 4576002,429 4,241 0,001 -0,001 0,001 0,001

ES44 423802,170 | 4576002,329 | 4,240 | 423802,162 4576002,326 4,241 | -0,008 -0,003 0,001 0,009

FOR. T03.1

FECHA: 15/07/7005

8406
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[re==
=
4 Infraesa ra Infraesa ,
tecﬁ] CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA tecﬂ CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
Fecha: 23/02/2007 HORA: 12:00 Fecha: 26/02/2007 HORA: 13.00
INTRAESA INF. N°178 INTRAESA INF. N°179
Identificacion parte: LINEA Y COTA DE VIGA ESCALERA 5 Identificacion parte: LINEA Y COTA DE VIGA MOD24 UIC4
Bases empleadas SEURA4,SEURS Bases empleadas SEUR3,SEUR4

Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610

Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610
Datos de partida: SEUR3(423B00.761,4576036.576)

Datos de partida: SEUR4(423748.666,4575976.868)

Datos obtenidos: Datos obtenidos:

ComprobacionuUC: [l aApTO [ NOAPTO  [] NOREALIZADO Comprobacienuc: Ll ApTo  [] NOAPTO [ NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia Distacia entre puntos < 0,020 m. I:I En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 m. [:El Fuera de tolerancia Diferencia cotas < 0,020 m. g Fuera de tolerancia
CROQUIS CROQUIS

£ iy
\J {:-\ \- (T\\ ‘;‘\.
\,) & "l N
* b ]
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA DIF. DIF. PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS UT;?}:?N DIF. DIF.
X Y z X Y z X Y z e | mansv. | Lon. X Y z X Y z X Y z .| Ransv. | Lons.
ESCB1 423806336 | 4576036230 | 4,240 | 423806.325 | 4576036225 | 4.220 | -0.011 | -0.005 0,020 0.012 VA241 423791,479 | 4576019,645 | 4,250 | 423791480 | 4576019,643 | 4.226 | 0,001 | -0,002 -0,024 0,002
ESC52 423B05,054 | 4576036,251 | 4,240 | 423805,050 | 4576036259 | 4,220 | -0,004 | 0,008 -0,020 0,009 VA242 A423805,260, | 4576035,698 | 4,230 | 420605264 | A576023,641 | 4221 | 0005 | 0,013 20,018 0,014
ESC53 423798,160 | 4576033161 | 4,240 | 423798,153 | 4576033177 | 4,220 | -0,007 | 0,016 -0,020 0,017 VA243 423817,416 | 4576031,274 | 4,230 | 420817,416 | 4576031,274 | 4,216 | 0,000 | 0,000 -0,014 0,000
ESC54 423796,767 | 4576032,177 | 4,240 | 423796,758 | 4576032,173 | 4,220 | -0,009 | -0,004 -0,020 0,010 VARAA 423827,900 | 4576035979 | 4,225 | 423827910 | 4576035977 | 4,211 1 0,001 | -0,002 91 0,002
J24-25 423830,993 | 4576036,700 423830,933 |  4576036,673 -0.060 | -0,027 0.066
| FOR, 7031 | REV.D FECHA: 15017008 | | TRTE T ] e —

8407
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ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 12/03/2007

HORA:

Identificacion parte: LINEA Y COTA VIGA DE ATADO MOD24 UIC3

Bases empleadas SEUR4,5EURS
Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610

Datos de partida: SEUR4(423748.666,4575976.868)

Datos obtenidos:
Comprobacisnuc: [ apTO [1 woapPTO

TABLA DE TOLERANCIAS

[]No REALIZADO

D En tolerancia

12:00

INTRAESA INF. N°194

Distacia entre puntos < 0,020 m.
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS
W, Y Iy
47 14 43
;1 ¥ 7
| | ] | (TS E |
i
7 42‘;
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA | Lo | e
Z z z ENTRE TRANSV. | LONG.
X X X Y X Y PUNTOS
VA241 423799,253 4576011,514 4,250 | 423799,253 4576011,514 4,229 0,000 0,000 -0,021 0,000
VA242 423814,686 4576018,434 4,240 | 423814,688 4576018, 431 4,220 0,002 -0,003 -0,020 0,004
VA243 423834, 893 4576027 493 4,230 | 423834887 4576027 508 4,209 -0,0086 0,015 -0,021 0,016
J2425 423835,306 4576027,078 423835,299 4576027,075 -0,007 -0,003 0,008

FOR. 7031

FECHA: 150772005

8408
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ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 08/05/20086 HORA: 12:00 INTRAESA 3

Identificacion parte: VIGAS DE ATADO MODULOS 23,24,25

Bases empleadas SEUR1,P40

Equipo empleado: Estacién Total Leica TCR 70! Leica TC1610

Datos de partida: SEUR-1423859.552,4576108

Datos obtenidos:

Comprobacion UC: O apto [0 NoAPTO [ ]NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,050 m D En tolerancia

Diferencia cotas < 0,100 m . Fuera de tolerancia
CROQUIS

tecl]

ra Infraesa

' CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA f

Fecha: 15/0872005
ldenfificacian pare:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:
Datos obtenides:
Comprebacién UG:

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos
Diferencia cotas

hera; 100 N3
Gontrol de bataches

SE-4, SE-5
Estacién Total Leica TCR 705
SE4(423955,397 4576153 ,616) SES(424020,297 4576175,434)

[ arro O NoarTo |MO REALIZADO
s 0,050 n En toferancia
< 0,100 m Fuera de tolerancia

CROQUIS

LISTADRO DE PUNTOS DE CONTROL

DATOS TEORIGOS DATOS REALES GIFERENCIAS [ O (] [ LONGITUD |
PR X v 7 X ¥ 7 ¥ 7 |ENTREPUNTDS|  MODULO TEORICA
5 Balache | 423845634 | 4576095950 470 123845552 | 4576085013 3508 0,082 037 0
|""2°"B"-'f” e isasTTe | i5Te088 559 110 | 423851366 | 4576098528 | 3.500 0,050 041 | 0,180 8383 SADD
Tanta 112 | 423851476 | 45/6008,560 10 368 | 4576008508 3550 4.050 i ;
“Batache | 423897753 | 4576118688 | 3870 | A423897,828 | 457G11,700 B33 E 0,021 037
w26 1814 (9) || 4p3003.662 | 576121106 | 3.870 | 423903.758 | 4576121143 818 “o76_| 0,038 054 6410 400
Balache | 423003682 | 4576121108 | 3870 | [ 4576121,143 816 0076 | 0,035 0
i = 0% 4 s m25 1811 (10) [ 5ache | 42308,008 | 4576123251 | 3,670 | 473908930 | 4576123220 406 678 | 0.0 O64 &3 §:400
e \_9 X \is Tunta 113 | 423920830 | 4576121,807 | 3870 | 423820976 | 4576127918 10 804 | 0,011 060 01
o Nt Junta 114_|_423062,047 | 4576142,696 | 3,840 423962,017 | 4576142687 530 030 008 010 0313
A 2 | Jiinta 115 4007,845 | 4576157,560 800 A Isimi‘iﬁ_jss 780 003 001 .? 'U_;ﬂg—
= Balache | 424 45761 3800 424007,042 | 4576157 780 0,003 X 0,020 0032
—~— Em = — —F — + — m29IB11 () |—55ce | 424012690 | 4576159,548 | 3800 | 424012661 | 4576159535 769 0.020 014 | 0011 03122 475 B
201011 (2) | Baiache | 474012660 | 4576159,549 800 | 424012661 | 4576159, 789 | 0,028 0,014 o1 0127 ) S600
[ I i Balache | 424017429 | 4576161147 800 | 424017,430 | 4576161, 782 .%1 0,010 018 .g;gg : '
Balacho | 424017429 | 4576161,147 | 3,800 434017.430 | 4576161 782 -0,001 010 018 010
— ; . m294811(3) | —fahche | 424022,165 | 4576162750 | 3800 | 424022177 | 45761627% | a7a0 | D01z | 0023 020 0259 Sons b
= 1 : Ld i ! m29.81 1 (o) | _Bamche | 424046188 |4576171.202 | 3,500 4Z4045,758 | 4576171,084 478 0,435 118 0,022 4660 4660
D ' ! v Lo Vo ! i v ’ Batache | 424050885 | 4576172,007 | 3500 424050,142 | 45716172666 434 0,753 ¥ 0,066 ’ 2
— 291811 (10) Batache 424050855 asial EWT 3,500 424050,142 25761 32.655 434 J53 0,241 0,066 3,391 3300
T WNL = momr e moo= om TToTTID NP s B E T ma9.1B1 Bitache | 424053315 | 4876173,792 | 3,500 424053,325 | 4576173,834 39 D010 | 0,042 0,0432 : :
; p =T i 265 | ASTB173,774 | 3,400 | 424053, i 39 B07Z | 00 X
’ Balache | 424053,337 | 4576173,801 400 424053,337 | 4676173801 39 600 | 0000 | 0,006 0000
(D O ) m30IBT () |ifache | 424058,030 | 4576175527 | _34u0 | 424057993 | 4576175536 392 637 | 0008 | 0008 0381 4858 g
~~ =l . 0111 2) | B AZ4058,090 | AG16175627 400 #24057,093 | AG76115,536 392 037 70,008 0,008 0381 Sahe 006
; Balache | 424062722 | 4576177.271 400 424062,713_| 4576177285 378 008 | 0014|0021 00166 y i
Batache | 424062722 | 4576177271 400 424062,713 | 4576177285 379 009 0,014 0,021 0,01
mAOIBLI3) [~hatache | 424067404 | 4576178024 | 3400 | 424067.307 | 4576178028 | 3387 ;007 | 0005 | 0613 0,0086 ki 590
Junta 117 4240094 043 1%?3‘89,129 |3 380 424004 ,052 4576169,132 _?_62 -0,009 -0,003 G.EU 0,0085
181, (4 |B2ache | Tache | 2 | 4576103,808 | 3370 | 424106,939 | 4576143800 360 0,003 0,000 6,010 0,0030 PP P
MBI [ atache | 424111015 | 4575185586 370 424111000 | 4576195588 353 0006 | 0002 | 0017 0,0063 " .
Femacterta y. D pliateres el Bamas Eanl gt Hosmhalel
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL (medulos) e i Lives dln At Viskicifod Madiit - Faragora - Bametora - Froréen Francets
FOR T | REV O I FECHA 15T
DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS | DISTANCIA ENTRE
PK X Y Z X Y Fi X Y Z PUNTOS
23-24 423770,743 4576062,797 3,440 | 423770,830 | 4576062,836 | 3,278 | -0,087 | -0,089 | 0,162
24-25 423810,969 4576081,362 342 423810,798 | 4576081,285 | 3,341| 0,171 | 0,077 | 0,079
25-26 423851,341 4576099, 266 34 423860,852 | 4576099,047 | 3,367| 0,489 | 0,219 | 0,033

| ot fa Lines do Ata Velockiad Madid - Zaragora - Barcelons - Fronbers Francess

| FOR, 7031

FECHA: 15072006

8410
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ra Intraesa

4

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

08/05/2006
ALINEAMIENTO DE VIGAS DE ATADO

SEUR1,P40
Estacion Total LiLeica TC1610
SEUR-1 423859.552,4576108.78

HORA;

12:30

INTRAESA INF. N°4

ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 09/05/2006 HORA: 12:00 INTRAESA INF.N°-5
Identificacion parte: Control de juntas en 1B- 2 25 Y 26 en viga de atado
Datos obtenidos:
Comprobaciéon UC: D APTO I:l NO APTO |:| NO REALIZADO Bases empleadas SEUR-1/P-40
Equipo empleado: Estacion Total LiLeica TC1610
TABLA DE TOLERANCIAS Datos de partida: SEUR-1(423859,552 / 4576108,780)
Distacia entre puntos 0,050 m |:| En tolerancia Datos obtenidos:
Diferencia cotas 0,100 m . Fuera de tolerancia Comprobacién UC: 0 apto [1 noarTO [[] no REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
CROQUIS Distacia entre puntos < 0,050 m |:| En tolerancia
Diferencia cotas < 0,100 m . Fuera de tolerancia
CROQUIS
|/ I \,‘ JUH TA /| [ ‘\
VIGA Y= N /) i e
ATADO g LT S
25—-26 (SR
& 16 ¥ 1t 19 20 21 =5 |
2 Aoy & A Faey e E: d
i £ Lp N = * ’ [ =
| = =k == — === Ii— S (== T i —  — |E
(-
L ) .
| - ==
s = - - = = s, g e — R = ==k =]
J | —‘J: S T ~¢>I, e | —
0.04 \ : 7 A
1 - T || E— ST | | — FT‘i:-ﬂ‘—-i : —1
." j
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA ENTRE
PK X Y Z X Y z X Y 7 PUNTOS
Junta 25-26 423858 802 4576082625 2,500 | 423858,807 | 4576082,611 | 2,404 | -0,005| 0,014 | 0,096 0,015
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA Junta24-25 | 423818499 | 4576064567 | 2,520 | 423818,531 | 4576064,582 | 2.451] -0,032 | -0,015| 0,069 0,035
X ¥y zZ X ¥ Z X v Z PEUNNT]B;S [ d [ Linea de Alfa Velockiad Madrid — Zaragara - Barcetana - Fronter Francesa
16 423820,123 4576085,384 0,000 | 423820,088 | 4576085,462 | 0,000]| 0,035 -0,078 | 0,000
17 423827,250 | 4576088581 | 0,000 | 423827216 | 4576088,657 | 0,000| 0,034 | -0,076 | 0,000 | T = TR
18 423834,706 4576091,925 | 0,000 | 423834677 | 4576091,990 | 0,000| 0,029 -0,065 | 0,000
19 423841,562 4576095,001 0,000 | 423841,539 | 4576095,052 | 0,000| 0,023 -0,051 0,000
25-26 423851,341 4576099,266 0,000 | 423851297 | 4576099,365 | 0,000 0,044 -0,099 0,000
20 423857,316 4576102,057 0,000 | 423857,308 | 4576102,076 | 0,000| 0,008 -0,019 0,000 0,021
21 423867,642 4576106,645 | 0,000 | 423867638 | 4576106,653 | 0,000 0,004 -0,008 | 0,000 0,009

FOR. 7031

REVD

FECHA 16/7/2005

8411
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ra Intraesa

CONTROL GEGMETRICO EN PLANTA

ra Intraesa

P4

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

tec

Fecha: 24/10/2005 hora: 12:00 N6

Identificacion parte: Control de bataches

Bases empleadas SEUR1, SEUR2

Equipo empleado: Estacion Total Lejca TCR 705

Datos de partida: SEUR1 (423859 551, 4576108,776)
SEURZ (423729,090 , 4576046,290)

Datos obtenidos:

Comprobacién UC: O apto ] NO APTO I:I NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

entre puntos < 0,050 m I:l En talerancia

erencia colas 0,100 m . Fuera de lolerancia
CROQUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

Fecha:

Identificacién parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

11/05/2006 HORA: 10:30
CONTROL ENCOFRADO MODULO 25 IB-1

EJECUTADO

SEUR1,P40

Estacion Total Leica TC1610

SEUR-1 ( 423859.552 , 4576108.780)

INTRAESA INF.N°11

DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA ENTRE
PK X Y iz X X Z X Y fd PUNTOS
Junta 110 423769,580 4576061,236 3,450 | 423769,577 | 4576061,235 | 3.410| 0,003 | 0,001 | 0,040 0,0032
Junta 111 423811,327 4576080,562 3,430 | 423811,348 | 4576080,544 | 3,400| -0,021 | 0,018 | 0,030 0,0277
Juntat12 423851476 4576098 569 3,410 | 423851506 | 4576098,593 | 3,390 | 0,030 | -0,024 | 0,020 0,0384

Las comprobaciones se han realizado una vez hormigonado el murete, cuando deberian ser realizadas antes de hormigonar.
Tener en cuenta para proximo punto de parada.

Conslida y Asistencla para of conbol de s obras de plataforma delma: Sant Baj da Licbregat Hospitalet

de M Linea de AXs Velocidad Madid - Zategota - Barcelons ~ Frontera Franceas

FOR. 7031 REV O

FECHA: 150705

Comprobacion uc: [ apto [1 w~oapTO [ ] no REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,050 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. . Fuera de talerancia
CROQUIS
] | | JUNTA
= 25-26 ——
\\\ 125274 isl; 253 262
—=f——F 8 &
4 =5 287 259 261
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA | o DIF.
7 ENTRE | rpansv. | LONG
X Y z ¥ Y X Y PUNTOS y :

262 423846,204 | 4576097,136 423846,208 | 4576097,126 -0,004 | 0,010 0,011

252 423837,592 | 4576093,273 423837,584 | 4576093,292 0,008 | -0,019 0,021

253 423830,201 | 4576089,959 423830,192 | 4576089,979 0,009 | -0,020 0,022

254 423822,791 | 4576086,635 423822,785 | 4576086,648 0,006 -0,013 0,014

255 423815417 | 4576083,328 423815,405 | 4576083,355 0,012 -0,027 0,030

J2524 423811,000 | 4576081,292 423810,700 | 4576081,236 0,300 0,056

| FOR. 7031 I REV.O FECHA: 15072005

8412
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ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacién UC:

11/05/20086

HORA:

CONTROL ENCOFRADO MODULO 25 IB-1

EJECUTADOD
SEUR1,P40

Estacién Total |Leica TC1610
SEUR-1 ( 423859.552 | 4576108.780)

O apto

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos

Diferencia cotas

CROQUIS

[1 wnoapPTO

0,050
0,020

10:30

[ ] no REALIZADO

D En tolerancia
. Fuera de tolerancia

INTRAESA INF. N°11-1

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

-
ra Intraesa
Iecﬂ CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
Fecha: 29/05/2006 HORA: 16:00 INTRAESA INF. N°30
Identificacion parte: COMPROBACION , JUNTAS 24-25Y 23-24 UIC-1
EJECUTADAS

Bases empleadas SEUR-1,SE-6
Equipo empleado: Estacién Tolal |Leica TC1610
Datos de partida: SEUR-1(423859.552,4576108.775)

Datos obtenidos:
Comprobacisnuc: [ APTo  [] NoAPTO [ ] NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia

CROQUIS

=

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS mgngm DIF. DIF.
X Y < X Y z X Y z punTos | TRANSV.| LONG.

256 423811,083 | 4576080,452 | 4,220 | 423811,069 | 4576080,483 | 4.213| 0,014 | -0,031 0,007 0,034

257 423815804 | 4576082,570 | 4,220 | 423815792 | 4576082,596 | 4,215]| 0,012 | -0,026 0,005 0,029

258 423823255 | 4576085912 | 4,210 | 423823,250 | 4576085924 | 4214 0005 | -0,012 -0,004 0,013

259 423830,634 | 4576089,222 | 4,210 | 423830,623 | 4576089,247 | 4,204| 0,011 | -0,025 0,006 0,027

260 423838,973 | 4576092,963 | 4,200 | 423838,963 | 4576092,985 | 4,198 0,010 | -0,022 0,002 0,024

261 423846,249 | 4576096,226 | 4,200 | 423846,243 | 4576096,239 | 4,209 0,008 | -0,013 -0,009 0,014

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA | DIF
ENTRE % :
X Y z X Y 7 X Y z puntos | TRANSV: ) LONG.
J24-25 423825888 | 4576048086 | 3,630 | 423825935] 4576048107 3610| -0,047 | -0,021 0,020 0,0
J23-24 423785466 | 4576029959 | 3.640 | 423785517| 4576029982| 3682 -0,051 | -0,023 -0,042 0,056
FOR. 703.1 | REV.0 | FECHA: 1607/2008

FOR 7031

REV.O

FECHA 1500772005
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ra Intraesa —e
P R CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA ra Infraesa
tec[l tncﬁ] LR (AN CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

INTRAESA INF. N°47

Identificacion parte: REPLANTEO COTA MORTERO NIVELANTE M-25 IB-1 Fecha: 11/07/2006 HORA: 11:00
EN EJECUCION INTRAESA INF, N°67
Bases empleadas SEUR-2 SEUR-1 |dentificacién parte: JUNTA 25-26 |B-2
Equipo empleado: Estacion Total [Leica TC1610
Datos de partida: SEUR-2(423729.090,4576046.290) Bases empleadas SEUR1,SEB
Equipo empleado: Estacion Total |Leica TC1610
Datos obtenidos: Datos de partida: SEUR1(423859.552,4576108.775

Comprobacién uc: [l ApTO NO APTO NO REALIZADO
P D D H Datos obtenidos:

comprobacienUc: [ apTo  [] NOAPTO [ ] NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. |:| En tolerancia TABLA DE TOLERANCIAS
Diferencla cotas < 0,020 1L D Fuera de tolerancia Distacia entre puntos < 0,020 m. I:l En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. El Fuera de tolerancia
CrROQUIS
CROQUIS
: & ¥ & ¥ ¥ ¥ ¥
Cr3, C‘r\rﬂ E'J-QD C‘f?a r:\;?)_ D?-?s C't?s C‘@f 0?23 -
/
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF DIF PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS Di:;‘;_zg'ﬁ DIE. DIF.
ENTRE ! '
X Y z X ¥ z X Y z puNTos | TRANSV. [ LONG. X Y z X Y z X Y < punTos | TRANSV.| LONG.

CT-23 4,210 4,200 0,000 0,000 0,010 0,000 J-25-26 423B5B,658| 4576082,947 423858,676 | 4576082955 0,018 0,008 0,000 0,020

CT-24 4212 4,208 0,004

CT-25 4214 4,206 0,008

CT-28 4,217 4,211 0,006

CT-27 4,220 4212 0,008

CT-28 4,223 4226 -0,003

CT-29 4,226 4,218 0,008

CT-30 4,228 4221 0,007

CT-31 4,230 4221 0,009

| FOR. 703.1 I REV.0 | FECHA 150772005 |

| FOR 703.1 | REV.0 | FECHA: 18/07/2005 |
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]
Intraesa
tecﬂ CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA tecﬂ CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
Fecha: 12/07/2006 HORA: 13:00 Fecha: 26/07/2006 HORA: 11:00
INTRAESA INF. N°69 INTRAESA INF. N°82
Identificacion parte:  COTA HORMIGONADO MOD25 IB-2 (LINEA) Identificacion parte: LINEA Y COTA EN VIGA DE ATADO UIC1 MOD25
EN EJECUCION
Bases empleadas SEUR1,SE6 Bases empleadas SEUR1,SEUR2
Equipo empleado: Estacion Total ILeica TC1610 Equipo empleado: Estacion Total |Leica TC1610
Datos de partida: SEUR1(423859.552 4576108.775) Datos de partida: SEUR1(423859.552 4576108.775)
Datos obtenidos: Datos obtenidos:
Comprobaciénuc: [ ApPTo [] NOAPTO [ | NOREALIZADO Comprobacienuc: [1 APTO  [] nMOAPTO [ | NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia Distacia entre puntos < 0,020 m. |:| En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. E Fuera de tolerancia Diferencia cotas < 0,020 m. [:l Fuera de tolerancia
CROQUIS CROQUIS
o
& Is) W -, 0:',1 .
@ B2s5 Rsq 5283, 252 VA VADED
AL
| [ i ERi] & 1 [ & A
“ B 4
— — — -‘\.
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEGRICOS DATOS REALES DIFERENCIAS pisTANCIA [ oo T e PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA | o™ [ o
ENTRE : : ENTRE ’ .
X Y Z X Y 4 X Y z punTos | TRANSV. | LONG, X Y Z X Y < X Y z puntos | TRANSV.| LONG.
cB252 423858,562 4576082 957| 4,210 | 423858,564 | 4576082,953 | 4,188 0,002 -0,004 0,022 0,004 VA251 423865859 4576066,080] 4,210 | 423865856 | 4576066,097 | 4,221 | -0,003 0,008 -0,011
CB253 423847719 4576078,106 423847,725 | 4576078,094 0,008 -0,012 0,013 VA252 423854,768 4576061,117]| 4,216 | 423854759 | 4576061,137 | 4,237 | -0,009 0,020 -0,021
CB254 423837 ,806 4576073661 423837, B0 | 4576073,654 0,003 -0,007 0,008 VA253 423843 965 4576056,273] 4,221 | 423843950 | 4576056,307 | 4,236 | -0,015 0,034 -0,015
CB255 423828409 4576069 448 423828416 | 4576069,434 0,007 -0,014 0,016 VA254 423834414 4576051,991| 4,226 | 423834408 | 4576052005 | 4,233 | -0,006 0,014 -0,007
CB256 423818,665 4576065,079] 4.220| 423818,669 | 4576065,069 | 4,211 0,004 -0,010 0,009 0,011 VA255 423826,176 4576048,298| 4,230 | 423826,170 | 45760482312 | 4,232 | -0,006 0,014 -0,002
[ FOR. 7031 | REV.0 | FEGHA! 150712005 | [ FOR_ 1031 | REVD FECHA: ]
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ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

[ ]

ra Intraesa
. CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tecl]

Fecha: 04/08/2006 HORA: 11:00

Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:

SEUR1 SEUR2

Datos de partida:  SEUR1(423859.552,4576108.775)
Datos obtenidos:
Gomprobacisnuc: [ apTo  []

TABLA DE TOLERANCIAS

MURO GUIA UIC3 MOD25

Estacion Total Leica TC1610

[] NO REALIZADO

|:| En tolerancia

INTRAESA INF. N°91

Fecha: 27/02/2007 HORA: 12:.00
Identificacién parte: LINEA Y COTA DE VIGA MOD25 UIC4
Bases empleadas SEURS5,SEUR4

Eslacion Total Leica TC1610
SEURS(423887,740,4576044,047)

Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

INTRAESA INF. N°180

Distacia entre puntos < 0,020
Diferencia cotas < 0,020 Fuera de tolerancia
CROQUIS
Oghy. S0z, 2500 QSC’:]Q,
Cat T __
S| ] | Y I
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA | [ [ o
ENTRE | 1pansv. | LoNG
X Y X Y X Y 4 PUNTOS ; :
MG2501 423863,768 4576040,439 423863,772 | 4A576040,429 0,004 -0,010 0,000 0,011
MG2502 423856 606 4576037,228 423856,609 | 4576037,221 0,003 -0,007 0,008
MG2503 423849,758 4576034,158 423849,754 | 4576034167 -0,004 0,009 0,010
MG2504 423836,083 4576028,027 423836,079 | 4576028,037 -0,004 0,010 0,011

ComprobacionUC: [J APTO  [] NOAPTO  [] NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. @ Fuera de tolerancia
CROQUIS
<87, <52 " S3
=] ki | T
\?6
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS ”';;:gg'“ DIF. | DIF.
X Y Fa X Y F3 X Y Z punTos | TRANSY. | LONG.
VA251 423836.654 | 4576039900 | 4,220 | 423836,658 | 4576039,892 | 4,209 | 0,004 | -0,008 -0,011 0,009
VA252 423851,067 | 4576046361 | 4,215 | 423851,074 | 4576046347 | 4,204 | 0007 | -0,014 -0,011 0,016
VA253 423868528 | 4576054,190 | 4,210 | 423868,528 | 4576054,190 | 4,193 | 0,000 | 0,000 -0,017 0,000
J25-26 423871,147 | 4576055,090 423871,186 | 4576055,107 0,039 | 0,017 0,043

FOR. 7031

| FECHA: 18/0717008

FOR. 7031

REV.0

FECHA® 150772005
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==
ra Intraesa i
tec i CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA r.lnl-rqesq
_ﬂ CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tec[l
Fecha: 16/03/2007 HORA: 11:00
INTRAESA INF. N® 201 Fecha: 14/06/2007 HORA: 11:00

Identificacion parte: LINEA Y COTA DE VIGA MOD25 UIC3 INTRAESA INF. N°229

Identificacion parte: LINEAY COTA DE VIGA MOD 25 UIC2.
Bases empleadas SEUR4 S5EUR3

Equipo empleado: Estacion Total Leica TGC1610

Bases empleada SEUR11,SEUR1
Datos de partida: SEUR4(423748,666 4575976,868) b >

Equipo empleado: Estacion Tolal Leica TC1610
Datos obtenidos: Datos de partida: SEUR11(423871.533,4576046.673)

Comprobacionuc: [] aApTo [] NOAPTO [ ] NOREALIZADO Datos ohitanidos:

Comprobacion UC: [ apto D NO APTO D MO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. [ ] &ntoterancia TABLA DE TOLERANCIAS
Diferencia cotas < 0,020 m, I:l Fuera de tolerancia Distacia entre puntos - 0,020 m D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS
CROQUIS
Iy I,
2 7 4
5 og, 5
" i [ ]
'
h
e
l ! ! ke
A 4 (|
2% 2 s
!d 5\}“ 93 -
r = | | |l N Col
{'5‘\ O \_)
%
e S ‘_| ‘ LISTADD DE PUNTOS DE CONTROL
TR |
DISTANCIA
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DIF. | DIF.
ENTRE TRANSV | LONG.
X Y F4 X Y z X Y 4 PUNTOS i
VAZ251 423844 770 4576019422 4,230 | 423844,733 4576019,506 | 4211 0,037 -0,084 0,019 0,092
VA252 423859,902 4576026,206 4,220 | 423859 891 4576026,232 4,220 0,011 -0,026 0,000 0,028
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DTS TANTTA DIF. DIF. VA253 423874,765 4576032,870 4,210 | 423874765 4576032, 870 | 4,187 0,000 0,000 0,023 0,000
X v Z X Y Z X v Z NTRE | Ransv. | Lone. J25.26 423880,215 | 4576034,865 423880266 | 4576034,888 -0,051 | -0,023 0,056
VA251 423837 633 4576028 722 4,230 | 423837634 4576028,721 4,215 0,001 -0,001 -0,015 0,001
VA252 423851 943 4576035137 4,210 | 423851,951 4576035,120 4,184 0,008 -0,017 -0,026 0,019
VA253 423866 167 4576041,514 4,200 | 423866,172 4576041,503 4,182 0,005 -0,011 -0,018 0,012
J25-26 423875 584 4576045191 423875584 4576045191 0,000 0,000 0,000 0,000
[ FOR. 7031 | REV.0 | FECHA: 150772005 |

FOR_ 7011 [ REV. | FECHA: ]
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MODULO 26
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===
o

In lwrin de Tom

tecf]

Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 07/09/2005
Identificacién parte

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:
Datos obtenidos:

\ - 5000

GPS System 500 Leica
\ - 5000 (423865,535 , 4575942 ,127)

TABLA DE TOLERANCIAS

Distancia entre puntos <

0,05 m

hora: 17:00

En tolerancia
[:l Fuera de tolerancia

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

1
CROQUIS

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA ENTRE
X Y X Y X Y PUNTOS
1 423937,557 | 4576134,980 423937,570 4576134,999 -0,013 -0,019 0,0230
2 423929487 | 4576132,000 423929,474 4576132,035 0,013 -0,035 0,0373
3 423919,191 | 4576128,100 423919,167 4576128,165 0,024 -0,065 0,0693
4 423912,444 | 4576125 467 423912,435 4576125,489 0,009 -0,022 0,0238
5 423904,035 | 4576122,116 423904,020 4576122152 0,015 -0,036 0,0390
6 423895,904 | 4576118,797 423895,896 4576118,817 0,008 -0,020 0,0215
7 423896,285 | 4576118,089 423896,286 4576118,084 -0,001 0,005 0,0051
8 423889,586 | 4576116151 423889,571 4576116,186 0,015 -0,035 0,0381
9 423882,912 | 4576113,306 423882,898 4576113,338 0,014 -0,032 0,0349
10 423875553 | 4576110,119 423875,539 4576110,151 0,014 -0,032 0,0349
11 423887,830 | 4576094,861 423887,851 4576094,813 -0,021 0,048 0,0524
12 423893,693 | 4576097341 423893,705 4576097,313 -0,012 0,028 0,0305
13 423900,136 | 4576100,033 423900,149 4576100,002 -0,013 0,031 0,0336
14 423905,723 | 4576102,341 423905,732 4576102,321 -0,009 0,020 0,0219
156 423903,437 | 4576102,266 423903,445 4576102,246 -0,008 0,020 0,0215
16 423913675 | 4576105,537 423913,587 4576105,508 -0,012 0,029 0,0314
17 423919502 | 4576107,919 423919,520 4576107,875 -0,018 0,044 0,0475
REALIZADO:

Consultoria y Asistencia para el control de las obras de plataforma del tramo: Sant Boi de Llobregat-Hospitalet de la Linea de Alta
Velocidad Madrid-Zaragoza-Barcelona-Frontera Francesa

FOR. 7031

REV.0

FECHA: 156/07/05

ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 07/09/2005 HORA: 17:00 N1

Identificacién parle:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de parlida:

Datos obtenidos:
Comprobacion UC:

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre punlos

Control balaches

V-5000
Eslacion Total Leica TCR 705
V-5000 (423865 535 , 4575942 127)

00 apTO N NO APTO|NO REALIZADO
< 0.050 [l En tolerancia
. Fuera de tolerancia
CROQUIS

DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS | DISTANGIA ENTRE

PK X Y X Y X Y PUNTOS
1 473937567 | 4576134.980 | 423937.570 | 4576134.999 | -0.013 | -0.019 0.0230
2 423929487 | 4576132.000 | 423920.474 | 4576132.035 | 0.013 | -0.035 0.0373
3 423919.191 | 4576128.100 | 423919.167 | 4576128.165 | 0.024 | -0.065

4 423912444 | 4576125467 | 423912.435 | 4576125.489 | 0.009 | -0.022 0.0238
5 423804.035 | 4576122.116 | 423904.020 | 4576122.152 | 0.015 | -0.036 0.0390
6 423895904 | 4576116.797 | 423895.806 | 4576118.817 | 0.008 | -0.020 0.0215
7 423896.285 | 4576118.089 | 423896.286 | 4576118.084 | -0.001 | 0.005 0.0

8 423889586 | 4576116.151 | 4238B9.571 | 4576116.186 | 0,015 | -0.035 0.0381
9 423882912 | 4576113.306 | 4238B2.898 | 4576113.338 | 0.014 | -0.032 0.0349
10 423675.553 | 4576110.119 | 423875539 | 4576110.151 | 0.014 | -0.032 0.0349
11 423BB7.830 | 4576004.861 | 423887.851 | 4576094.813 | -0.021 | 0,048

12 423893.693 | 4576097.341 | 423893.705 | 4576097.313 | -0.012 | 0.028 0.0305
13 423000.136 | 4576100.033 | 423900.149 | 4576100.002 | -0.013 | 0.031 0.0336
14 423005723 | 4576102.341 | 423905732 | 4576102.321 | -0.009 | 0.020 00219
15 423903.437 | 4576102.266 | 423903.445 | 4576102.246 | -0.008 | 0.020 0.0215
16 423913.575 | 4576105.537 | 423913.587 | 4576105.508 | -0.012 | 0,029 0.0314
17 423919.502 | 4576107.919 | 423919520 | 4576107.875 | -0.018 | 0.044 0.0475

Comuttoria y Asistencia pars of control de las cbras de plataforma del ramo. Sant Boi de Lickrogat-Hospitalet
de 1 Livea de Alts Velocidad Mededd - Zar#gora - Bsrvedons — Fionlers Frantesa
FOR. 7031 [ REVD OTRED2005
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= Intraesa

tect]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

15/08/2005

Identificacion parl Control de bataches

Bases empleadas SE-4 5E-5
Equipo empleado Estacidn Tolal Leica TCR 705
Datos de parida: SE-4 (423955397 4576153,616) SE-5(424020,297 4576175434)

Datos obtenidos:
Comprobacén Ud ] APTO

TABLA DE TOLERANCIAS
<
<

[Jo aptO

0.050
0.100

CROQUIS

Hara: 11:00 N2

[1 no

m
m

REALIZADD

I] En tolerancia
I Fuera de tolerancia

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

tecf]

ra Intraesa

. CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA.

Fecha: 15/02/2005
Identificacién parte:

Bases emplesdas
Equipo empleada;
Dalos de partida:
Datos obtenidos:
Comprebacin UG

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre punlos
Diferencia cotas

Control de bataches

5E-4, SE-5

Eslaclan Total Lelca TCR 705
SE4(423055,307 4576153 616) SES(424020,257 4576175 434)

[ ar10

<

=

CROGUIS

[1 noapto

0,050
0,100

|NO REALIZADD

|:| En tolerancia

I Fuera de lolerancla

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

[~ DAIOS TEORICOS. TBATOS REALES. DIF ERENGIAS T D TONGITUD
TR v 3 % ki hi 7 |ENTREPUNTOS|  MODULOD TEORICA
Batacho 4576095 850 A0 423845,552 | 4576085913 0,037 -0,178 5393 Eado
Batache | 423851476 | 4576095,569 10| 423851.386 | 4576008,528 0041 | 0.1 - :
un| ; A 10 2 E [XLEN B
Batache 423807,753 4 118 | 1870 423897828 45‘.'3“0553 -0,021 0,037 6410 5,400
m2EIB1(9) R he | 423803662 | 4578121,108 | 3,87 423903,756 | 4576121.143 0,035 | 0054 - :
Balache | 423903682 | 4576121,108 | 3870 | 423803758 | 4576121.143 5035 | 0054
m26.1B13 (10) | —5 o o |~ 423505.008 | 4576123.251 57 423908,930 | 4576123220 031 054 il A
Tnia 113 | 423920.830 | 4576127.807 | 3870 | 423030,026 | 4576127818 o011 060 00117
Junta 114 | 423962,047 | 4576142,696 840 | 423962,017 | 4576142667 008 010 0.0313
Tunta 115 | 424007545 | 4576157,960 3,800 424007, } 3,780 003 601 020 0,0032
1811 (1) |_Botache | 424007 845 4576157 950 | 3,800 424007,642 | 4516157,060 3,780 0,003 00 020 [X AaTs Enod
m28 B [ gon e | 424012690 | 4576159.540 300 | 424012661 | 4576159535 789 0,028 014 011 60,0322 : :
2811 (2 Batache | 424012680 | 4576159549 A00 424012 661 4576159,535 789 029 01 T011 2322 5031 5.000
B2 [—foche | 424017429 | 4576161147 | 3800 | 424017430 | 4576161,137 782 0,001 010 0,018 0100 : :
Batache | 424017420 | 4576161,147 400 424017 430 A576161,137 L 182 -0,001 01 0018 0100
m28IB11 (3) || 424022.165 | 4576162758 | 3800 | 424022.177 | 4576162736 780 0,012 023 | 0020 0,0258 5009 i
Balache | 424045,151 | 4576171202 500 | 424045.759 | 4576171,084 478 5435 | 0118 | 0022 . o
| Baache | 424045,194 | 424045759 | ? :
m2RIB(9) |5 o che | 424050,855 | 4576172907 | 3500 | AZ4050,142 | 4516172666 134 0753 | 0241 | 0.066 4.560
Dolache | 424050,005 | 4576172007 | 3500 | 424080,142 | 4576172666 YE! 0,753 347 | 0.066 pr 800
m29BV8 (10— i o | 424053315 | 4576173.762 | 3.500 | 424053,325 | 4576173.834 38 0,010 | 0,042 0,043 . ;
Junia 116 | ; 400 424053,337 | 4576173801 [ 338 6,072 |0, |0
- Balache | 424053.337 | 4576173801 | 3400 | 424053337 | 4576173801 3 5,000 000 006 0000
m30IBYI (W g e 124055 4576175 527 Sa00 | 424057933 | 456175536 S92 0,037 0.008 _g% _'—?%1 4,969 5,000
Tatache | 424058030 | 4576176,527 | 3.400 | 424057,083 | 4576175536 357 5,037 | 0008 0 k] P 2850
30BN IZ) g ke | #z24062,722 | 4576177271 400 | 424062.713 | 4576177265 279 0008 | 0014 021 0166 i :
Batache | 424062122 | 400 | 424062713 | 4576177265 378 G009 | 0.1 NH] 5,3166 FE =
mI0B) [ Gitache | 424067404 7 400 | 424067307 | 4576179,028 387 6007 | -0.005 013 5,0086 / :
Jants 117 | 424094,003 | 7 380 | 434084.052 | 4576169,132 360 0,009 | 0,003 | 0,020 5,0035
Balache | 424106,342 | 45716193809 370 474106,339 | 4576193,800 3,360 003 0,000 | 0,010 10,0030 P S
m3ILBLI4) | ine | 424111015 | 4576185586 | 3370 | 424111000 | 4576195588 | 3353 006 | 0002 | 0017 0,0063 : ik
Conmubaris y Al sl rama Sanl Bof cs | isbreged Hosata el
e b | nea do Ata Vabochsd Medeef — Zerepord - Saredons - Frontea Francesa
FOR 7031 I FEV T I FEGA 1S5

DATOS TEORICOS DATOS HEALES DIFERENCIAS DISTANCIA] LONGITUD | LONGITUD)
3 X Y z X ¥ Z X ¥ z ENTRE P | MODULD | TEORICA
| m26,ibi(1) Batache | 423845634 | 457609585 | 341 423845557 4576005913 3538 [ oom2 0.037 0178 0.09 6393 6.4
Batache | 423851.476 3410 | 423851.366 | 4576098 528) 3580 | 0000 0041 -0.180 0.0830]
Junta 112 | 423851.475 423851 386 | 4576098 528 |_0.0%0 0.041 020 0 0983
m26,b1() Batache | 423887753 | 4576118 } A23EG7 620 | 4576118706 3833 | D075 0621 037 _|_o077a | 641 ]
Hatache | 423003 682 | 4576121 BT 423503 758 | 4576121 143] 3816 | -00/6 -0.035 54 [[ER
mZ6,b1{10) Balache | £23003.682 | 4576121.108 BT 423503 758 | 4576121 143 3816 | -0.076 -0.035 054 083 | &&73 o4
Batache | 423000.008 | 4576123251) 387 AZ3508 530 | 4576123 220 3806 | 0078 031 064 0B32
Junta 113 | 423920 930 4576127 607 423020920 | 4576127 918 3810 | 0004 0011 0060 00117
Junta 114 | 423962047] 4576142690) 3840 | 423962 017 0030 0008 0.010 00313
Juniali5 | 424007 845 | 4576157 660 424007 042 0.003 0001 0 070 00032
m28,ib1{1} Balache | 474007 945 | 4576157 560) 3800 | 424007 842 0.003 0.001 0.020 00032 4875 5
Batacha | 424012690 4576150640 3800 | 424012 681 0028 00t4 0.011 00322
m29,ib1(2) Balsche | 424012690 | 4576150548) 3800 | 424012661 0028 D014 0011 0.0322 5031 5
Batache | 424017428 | 4576161 147) 3600 | 434017 430 0,001 0.010 0018 0.01
m28 6 1{3) Bafacha | 424017 420 | 4576161 147] 3800 | 424017 430 3782_| -0.001 0010 0018 001 5008 5
Batache | 424022 165 4576162750) 3800 | 474022177 780 _| 0012 02 020 00258
m29, 6 1{9) Batachs | 424040 194 | 4576171202] 3500 | 474045759 47E 435 A1 022 04507 466 166
Batacha | 424050805 | 4576172607] 3500 | 424030142 434 753 24 DGE 07905
m2a, Falachs | 424050 A05 | A576172007] 3500 | 424050142 43 753 24 i 07808 3301 338
Halacha | 424053316 | 45706173702] 3500 | 424053325 |4576173834| 330 0010 0042 06 00437
Junin 116 | 424053 265] 4576173774 3400 | 424053 337 [ 4576173.801) 339 -0.072 -0 027 0,006 00769
mao,ibi(1) Batache | 424053 337 | 4576173601 3400 | 424053 337 | 4576173801) 3304 0.000 0000 0 006 o 4 969 &
Butache | 474088030 | 4576175527] 3400 | 424057 003 | 4576175536 3302 | 0037 -0.008 D008 0.0381
m3,ibi(2) Batache | 424058030 | 4576175527 3400 [ 424057093 | 4576175536 3392 | ooar -0.008 0008 00361 5 034 5
EBoteche | 424062722 | 4576177.271) 3400 | 424062713 |4576177.285( 3378 | ooog 0014 0021 00166
m30,ib1(3) Batache | 424062722 | 4576177.271) 3400 | 424062713 | 4576177 285 3379 0003 -0.014 0021 00166 4,098 &
Batache | 424067 404 | 4576170024) 3400 | 424057 307 | 4676176.026) 3 387 0007 -0.005 0013 00088
Jurta 117 | 424094 043 | 4576189 128] 3380 | 424094 052 |4576180432] 3380 | D009 -0.003 000 0.0085
m31ibi{4) Hatache | 424105342 | 4576103 808) 3370 | 424106 330 (4576193 sun| 3360 0003 0.000 0010 0003 4807 5
Batache | 424111015 | 4576185586 3370 | 424111.000 4576105 588] 3353 | o.008 -0.002 0017 0.0063
Consalorta y 3 . dof ken Sant fol e | kdregal Hots akt
o la [ree e Ala Velooatad Maaref - Jaregore - Bacmboos - Fronbw e Frasais
FOA TOX 1 aLv o 1 FECHA 150705

8420
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ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRIGO EN PLANTA

Fecha: 09/05/2006 HORA: 12:00
|dentificacion parte: Conlrol de juntas en IB- 2 25Y 26 en viga de alado

SEUR-1/P-40
Eslacion Total LiLeica TC1610
SEUR-1 (423859,552 / 4576108,780)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

INTRAESA |NF.N°-6

Comprobacién UC: O apto [] noapTO [] NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,050 m I:l En tolerancia
Diferencia cotas < 0,100 m . Fuera de tolerancia
CROQUIS
i) 1 (12
=" 2H=126 = —
\ PN At
0h #/ \ _
_______ eSS R = |
| | -
S — — B s |
|
|
I. = ~
\ J
et o) |-_'__ =t — — 5;[ _“L/
ONAT:S @ | \\ e
e —— E— E==] (E | D (RS RS SS——
1 =2 | |
DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA ENTRE
PK X Y yd X Y Z X hd i PUNTOS
Junta25-26 | 423858802 4576082625 | 2,500 | 423858807 | 4576082,611 | 2404 | -0,005| 0,014 | 0,096 0,015
Junta24-25 | 423818,499 4576064,567 | 2,520 | 423818,531 | 4576064,582 | 2,451| -0,032] -0,015| 0,069 0,035
I de fa Linea de Afta Velocided Madrid - Zatagote - Barcelona - Frordera Francesa
I FOR 7031 REVD FECHA 15072005

ra Intraesa

tecf]

Fecha: 12/05/2006 HORA: 13:00
Identificacion parte: control de juntas 25-26 en viga de atado

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

INTRAESA INF. N°12

SEUR-1 SE-6
Estacion Total ILeica TC1610
SEUR-1(423859.552,4576108.775)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacién UC: [0 apTO D NO APTO [:l NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,050 m D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,200 m

Iﬁ] Fuera de tolerancia

CROQUIS

JUNTA
AA— 2 ==

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DISTANCIA

DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS ENTRE DIF. DIF.
X Y z X Y z X Y z punTOos | TRANSV. | LONG.
J25-26 423851,297 | 4576099,365 | 0,000 | 423851,275 | 4576099,372 | 0,000| 0,022 -0,007 | 0,000 0,023 0,000 | 0,000
| FOR 7031 | REV.0 | FECHA

8421

293



ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

tec/]

ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:

Identificacion parte:

12/05/2006
control de juntas 26-27 en viga de atado

HORA:

13:15

Bases empleadas SEB-SES
Equipo empleado:

Datos de partida:

Datos obtenidos:

Estacion Total ILeica TC1610
SE-5(424020.297 4576175.434)

Comprobacién UC; [ apto |:| NO APTO |:| NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,050 m I:I En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 m Fuera de tolerancia
CROQUIS

INTRAESA INF. N°13

Fecha:

Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:

Datos de partida:

22/05/2006 HORA:
COMPROBACION VIGA DE ATADO MODULO 26 1B-1
EN EJECUCION
SEUR-2,5EUR1
Estacion Total |Leica TC1610
SEUR-2(423729.090,4576046.290)

15:30

Datos obtenidos:

ComprobaciénUc: [ APTO  [] NOAPTO [ | NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 D En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 E Fuera de tolerancia
CROQUIS

INTRAESA INF. N°26

( —
B ——
.
_-_‘_‘_'_'_'_'—“‘_‘———-—._-_____
_‘__-___‘—‘—-—\_.
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
DISTANCIA
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS ENTRE DIF. DIF.
X Y z X Y 7 X Y 7 pUNTOs | TRANSV. | LONG.
J26-27 423920831 | 4576128,227 | 0,000 | 423920812 | 4576128,219 | 0,000 0,019 0,008 | 0,000 0,021 0,000 | 0,000

FOR 7031

REV O

I

FECHA 15072005

JUNTA
- S [
" ) ESCI9B|  [EscziB
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF DIF
ENTRE " 5
X Y P X Y z X v z pUNTOs | TRANSV. | LONG.
262 423920,885 | 4576127 BBY 423920,886] 4576127 BB6 -0,001 0,003 0,003
262 423908109 | 4576122 BY6 423908,113] 4576122 885 -0,004 0,011 0,012
263 423894,440 4576117,322 423894 442 4576117,318 -0,002 0,004 0,004
264 423881,969 4576112,029 423881,970 4576112,026 -0,001 0,003 0,003
265 423873542 | 4576108, 367 423873,534| 4576108,385 0,008 -0,018 0,020
286 423862661 4576103 562 423862666 4576103,550 -0,005 0,012 0,013
FOR 7031 | REV.0 FECHA

8422
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=
ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 07/06/2006
Identificacion parte:

EN EJECUCION
Bases empleadas SEUR-2,5EUR-1
Equipo empleado:

Datos de partida:

Datos obtenidos:

Control de escalera 21-A

Estacién Total ILeica TC1610
SEUR-2(423729.090,4576046.290)

HORA: 11:00

INTRAESA INF. N?35

Comprobacién uc: [ apTO [1 nNoaApto [ ] NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS
~ N Y o .
. ( . /
o Nl
- B \ “w
= 1 .}
—
LISTADO DE PUNTOS DE GONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA [ BiE
ENTRE 2 ,
X Y z X Y Z X Y Z puntos | TRANSV.| LONG.
21-A1 42389584 | 4576109,854 423895837 4576109,832 0003 | 0,022 0,022
21-A-2 423887,164 | 4576105,965 423887,152|  4576105,944 0,012 | 0,021
4,18 4,169 0,011
I FOR 7031 REV.O I FECHA: 15/07/2005

=
a Intraesa
tecﬂ I CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
Fecha: 21/03/2006 HORA: 17:00 Ne 37
Idenlificacion parte: Mure contencion E-1
Bases empleadas BR-2009A BR-2010
Equipo empleado: Estacian Total Leica TCR 705
Datos de partida: BR-2009A (424945,962 4576526,524) (10,247)
Datos obtenidos:
Comprobacion UC: O apTo NO APTO [] NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0.060 m D En tolerancia
. Fuera de tolerancia
CROQUIS
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS | DISTANCIA ENTRE
PK X Y Z: X Y Z X Y Z PUNTOS
ESC17a 423795.031 4576065.735 3.630 | 423794.978 | 4576065.855 | 3.620| 0053 | -0.120| 0.010
ESC 17a 423795.215 4576065.325 3.630 | 423795.206 | 4576065.344 | 3.630| 0.009 | -0.019| 0.000 0.0210
ESC 17a 423804.745 4576069.596 3.630 | 423B04.747 | 4576069.691 | 3.580| -0.002 | 0.005 | 0.050 0.0054
ESC 17a 423804.561 4576070.007 3.630 | 423804.523 | 4576070.092 | 3.580| 0038 | -0.085| 0.050
ESC 17b 423796.236 4576063.046 3640 | 423796.244 | 4576063.028 | 3.560( -0.008 | 0.018 | 0.080 0.0197
ESC17b 423796.420 4576062.636 3.640 | 423796.460 | 4576062.544 | 3.550| -0.040 | 0.092 | 0.090
ESC 17b 423805.952 4576066.904 3.640 | 423806.004 | 4576066.786 | 3.630) -0.052 | 0,118 | 0.010
ESC 17b 423805768 4576067.314 3.640 | 423805.777 | 4576067.294 | 3.620| -0.009| 0,020 | 0.020 0.0218
ESC 19a 423878.418 4576102.778 3.390 | 423878.356 | 4576102.750 | 3.370| 0.062 | 0.028 | 0.020
ESC 19a 423878.829 4576102.962 3.390 | 423878853 | 4576102973 | 3.370| -0.024 | -0.011 | 0.020 0.0264
ESC 19a 423880.080 4576100.216 3.390 | 423880.105 | 4576100.263 | 3.380| -0,045 | -0.047 | 0.010
ESC 18a 423879.649 4576100.032 3.390 | 423879.601 | 4576100.010 | 3.370| 0.048 | 0,022 | 0.020 0.0528
ESC19b 423882962 4576104.816 3.390 | 423882.995 | 4576104.831 | 3410 -0.033 | -0.015 | -0.020
ESC19b 423883.373 4576105.000 3.390 | 423883.499 | 4576105.057 | 3.410] -0.126 | -0.057 | -0.020
ESC 19b 423884 .604 4576102.252 3.390 | 423884.730 | 4576102.308 | 3.420| -0.126 | -0.056 | -0.030
ESC13b 423884.193 4576102.070 3.390 | 423884.225 | 4576102.084 | 3.420| -0.032 | -0.014 | -0.030
ESC21a 423B886.980 4576106.376 3.580 | 423886.948 | 4576106.448 | 3.530 | 0.032 | -0.072 | 0.050
ESC21a 423887.164 4576105.956 3.580 | 423887.172 | 4576105.946 | 3.580 | -0.008 | 0.010 | 0.000
ESC21a 423885.840 4576109.854 3.580 | 423895.852 | 4576109.628 | 3.580| -p.012 | 0.026 | 0.000
ESC21a 423895.656 4576110.265 3.580 | 423895623 | 4576110.338 | 3.580| 0.033 | -0.073 | 0.000
ESC21b 423B86.863 4576107.573 3.590 | 423896.872 | 4576107.551 | 3.640| -0.009 | 0.022 | -0.050
ESC21b 423897.047 4576107.162 3.590 | 423B97.098 | 4576107.046 | 3.640| -0.051| 0.116 | -0.050
ESC 21b 423888.370 4576103.273 3.590 | 423888.414 | 4576103.175 | 3.590| -0.044 | 0.098 | 0.000
ESC21b 423888.186 4576103.684 3.590 | 423888.188 | 4576103.679 | 3.590| -0.002 | 0.005 | 0.000

Consettoea y Asistancla pars el conkrol de las obras do platalorms del bama’ Sant Bol de Lisbteged Hospite lef

o 1a Linea te Al Velociisd Maded - Zaragors - Bareelons — Frontera Francesa

FOR. 703 %

REV.O

FECHA: 150706

8423
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tech

Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 14/06/2006 HORA: 13:30
EJECUTADO INTRAESA INF. N°43-1
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS Al T T DIF.
ENTRE

X Y Z X Y z X Y Z punTos | TRANSV. | LONG.
VNT10 423006,287|  4576103,436 423906,283|  4576103,453 0,004 | -0,017 0,017
VNT11 423906,589 4576102,695 423906,605|  4576102,6864 -0,016 | 0,031 By i3
VNT12 423902,746 4576101,074] 2970 423002.744| 4576101,977] 2,981 0002 | -0,003 -0,011 0,004
VNT13 423899,188 4576100,507 423699,179 4576100,508 0,009 -0,002 0,009
VNT14 423899502 4576089,770 423899,511 4576088,729 -0,008 0,041
VNT15 423897,009]  4576098,733 423897,019]  4576098,688 0,010 | 0,045 -
VNT16 423896 695 4576099,470 423896,703 4576089 478 -0,008 -0,008 0,011
VNT17 423893 145 4576097 985 2,980 423893,158 4576097 976 2979| -0,013 0,009 0,001 0,016
VNT18 423889629 4576086,497 423889 629 4576096,510 0,000 -0,013 0,013
VNT19 423889,942|  4576095,761 423889,968] 4576095735 -0,026 | 0,026
VNT20 423887,145 4576085,439 423887,139 4576005 445 0,006 -0,006 0,008
VNT21 423887 458 4576094 703 423887,464 4576084 667 -0,008 0,036
VNT22 423883,603 4576083,937| 2980 423883,616 4576093,914| 2,993] -0,013 0,023 -0,013
VINT23 423880,092 4576092,416 423880,118 4576092 413 -0,026 0,003
VINT24 423880,418 4576091,685 423880436 4576091,647 -0,018 0,038
VNT25 423877,939] 4576000615 423877,978]  4576090,579 -0,039 | 0,036
VINT26 423877 861 3| 4576091,346 423877 641 4576091,359 -0,028 -0,013
VNT27 423874,082 4576089,817| 2,990] 423874,121 4576089,814| 2977 -0,039 0,003 0,013
VNT28 423870,567|  4576088,280 423870,625| 4576088,287 0,038 | -0,007
VINT29 423870,913 4576087 549 423870948 4576087,507 -0,035 0,042
VINT30 423868,115 4576087 192 423868,138 4576087,205 -0,023 -0,013
VINT31 423868,441 4576086 461 423868,463 4576086,427 -0,022 0,034
VNT32 423864,504] 4576085,642| 2,090 423864627 4576085640| 2,994| -0,033 | 0,002 -0,004
VINT33 423861,106 4576084 ,088 423861,121 4576084 ,085 -0,015 0,003 0,015
VNT34 423861,432]  4576083,357 423861,431]  4576083,316 0,001 0,041
VNT35 423837,580|  4576072,683 423837,503|  4576072,634 -0,013 | 0,049 L
VNT36 A23B837,253 4576073,413 423837,253 4576073,394 0,000 0,019 0,019
VNT37 423833,740 4576071,844 3,010] 423833776 4576071,823| 3,024] -0,036 0,021 -0,014 !
VNT38 423830,258|  4576070,277 423830,278|  4576070,259 -0,020 | 0,018
VINT38 423830585 4576069,547 423830,614 4576069,479 -0,029 0,068
VNT40 A23827,784 4576069,172 423827853 4576069 173 -0,059 -0,001
VINT41 423828 121 4576068 442 423828,224 4576068422 -0,103 0,020
VNT42 423824281 4576067,604| 3,020] 423824,343| 4576067,599] 3,038 -0,062 [ 0,005 0,018
VNT43 423820,799 4576066,036 4236820 833 4576066,044 -0,034 -0,008
VNT44 423821,126'_ 4576065,306 4% 66 4576065,267 -0,040 0,03 .
VNT45 423856 500 4576081,159 423856,498 4576081,097 0,002 0,06:
VNT46 423856,173|  4576081,8689 423856,164] 4576081,885 0,009 0,004 0,010
VINTA7 423852 658 4576080,324 3,000 423852 669 4576080, 288| 2,988( -0,011 0,036 0,002 = —— -
VIMNT48 423849,175| 4576078,759 423849,213 4576078,740 -0,038 0,019 B
VINT49 423349,503' 4576078,028 423849 559 A576077,988 -0,056 0,040 68

FOR 7031 REV.O FECHA: 180712005

ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

14/06/2006 13:30
EJECUTADO

REPLANTEO LINEA VENTANAS PANTALLA IB-2

Fecha: HORA:

Identificacion parte:
SEUR-1,SE-6

Estacion Total ILeica TC1610
SEUR-1(423B59.552 4576108.775)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacion UC: [0 apto |:| NO APTO |:| NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 m. E Fuera de tolerancia
CROQUIS

Il wIN L

INTRAESA INF. N°43

[ Y

FSC19B

VN33 NZ23

| .}Tdu W2 \a.'.'\.rfl 2 VN2 VN18 VN7 WNTE  WNi3 VN12 \r"?\l'ﬂj
—Jsf; k= N s ﬁf"'_‘ _.*, e
Vh32 o VNZg ; ‘ﬁ'——g\ *FBQ - T
Wi3d = owa W25 fnze W19 WI5 W14 W11
Ny
S ESC2281
N
|
|
VN4 ViN4D WMu VM3 VN3 VINZE VN4SF VN7
= £ & - i ——— i ——————
== ? =3 % y  — i — __
Viva g v.rmi VN 39 VIN3S VNG
25a
s g ————8
[ FOR 7031 | REV.D | FECHA; R424
b
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===
ra Infraesa ra Intraesa
t CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
ch tec
Fecha: 22/06/2006 HORA: 17:00 Fecha: 11/07/2006 HORA: 11:00
INTRAESA INF. N°53 INTRAESA INF. N°67

Identificacion parte: COMPROBAR MURO GUIA ESCALERA 20A/20B/22A/228 Identificacion parte: JUNTA 25-26 1B-2

EJECUTADO
Bases empleadas SEUR-2,SEUR-1 Bases empleadas SEUR1,SE6
Equipo empleado: Estacion Tolal |Leica TC1610 Equipo empleado: Eslacion Total |Leica TC1610
Datos de partida: SEUR-2(423729.090,4576046.290) Datos de partida: SEUR1{423859.552,4576108.775
Datos obtenidos: Datos obtenidos:
Comprobaciénuc: [ ApTO [ NoapTO [] No REALIZADO Comprobaciénuc: [l ApTO [1 noapTO [[] no REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,050 m. I:[ En tolerancia Distacia entre puntos < 0,020 m, D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m, Fuera de tolerancia Diferencia cotas < 0,020 m. m Fuera de tolerancia

CROQuUIS ALINEAMIENTO CROQUIS

.. — N

FSC22A

) ]E'ﬁ-};(j:zz

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA | o GiE PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF DIF
ENTRE = x ENTRE : ‘
X Y z X ¥ Z X Y z PUNTOS JRANRY: [ LONG: X | Y 4 X Y ‘ X Y 4 puNTos | TRANBV.| LONG,
ES4 423894 181 | 4576089,319 N | W 0,000 4 30,55 J-25-26 423858,658] _ 4576082,947 423858676 | 4576082,955 0,018 0,008 0,000 0,020
ESE 423903,522 | 4576093,501
ES6 423904,536 | 4576091218
ES7 423895215 | 4576087,035
ES8 423890,289 | 4576088436
ES9 423891,585 | 4576085,539
ES10 423886,141 | 4576086,594
ES12 423887,083 | 4576084498
| FOR. 7001 | REV.0 FEGHA 1510712005 | | FOR, 7031 REV.O | FECHA: 1897/2005 |

8425
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ingurin

tecf]

Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacién UC:

18/07/2006 HORA; 17:30

INTRAESA INF. N°71

COTA Y LINEA MOD-26 IB-2
EJECUTADO

SEUR1,5E6

Estacién Tolal |Leica TC1610
SEUR1(423859.552,4576108.775)

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos

Diferencia cotas

O apTo [] NoAPTO [ ]NOREALIZADO
< 0,020 m, l:l En tolerancia
< 0,020 m.

Fuera de tolerancia

CROQUIS

]
ra Intraesa
A CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tec[l
INTRAESA INF. N°78
Identificacién parte: LINEA + COTA ESCALERAS 19A/19B

EJECUTADO

SEUR-2,SEUR-1

Estacion Tolal |Leica TC1610
SEUR-2{423729.090,4576046.290)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

: ESCI98] ISR T
& o
1 ) ? BV
t B
o, & Y,
! ESC22A
| R & ;d J
. [
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA [ o =
ENTRE 2 i
X Y s X Y z X Y z puNTos | TRANSV. | LONG.
CB261 423927 436 4576111,947| 4170 | 423927437 4576111,945 4,158 0,001 -0,002 0,014 0,002
CcB262 423908,433 4576104,339| 4,178 | 423908,437 4576104 ,330 4,163 0,004 -0,009 0,015 0,010
CB263 423895,818 4576099,128| 4,184 | 423895816 4576099,133 4170 -0,002 0,005 0,014 0.995
CB264 423881419 4576093,015| 4,190 | 423881,432 4576092 984 4,176 0,013 -0,031 0,014 0,034 =
CB265 423867 503 4576086,950| 4,196 | 423867,514 4576086,927 4,187 0,011 -0,023 0,009 0, 5]
CB266 423859 135 A576083,238| 4,200 | 423859,137 4576083,234 4 188 0,002 -0,004 0,012 0,004

Comprobacisnuc: [ APTO [1 w~oapPTO [[]nO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. E Fuera de tolerancia
CROQUIS
ot ,;fri y
7N
\”‘/\;— 2
79
)":"(j\
R o \
A‘ /g 5
/g
NG
-u.‘_"/
LISTADD DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS U':m:;m DIF. DIF.
X Y z X Y. 4 X Y # punTog | TRANSV. | LONG.
ESK192 423882 962 4576104,816] 4,190 | 423882974 | 4576104,813 | 4,205 0,012 -0,003 -0,015 D,I?‘!Z
ESK194 423884,193 4576102,070] 4,190 | 423884204 | 4576102,091 | 4,213 0,011 0,021 -0,023 4
ESK195 423880,060 4576100,216] 4,190 | 423880085 | 4576100,244 | 4,192 0,025 0,028 -0,002 0,
ESK198 423878,829 4576102962 4,190 | 423878825 | 4576102964 | 4,187 | -0,004 0,002 0,003 0,004
NOTA

SE HA CORREGIDO LA ALTURA DE 3,89 A 4,19 SEGUN PLANO 2,96,3

FOR. 7034

FECHA: 180712005

FOR. 7034

REV.0

FECHA: 1507/7005

8426

298



tecf]

ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacién parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacion UC:

18/08/2006

O apto

TABLA DE TOLERANCIAS

HORA: 12:00

LINEA + COTA ESCALERA 22A/B
EJECUTADO
SEUR1,SEUR2
Estacion Total
SEUR1(423859.552 4576108.775)

Leica TC1610

[1 nNoapTo  []NOREALIZADO

|:I En tolerancia

INTRAESA INF, N°101

Distacia entre puntos < 0,020 m.
Diferencia cotas < 0,020 m. @ Fuera de tolerancia
CROQUIS
[ L ) Ty
!
] ( / ".'/ “/ fi \
N gt Mg sl
T
(\;,
A-YT
N ‘-__.y(
= v
K v
AT J
/[ ‘
I
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEGRICOS DATOS REALES DIFERENCIAS pISTANGIA [ T
ENTRE i £
X Y Z X Y z X Y z puNTos | TRANSV. | LONG.
ESKo2 4,180 4,178 | 0000 | 0,000 0,002
ESKO3 4,180 4,187 0,000 0,000
ESK12 4,180 4,209 0,000 0,000 il
ESK13 4,180 4,269 0,000 0,000
ESKO5 423895,179 4576089,755 423895,155 | 4576089,808 -0,024 0,053 iR 8
ESKO06 423902,649 4576093,099 423902630 | 4576093,141 -0,019 0,042 0,046
ESKO8 423903,016 4576090524 423903,002 4576090,556 -0,014 0,032 = -
ESKO09 423896,600 4576087 649 423896,594 4576087 663 -0,006 0,014 0,015

FOR. 703.1

FECHA: 15/07/2005

ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Identificacién parte: LINEA MURETE GUIA UIC4 MOD26

EN EJECUCION
Bases empleadas M26,SEUR1
Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610
Datos de partida: M26(423929.152 4576105 B35)

Datos obtenidos:
Comprobacién Uc: [ apTo [1 noapTO

TABLA DE TOLERANCIAS

INTRAESA INF. N°153

[[]No REALIZADO

I:I En tolerancia

Distacia entre puntos < 0,020
Diferencia cotas < 0,020 | Fuera de tolerancia
CROQUIS
|
[ ] ] [ ] ]

Jré‘f

&
Jréﬁr

+

4@5@8

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA | o | or
ENTRE : :
X Y Z X Y z X Y z puntos | TRANSV.| LONG.

MG261 423933 496 4576083,318 423933496 | 4576083,318 0,000 0,000 0,000
MG262 423930,884 | 4576082147 423930,881 4576082,154 -0,003 0,007 0,008
MG263 423916,279 | 4576075585 423916,285 | 4576075,585 0,008 0,000 0,008
MGZ264 423897507 | 4576067,182 423897,517 | 4576067,160 0,010 -p,022 0,024
MG265 423886,915 | 4576062433 423886,913 | 4576062437 -0,002 0,004 0,004
MG266 423877 873 | 4576058,379 423877875 | 4576058,374 0,002 -0,005 0,005

[ FOR. 7031

REV.O

| FECHA:

8427




ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:

21/08/2006

Identificacion parte:

Leica TC1610

EJECUTADO
Bases empleadas SEUR1,5EUR2
Equipo empleado: Estacién Total
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobaciéon UC:

LINEA + COTA ESCALERA 20 A/B

SEUR1(423859.552,4576108.775)

0 apT1O

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos

Diferencia cotas

[ nNoapTO

0,020
0,020

HORA:

11:00

[]No REALIZADO

3z

D En tolerancia
B Fuera de tolerancia

INTRAESA INF. N°104

tecf]

ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:

|dentificacién parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

19/02/2007

LINEA 'Y COTA DE VIGA ESCALERA 8

HORA: 12:00

INTRAESA INF. N°172

SEURS5,SEUR4
Esiacion Total Leica TC1610
SEURS5(423887.740,4576044.047)

CROQUIS = = — B
OO A
e / { / \
_J o & K____x!
X g
:\-, _
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF. DIF.
ENTRE
X Y Z X Y Z X Y z PUNTOS TRANSY. | LONE,
ESK201 423891661 | 4576085406 | 4,180 | 423891641 | 4576085496 | 4,190 | -0,020 | 0,090 -0,010 ),09;
ESK202 423890,430 4576088,153 4,180 | 423890427 4576088220 | 4,204 | -0,003 0,067 -0,024 = :
ESK203 423887 527 4576083,553 4,180 | 423887528 4576083,554 | 4187 0,001 0,001 -0,007 _G,O_Oj_
ESK204 423886 296 4576086,300 4,180 | 423886,292 4576086,274 | 4172 | -0,004 -0,026 0,008 Mﬁﬂ

Comprobacién UC: (] APTO [1 NoapTO [ | NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS
f f«_‘_
{\ L')\ [§) fk (‘\ {:
N )t e o) A =
= ij P ‘\-J{‘ Yy O
A Ao
Eon P P
o p ol
., P K\
57 858,
~
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS e e, | o
X Y Z X T Z X Y z PLNTODS TRANSV. [ LONG.
ES81 423892 056 4576073635 423892,056 4576073,635 0,000 0,000 0,000
ESB2 423892 294 4576074,243 423892,299 4576074,231 0,005 -0,012 0,013
ESB3 423901170 4576078,248 423901,182 4576078,220 0,012 -0,028 0,030
ES84 423802 204 4576078,051 4,180 | 423902213 4576078,055 4,171 0,009 0,004 -0,009 0,010

FOR. 7031

REV.0

FECHA: 15772005

FOR TO3A

REV.O

FECHA: 1510772005

8428
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ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacién parte:
Bases empleadas

Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

19/02/2007
LINEA Y COTA DE VIGA ESCALERA 10
SEURS,SEUR4

Estacion Total Leica TC1610
SEURS(423887.740,4576044.047)

HORA: 12:00

INTRAESA INF. N°173

tecf]

Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:
Bases empleadas
Equipo empleado:

Datos de partida:

Datos obtenidos:

21/02/2007
LINEAY COTA VIGA ESCALERA 12
SEURS5,SEUR4

Estacién Tolal Leica TC1610
SEURS(423887.740,4576044.047)

HORA: 12:00

INTRAESA INF, N°174

Comprobacienuc: [ APTO [ NOAPTO [ | NO REALIZADO ComprobacionUC: [1 APTO  [] NOAPTO [ | NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. I:l En tolerancia Distacia entre puntos < 0,020 m. I:l En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia Diferencia cotas < 0,020 m. E Fuera de tolerancia
CROQUIS CROQUIS
i u,\ I/'_‘l = X‘,) =
() >
= ,-J - 1 ‘f'}(
A \ = Y’"
s
fl -\-f-‘ -
2%, \ 2 .
VSN B £
S - 1, {- oy = f -
/" C = / i ) A .
& N /'/ < ﬂ;{
5 y 7
b i 3
!
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS R () T PK DATOS TEGRICOS DATOS REALES DIFERENCIAS OEem | o, [ oF.
X Y F X % z X Y F pLnTOs | TRANSV. | LONG. X Y z X % Z X Y z piunTos | TRANSV. | LONG.

ESC101 423905,126 4576079,401 423905,130 4576079,403 0,004 0,002 0,004 ES121 423915 804 45676083,669 4,170 | 423915,810 4576083 ,672 4,183 0,006 0,003 0,013 0,007

ESC102 423905,095 4576079,939 423905,085 4576079,961 -0,010 0,022 0,024 ES122 423916,448 4576084,553 | 4170 | 423916 446 4576084 557 4,189 | -D,002 0,004 0,019 0,004

ESC103 423909,151 4576081,757 423909,161 4576081,734 0,010 -0,023 0,025 ES123 423922 649 4576087,333 | 4,170 | 423922 647 4576087 ,337 4,188 | -0,002 0,004 0,018 0,004

ESC104 423910,966 4576082,024 4,18 423811,044 4576082 059 4,172 0,078 0,035 -0,008 0,085 ES124 423923956 4576087,364 4,170 | 423923929 4576087 352 4,165 | -0,027 -0,012 -0,005 0,030

FOR. 1031 |

REV.O

FECHA; 150712005

FOR. 1031

FECHA: 1510772005

8429




ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

12/03/2007

LINEA Y COTA VIGA ESCALERA B

HORA: 12:00

INTRAESA INF, N°193

SEUR4,SEURS
Estacion Total Leica TC1610
SEUR4(423748.666,4575976.868)

ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Comprobaciénuc: L1 ApTO [T nNoapTo  []NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. El Fuera de tolerancia
CROQUIS
(C ™
%] - \l
63 V6o
\
/L (;“ ; A %\
oy R
-~ ™
=3
Lo
aloy;
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS pisTANGIA [ o | e
z 7 A ENYRE TRANSV. | LONG.
X Y X Y X Y PUNTOS

ES61 423889198 4576072,224 423889177 4576072,215 -0,021 -0,009 0 _02_3

ES62 423888,069 4576072,378 423888,057 4576072 405 -0,012 0,027 0,030

ES63 423880,680 4576069,067 423880,673 4576069,082 -0,007 0,015 0,017

ES64 423878,900 4576067,776 4,196 | 423878,890 4576067,771 4193 | -0,010 -0,005 -0,003 0,011

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacion UC:

11/04/2007

HORA: 13:30

INTRAESA INF. N°203

LINEA Y COTA VIGA DE ATADO MOD 26 UIC4{JUNTA 26-27)

SEURB,SEUR1
Eslacion Total Leica TC1610

SEURE(423862.809,4576051.533)

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos

Diferencia cotas

O apto [] NOAPTO
< 0,020 m.
< 0,020 m.

CROQUIS

[] nO REALIZADO

D En tolerancia

m Fuera de tolerancia

f

/

FOR.T03.1

| FECHA: 15/07/2005

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS “’2;’;:;“ oF. | DIF.
X | Y | X [ Y Fa X [ ¥ ] F2 ; E-I%Iﬂé ! TRANSV. | LONG.
J-26-27 423939,895 | 4576085656 | 4,170 | 423940000 | 4576085703 | 4,164 | 0,105 | 0047 | 0006 [ 0,115
[ FOR. 1031 REV.D | FECHA: 15/07/2005 |

8430
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Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:

Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacién UC:

11/04/2007

HORA: 13:30

LINEA Y COTA VIGA DE ATADO MOD 26 UIC4(JUNTA 26-27)

SEURB,SEUR1
Eslacion Total Leica TC1610
SEURG(423862.809,4576051.533)

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos
Diferencia cotas

0 apro [] NOAPTO
< 0,020 m.
< 0,020 m.

CROQUIS

[] nO REALIZADO

[l En tolerancia
Fuera de tolerancia

INTRAESA INF. N°203

ra Intraesa

teck]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 17/04/2007

Identificacion parte: LINEA Y COTA DE VIGA MOD26 UIC3.
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

SEURB,SEUR1
Estacion Tolal Leica TC1610
SEURG(423862.809,4576051,533)

Datos obtenidos:

HORA:

13:30

INTRAESA INF. N°205

PK DATOS TEGRICOS DATOS REALES DIFERENCIAS eare | _oF, | oF.
X | Y z X | Y z X | v ] z TRANSVY. | LONG.
J-26-27 423939,895 | 4576085656 | 4,170 | 423940,000 | 4576085703 | 4,164 | 0,105 | 0047 | 0006 | 0115

Comprobacién UC: O aeto D NO APTO DNO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. [l En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROAQUIS
A
" b b K
:Ihrg ‘IEIaa‘ I%F
| 4| ] ]| I | I I
:\
|| — _ -
Y
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA [ o [ e
ENTRE t ¢
X Y Zz X ' z X Y z puNTos | TRANSV. | LONG.
VAZ61 423878221 4576046,919 | 4,200 | 423878,228 | 4576046,904 | 4,195 | -0,007 0,015 0,005 0,017
VAZE2 423893946 | 4576053,969 | 4,190 | 423893,946 | 4576053,969 | 4,182 0,000 0,000 0,008 0,000
VA263 423916,857 | 4576064241 | 4,178 | 423916,846 | 4576064,267 | 4,180 | 0,011 | -0,026 -0,002 0,028
J26-27 423943 980 | 4576076,547 423943 980 | 4576076,547 0,000 0,000 0,000

FOR. 7031

FECHA: 18/07/72008

FOR. 7039

REV.0

| FEGHA: 180172005

8431
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—
ra Intraesa
(5
tacﬁ] ONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
Fecha: 05/09/2007 HORA: 11:00

INTRAESA INF. N° 245
Identificacién parte: LINEA 'Y COTA DE VIGA MOD27 UIC2.

Bases empleadas AVE2 AVE3
Equipo empleado: Estacion Total Leica TC806
Datos de partida: AVE2({423994 260,4576127 .634)

Datos obtenidos:
Comprobacion UC: U apto D NO APTO D NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. [’ En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. m Fuera de tolerancia
CROQUIS
N
VA2 /3T
WA S
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS M | or | o,
X Y z X Y z X Y z pUNTos | TRANSV. | Lone.
VA271 423966,657 | 4576074,069 | 4,150 | 423966,624 | 4576074,144 | 4.130 | 0,033 | -0,075 -0,020 082 |
VA272 423979,374 4576079,904 4,150 | 423979397 4576079915 4,160 | -0,023 -0,011 0,010 0,025
VA273 423977,480 4576084,130 4,150 | 423977487 4576084,133 4,120 | -0,007 -0,003 -0,030 0,008
| FOR. 7034 | REV.0 | FECHA: 18/07/2005

8432
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MODULO 27

8433



L]
o

tecf]

Intraes

Trorodos v Exn

T

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 07/09/2005
Identificacion parte

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:
Datos obtenidos:

TABLA DE TOLERANCIAS

Distancia entre puntos <

hora:  17:00

V - 5000
GPS System 500 Leica
V- 5000 (423865,535 , 4575942,127)

X .
En tolerancia
|:, Fuera de tolerancia

0,06 m

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

NO

1
CROQUIS

ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA ENTRE
X Y X ¥ X Y PUNTOS
1 423937,657 | 4576134,980 423937 570 4576134,999 -0,013 -0,019 0,0230
2 423929,487 | 4576132,000 423929474 4576132,035 0,013 -0,035 0,0373
3 423919,191 | 4576128,100 423919,167 4576128,165 0,024 -0,065 0,0693
4 423912,444 | 4576125,467 423912,435 4576125,489 0,009 -0,022 0,0238
5 423904,035 | 4576122116 423904,020 4576122 152 0,015 -0,036 0,0390
6 423895,904 | 4576118,797 423895,896 4576118,817 0,008 -0,020 0,0215
7 423896,285 | 4576118,089 423896,286 4576118,084 -0,001 0,005 0,0051
8 423889,586 | 4576116,151 423889,571 4576116,186 0,015 -0,035 0,0381
9 423882,912 | 4576113,306 423882,898 4576113,338 0,014 -0,032 0,0349
10 423875,553 | 4576110,119 423875,539 4576110,151 0,014 -0,032 0,0349
" 423887,830 | 4576094,861 423887,851 4576094,813 -0,021 0,048 0,0524
12 423893,693 | 4576097341 423893,705 4576097,313 -0,012 0,028 0,0305
13 423900,136 | 4576100,033 423900,149 4576100,002 -0,013 0,031 0,0336
14 423905,723 | 4576102,341 423905,732 4576102,321 -0,009 0,020 0,0219
15 423903437 | 4576102266 423903 445 4576102,246 -0,008 0,020 0,0215
16 423913,575 | 4576105,537 423913,587 4576105,508 -0,012 0,029 0,0314
17 423919,502 | 4576107,919 423919,520 4576107,875 -0,018 0,044 0,0475
REALIZADO:

Consultoria y Asistencia para el control de las obras de plataforma del tramo: Sant Boi de Llobregat-Hospitalet de la Linea de Alla
Velocidad Madrid-Zaragoza-Barcelona-Frontera Francesa

FOR. 703.1

REV.0

FECHA: 15/07/05

12/05/2006
control de juntas 26-27 en viga de atado

Fecha: HORA: INTRAESA INF. N°13

Identificacion parte:

13:15

SEB-SES
Estacion Total ILeica TC1610
SE-5(424020.297,4576175.434)

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobaciénuc: [l ApTo [] NoAPTO  [] NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,050 m D En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 m Fuera de tolerancia
CROQUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

DISTANCIA

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS ENTRE Tngl:lév Lg‘:{-}

X Y Z X Y z X Y Z PUNTOS ' )

J26-27 423920,831 | 4576128,227 | 0,000 | 423920,812 | 4576128,219 | 0,000| 0,019 0,008 | 0,000 0,021 0,000 | 0,000
FOR. 7031 | REV.O | FECHA 150772005
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CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tec: ’ tec : l

ra Intraesa ra Intraesa

Fecha: 16/03/2006 hora: 17:00 Ne 33 Fecha: 07/07/2006 HORA: 12:30
Identificacion parte: Control de escaleras INTRAESA INF. N°65
ldentificacion parte: CONTROL DE JUNTA 113-54 EN EJE IB2
Bases empleadas SEUR-1 SE-4
Equipo empleado: Eslacion Total Leica TCR 705 Bases empleadas SEUR1,SEUR2
Datos de partida: SEUR1 (423859552  4576108,775) 7,010 Equipo empleado: Estacién Total |Leica TC1610
Datos de partida: SEUR1(423859.552 4576108.775)
Datos obtenidos:
Comprobacién UC: O apto [0 nNoapTO [[] nO REALIZADO Datos obtenidos:
Comprobacionuc: [ APTO [] NoapTo [ ] NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0.150 m D En tolerancia TABLA DE TOLERANCIAS
Diferencia cotas < 0.100 m . Fuera de tolerancia Distacia entre puntos - 0,020 i D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. | | Fuerade tolerancia
CROQUIS
CROAQUIS
.'/
Sl
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL e
DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA ENTRE
PK X v = X v 7 X Y 7 BUNTOS LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
ESC 15A 423709.239 4576022.145 3.880 | 423709.226 | 4576022.169 | 3.940| 0.013 | -0.024 | -0.050 0.0273
ESC 15A 423709.022 4576022.539 | 3.B80 | 423708.955 | 4576022.661 | 3.940| 0.067 |-0.122 | -0.050 0.1392 PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF. OIF.
ESC 15A 423715.940 | 4576026.358 | 3.790 | 423715893 | 4576026.443 | 3.870| 0.047 | -0.085 | -0.080 0.0971 2 z z ENTRE | . vsv. | LonG.
ESC15A | 423716.262 | 4576026.021 | 3.790 | 423716.266 | 4576026.014 | 3.870 -0.004 | 0.007 | -0.080 0.0081 X Y X X X a4 P
ESC 23A 423963908 4576136203 3.900 | 423963908 | 4576136203 | 3.870| 0.000 | 0.000 | 0.030 0.0000 J113-54 I1B-2 423928,075 4576112,020 423928,071 4576112,018 -0,004 -0,002 0,000 0,004
ESC 23A 423963.751 4576136.625 3.900 | 423963.716 | 4576136.716 | 3.870| 0.035 | -0.091 | 0.030 0.0975
ESC 23A 423961.425 4576135.756 3.900 | 423961.393 | 4576135.842 | 3.870| 0.032 | -0.086 | 0.030 0.0918
ESC 23A 423961.475 4576135.294 3.900 | 423961.476 | 4576135.290 | 3.850| -0.001| 0.004 | 0.050 0,0041
ESC 238 423865.907 4576134.281 3.900 | 423965.904 | 4576134.288 | 3.940 | 0.003 | -0.007 | -D.040 0.0076
ESC 238 423966.064 4576133.862 3,900 | 423966.100 | 4576133.764 | 3.940 -0.036 | 0.098 | -0.040 0.1044
ESC 23B 423946.393 4576126.510 3.900 | 423946.428 | 4576126.426 | 3.890| -0.035| 0.084 | 0.010 0.0810
ESC 238 423946.224 4576126.927 3.900 | 423946.224 | 4576126.927 | 3.890| 0.000 | 0.000 [ 0.010 0.0000
Consultaria y Asislencie para el condol da fas obras da plafeforma dol rama Fant Bod e Llobrepat-Hospta ket I e I FT I T I
de la Lines de Ata Veolocided Madnd - Zaragora - Barceiona - Fronters Francess
FOR 7031 REVO | FECHA 150716

8435
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tecf]

ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacion UC:

10/07/2006

MURETE GUIA PANTALLA ESC24 B

EJECUTADO
SEUR1,SE6

Estacidn Total ILeica TC1610

SEUR1(423859.552,4576108.775

O apto

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos

Diferencia cotas

CROQUIS

[] wnoapPTO

0,020
0,020

HORA:

11:00

[] o REALIZADO

|:| En tolerancia

iﬁ Fuera de tolerancia

INTRAESA INF. N°66

COND
el YV L]‘ b

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

tecf]

ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

18/09/2008

HORA:

LINEA + COTA VIGA DE ATADO MOD27 1B2

EN EJECUCION

M26,SEUR1

Estacion Tolal Leica TC1610

M26(423929.152,4576105.835)

Comprobacion UC: [0 apto

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos

Diferencia cotas

<

CROQUIS

0

0,020
0,020

NO APTO

12:30

[]no ReALIZADO

D En tolerancia
Dﬂ Fuera de tolerancia

INTRAESA INF. N°117

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DisTANGIA [ o | e
ENTRE | ypansv, | Lone
X Y X Y X X Z PUNTOS i i
ESK242 423971,447 4576119,835 423971,445 4576119,841 -0,002 0,006 0,000 0,006
ESK244 423861,115 4576115,524 423961,117 | 4576115,520 0,002 -0,004 0,004

——ee 8?_}»
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF. DIF.
ENTRE
X Y £ X Y 2 X Y 2 punTos | TRANSV-| LONG.

VA271 423929402 4576112,690 | 4,170 | 423920,399 | 4576112,698 | 4,165 | -0,003 0,008 0,005 0,009
VA272 423939612 | 4576116648 4,160 | 423939618 | 4576116,634 | 4,150 0,006 -0,014 0,010 0,015
VA273 423948642 | 4576120,107 4,150 | 423948637 | 4576120,122 | 4,133 | -0,005 0,015 0,017 0,016

FOR.TOXL1

REV.0

FECHA: 15/01/2005

FOR. 7021

HEV.O

FECHA: 150112005 |

8436
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ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

=
ra Intraesa .
CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tnc[l
Fecha: 201092006 HORA: 13:00

INTRAESA INF. N*119
LINEAY COTA MOD27 UICH
EJECUTADO
M26,SEUR1
Estacion Total Leica TC1610
M26{423929.152,4576105.835)

Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

ComprobaciénUc: [ APTO [1 NoaPTO [ | NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 m. @ Fuera de tolerancia
CROQUIS

- } ,;_]1 \. By
/)-e?m... & ").‘F a b .-"ll:"l
Bt & N ]
[ |
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA | o i
ENTRE 4 "
X ¥ z X Y Z X X “ PUNTOS THRANSV. | LONG;
VAZY0 423958496 4576107,622 | 4,150 | 423958483 | 4576107653 | 4161 | -0,013 0,031 -0,011 0,034
VA2V 423946,697 4576102,332 | 4,160 | 423946688 | 4576102352 | 4164 | -0,008 0,020 -0,004 0,022
VAZ72 423935,970 4576097,523 | 4,170 | 423935956 | 4576097,556 | 4,166 | -0,014 0,033 0,004 0,036
I FOR. 7001 REV.0 FECHA: 15/07/2008

Fecha: 26/09/2006 HORA: 17.00

INTRAESA INF. N°125

FERRALLADO ESCALERA 23B
EN EJECUCION

M26,SEUR1

Estacion Total Leica TC1610
M26(423929.152,4576105.835)

Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Comprobacisnuc: [ apTO [] wnNoaApTo [ ] NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia

Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA 3 DIF
ENTRE 3 .
X Y Z X Y Z Y PUNTOS TRANSY. [LONG.
ESC231 4,150 | 423946659 | 45761216,655 | 4,212
ESC232 4,150 | 423956,890 | 4576130,507 | 4,505
NOTA: YA CORREGIDO 27/09/06
[ FOR. 7031 | REV.0 | FECHA:

8437
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ra Infraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacién UC:

20/09/2006 HORA: 12:30

INTRAESA INF. N"130

BERNJENO VIGA DE ATADO UIC1 MOD27
EN EJECUCION

M28,SEUR1T

Estacion Total Leica TC1610
M26(423929.152 4576105 835)

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos

Diferencia cotas

O apt0 [] NoaAPTO D NO REALIZADO
< 0,020 m. D En tolerancia
< 0,020 m.

Fuera de tolerancia

ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacién parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacién UC:

26/09/2006 HORA: 12:30

INTRAESA INF, N°132

VIGA DE ATADO LINEA + COTA MOD 27 1B1
EN EJECUCION

M26,SEUR1

Estacion Total Leica TC1610
M26(423929.152 4576105.835)

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos

Diferencia cotas

[ apTO |:| NO APTO |:| NO REALIZADO
< 0,020 m. D En tolerancia
< 0,020 m.

Fuera de tolerancia

CROQUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

CROQUIS
~
| |
. = |
|
s = e e e e s e = e |
y , ./
29 o,
e / {\"?‘." —
'\-‘
3 e
=Y =
ri R‘T E_?
T |
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA | o | o
ENTRE z z
X Y z X v z X Y z puNTOs | TRANSV. | LONG.
VA270 4,150 | 423958,493 | 4576107,630 | 4,161 -0,011
VA271 4,160 | 423946698 | 4576102,329 | 4,164 -0,004
VA272 4,170 | 423935,966 | 4576097 533 | 4,166 0,004

FOR. 7011 | REV.0

FECHA! 15/07/2005

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA [~ o [

ENTRE

X Y zZ X Y z X Y z pUNTos | TRANSV.| LONG.
VA271 423921,848 | 4576128,257 | 4,170 | 423921843 | 4576128,271 | 4,164 | -0,005 | 0,014 0,006 0,015
VA275 423930,771 | 4576131,620 | 4,165 | 423930784 | 4576131,586 | 4,147 | 0013 | -0,034 0,018 0,036
VA272 423932,340 | 4576132,198 423932,353 | 4576132,165 0,013 | -0,033 0,035
VA273 423939,495 | 4576134,825 423939,503 | 4576134,802 0008 | -0023 0,024
VA274 423941,544 | 4576135560 | 4,160 | 423941548 | 4576135546 | 4,120 | 0,004 | -0,014 0,040 0,015

FOR. 7039 [ REV.O FECHA: 1507/2005 I

8438
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ra Intraesa

tec]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacién UC:

28/09/2006 HORA: 12:30
INTRAESA INF. N®134
MURO GUIA MOD27 UIC4
EN EJECUCION
M26 SEURA
Estacion Total Leica TC1610

M26(423929.152,4576105.835)

TABLA DE TOLERANCIAS

Distacia entre puntos

Diferencia cotas

O apto  [] wnoaPTO [ ] NOREALIZADO
< 0,020 m. D En tolerancia
< 0,020 m.

@ Fuera de tolerancia

tecl]

ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:
Identificacidn parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacitn UC:

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos

Diferencia cotas

03/10/2006 HORA: 12:00
INTRAESA INF. N°139
COTA ESCALERAS 24A/B MOD27
EN EJECUCION
MOD26,5EUR1
Estacion Total Leica TC1610

MOD26(423929.152 4576105.835)

O apto [] NoAPTO  [[] NOREALIZADO
& 0,020 m. I:l En tolerancia
< 0,020 m.

IEI Fuera de tolerancia

CROQUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

CROQUIS
|
. ) | 7/ -
| /
"\ 1 ; | '.".
.k. I'.
i N - .'| .. \ ]
N of \:
X =
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA | o |
ENTRE 2 | vona
X Y X Y X Y Z PUNTOS | TRANSY. 4
MG273 423962,125 4576096,153 423962,130 4576096,142 0,005 -0,011 0,000 0,012
MG275 423967275 4576098,462 423967,278 | 4576098456 0,003 -0,006 0,000 0,007
FOR, 7031 [ REV.O FECHA 15/0712005

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA | o GlE
ENTRE i I
X Y z X Y z X Y z sultos | TRANSV. | LONG.
ESK1 423961,491 | 4576115,603 423961,517 | 4576115614 0,026 | 0011
ESK2 423962,129 | 4576115,847 423962,116 | 4576115,981 0,014 | 0034
ESK3 423971,239 | 4576119,395 423971.278 | 4576119,411 0,039 | 0016
ESK4 423970,735 | 4576119538 | 4,150 | 423970,731 | 4576119,548 | 4,143 | -0,004 | 0,010 0,007
FOR. 7031 | REV.0 | FECHA:

8439
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ra Intraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 04/10/2006 HORA: 12:00
INTRAESA INF. N°140
Identificacion parte: COTA ESCALERAS 24A/B MOD27
EN EJECUCION
Bases empleadas MOD28,SEUR1
Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610
Datos de partida: MOD26({423929.152 4576105.835)

Datos obtenidos:

Comprobaciénuc: [l ApTO [ mNoapTO [ ] NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 . D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. .EE Fuera de tolerancia
CROQUIS
p ‘\ 24 oA

-

:68/( s ft‘

| -~ SA(J\X‘\,

| e, T .

| J -~

: 0

|

|

|

/ N

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

ra Intfraesa

v

tec]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 19/10/2006 HORA: 16:00
INTRAESA INF, N°148
Identificacion parte: LINEAY COTA ESCALERAS 23A 23B
EN EJECUCION
Bases empleadas M26,SEUR1
Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610
Datos de partida: M26(423929.152,4576105.835)

Datos obtenidos:

Comprobacién UC: [0 apto D NO APTO I:I NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS
D En tolerancia

Distacia entre puntos < 0,020 m.
Diferencia cotas < 0,020 m. ‘Iml Fuera de tolerancia
CROQUIS
‘ (‘H(’\f“> z//ﬁ\
\__‘_) \ __‘_,.f 4 \\_’)
e s il

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF DIF
ENTRE 3 !
X Y X Y X Y PUNTOS LONG:
ESK1 423969,734 4576122 155 423969 767 4576122,075 0,033 -0,080 [ 1) i
ESK2 423870,197 4576121,580 423970 251 4576121,460 0,054 -0,130 =
ESK3 423960,686 4576117 624 423960,737 4576117,503 0,051 -0,121
ESK4 423960,656 4576117,341 423960663 4576117,325 0,007 -0,016 0,017
ESKS 423960,345 4576118,24 423960,341 4576118,25 -0,004 0,010 0,011
ESKG 423853,033 4576114,162 423953 038 4576114,151 0,005 -0,011 0,012
ESK7 423953,134 4576115,233 423953,135 4576115,230 0,001 -0,003 0,003
| FOR. 7011 AEVO 1

PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS
X Y z X Y z X Y z LoNle,
ESK234 423962,860 | 4576135815 | 4,150 | 423962,884 | 4576135776 | 4,140 | 0,015 | -0,039 0,010
ESK235 423955,234 | 4576132,062 | 4,150 | 423955244 | 4576132935 | 4,143 | 0010 | -0,027 0,007
ESK238 423962,355 | 4576132,957 | 4,150 | 423962,357 | 4576132,951 | 4,137 | 0,002 | -0,006 0,012
ESK239 423956,798]  4576130,88| 4,150 | 423956,786 | 4576130911 | 4,140 | -0,012 | 0,031 0,010

FOR. 7031

REV.0

FECHA:

8440

312



CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

==
ra Intraesa
o CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tec[l
Fecha: 1711112006 HORA: 12:30

Identificacién parte:
EM EJECUCION

Bases empleadas SEUR1,M-26
Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610
Datos de partida: SEUR1{423859.552 457610B.775)

Datos obtenidos:

INTRAESA INF. N*157

LINEA'Y COTA VIGA DE ATADO MOD27 UIC1

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacion UC:

TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos

Diferencia cotas

23/05/2007 HORA: 12:00

INTRAESA INF. N°220

LINEAY COTA VIGA DE ATADO MOD27 UIC4.

SEURG,AVE1
Estacion Total Leica TC1610
SEURG{423862.809 4576051.533)

O apro [] wNOAPTO [ ] NOREALIZADO
< 0,020 m. I:I En tolerancia
< 0,020 m.

Fuera de tolerancia

Comprobacién Uc: [ APTO [1 NoapTO  [|NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. E] Fuera de tolerancia
CROQUIS
s L
||/z{ Y -
Wi
o
= w
e
o
V. _
§ &l
h oSy
: g
\
e
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANGIA [ o [ e
ENTRE X 2
X Y z X Y z X Y Z pUNTOs | RANSV. | LONG.
VA271 423961,638 4576107 825 423961,630 | 4576107,843 -0,008 0,018 lI},C!ZU_
VA272 423968,284 4576110,805 423968,269 | 4576110,838 -0,015 0,033 L B
VA273 423973,949 4576113,345 423973940 | 4576113,365 -0,009 0,020 i Jl
VA274 423973,093 4576114,167 4,130 | 423973085 | 4576114,185 | 4121 -0,008 0,018 0,009 0, _{120
VA275 423967,125 4576111,491 4,140 | 423967109 | 4576111,526 | 4,129 | -0,016 0,035 0,011 =l e
VA276 423960,729 4576108,623 4,150 | 423960,718 | 4576108647 | 4,148 | -0,011 0,024 0,002 =
J2728 423974808 4576114 358 423974 BBO | 4576114,390 0,072 0,032 L Lo

FOR. 1034

REV.0 |

FECHA: 15/07/2005

CROQUIS
(/ 5
N,
® ] [ |
Vas. ! g a. il
<25 o ", < e
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
DISTANCIA
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS EATRE DIF. | DIF.
X Y z X Y z X Y z puNTOs | TRANSV | LONG.
VA270 423943,933 | 4576087,066 | 4,170 | 423943930 | 4576087,071 | 4,186 | 0,003 | -0,005 -0,016 0,008
VA272 423955,881 | 4576092,422 | 4,170 | 423955885 | 4576092,412 | 4,178 | -0,004 | 0,010 -0,008 0,011
VA274 423967675 | 457609771 | 4,150 | 423967677 | 4576097704 | 4,155 | -0,002 | 0,006 -0,005 0,008
FOR. 703.1 | REV.Q | FECHA: |

8441

313



tec]

ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:

Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado
Datos de partida:

Datos obtenidos:

12/09/2007

AVE2,AVE3
3 Estacion Total

AVEZ(423994.260,4576127.634)

Lejca TCB05

LINEA'Y COTA DE VIGA MOD28 UIC2.

HORA:

11:00

INTRAESA INF. N° 248

Comprobacionuc: [ aApTO [] NOAPTO [ | NOREALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. I:] En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS
..-"‘f N ™
\\.H‘_ _‘/a"
28]
283 e TV
283 IUESNSSSEEEEE = - o A
P === = . /./ _,/
== e _E '\\ 4 \‘
‘\‘__\ - o >
a D 45 >
\\m\/
P
{ |
[ [ \
\_,l “.\_
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS Dee " | ok | o,
X Y z X Y z X Y Z puNTos | TRANSV. | LONG.
281 424028,623 | 4576109,234 | 4.130 | 424028,620 | 4576109,239 | 4170 | 0,003 | -0,005 | 0,040 | 0,008
282 424020163 | 4576104,704 | 4,130 | 424020,138 | 4576104,750 | 4,170 | 0,025 | -0,046 |00
283 424011,644 | 4576100,341 | 4,130 | 424011,657 | 4576100317 [ 4210 -0,013 | 0,024 | i 0,027

FOR. 7031

REV.O

FECHA:

8442

314



MODULO 238

8443



Infraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 03/05/2006 HORA: 16:00 INTRAESA 1

Identificacion parte: Control de juntass UIC-1 58

Bases empleadas SE-5,P-40

Equipo empleado: Estacion Total LtLeica TC1610

Datos de partida: SE-5(424020.297 4576175.434),5.444

Datos obtenidos:

Comprobacion UC: [0 apto D NO APTO D NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS D
Entolerancia

Distacia entre puntos < 0,050 m
Diferencia cotas < 0,100 m . Fuera de tolerancia
CROQUIS

=t

_1
1

] ‘:Elg%j _”_: E\f_;; Q’\f~—~

a

7.57 L) gl

B 17.85 e,

A T

3 UIC4

g . N~ |

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA ENTRE
PK X Y. Zz X Y [ .Z X Y Z PUNTOS

Junta58 424018500 | 4576134417 | 3,520 | 424018505 | 4576134419 | 3485 -0,005] -0,002 | 0,035 0,0054

1 d= [a Linea de Afta Velockdsd Madnid - Zaragora - Bareelons — Frontera Francess

| FOR, 7031 REVO

FECHA: D}05/2005

ra Intraesa
tecl

Fecha: 03/05/2006 HORA: 16:00 INTRAESA 2
Identificacion parte: Conlrol de juntass UIC-1 56

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Bases empleadas P-40,SE-4
Equipo empleado: Eslacion Tolal LiLeica TC1610
Datos de partida: P-40(423887.824 4576076.669) ,6.534

Datos obtenidos:

Comprobacién UC: O apTO [l nNoapTO [ ] NO REALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS
D En tolerancia

Distacia entre puntos < 0,050 m
Diferencia cotas < 0,100 m . Fuera de tolerancia
CROQUIS

_:]
IR

= { .1_71 = =
—| CL 0D
N i Ze VR |
— e oy poes k-

—
AT
-

“\.._./
-
sy

1

o

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA ENTRE
PK X | Y |z % Y z X Y Z PUNTOS
Junta 56 423974610 | 4576114799 | 3550 | 423974692 | 4576114791 | 3592 0,018 | 0,008 | -0,042 0,0197

I da la Linea da Aba Velocided Madrid - Zaragara - Barcelona — Frontera Francess

| FOR 7031 REV.O FECHA: 165072005

8444

316



=]

ra Infraesa
CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

tec[l

Fecha: 08/05/2006 HORA: 12:30 INTRAESA INF. N°4 e |
ra Intraesa
Identificacion parte: ALINEAMIENTO DE VIGAS DE ATADO Ly et

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tec[l

Bases empleadas SEUR1,P40
Equipo empleado: Estacion Total Leica TC1610

Fecha: 2110372006 Hora: 11:00 N® 36
Datos de partida: SEUR-1 423859.552,4576108.78 Idenlificacion parte: Comprobacion Cota Enrase(Za)
Datos obtenidos: Bases empleadas SE-5 SE-6
~ Equipo empleado: Estacion Total Leica TCR 705
Comprobacion UC: [ apTO D NO APTO D NO REALIZADO Datos de partida: SEs 725,443
TABLA DE TOLERANCIAS Datos oblenidos:
. bacitn UC: 0 apTo NO APTO NO REALIZADO
Distacia entre puntos < 0,050 m D En tolerancia Comprobacian U APTO [ ]
Diferencia cotas < 0,100 m . Fuera de tolerancia TABLA DE TOLERANCIAS
| Por defecto | Por excssul DEn tolerancia
[ Zateérica] -005 | 005 |m | .Fuera de lolerancia
CROQUIS
CROQUIS

VIGA
ATADO
25-26 :
& 16 17 18 19 LY
= Fa? I v R 2o A iy
a2 i s a4

r 3 ]
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
MODULD 7 Teorica 7 Real D'rfar;ncia
28 3.030 3.040 -0.010
29 3.000 3.010 -0.010
30 7050 | 2. 0.010
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS Dl:m:gm DIF.
X Y Z X Y Z X Y z PUNTOS
16 423820,123 | 4576085384 | 0.000 | 423820,088 | 4576085,462 | 0,000 | 0,035 | -0,078 | 0,000
17 423827,250 | 4576088,581 | 0,000 | 423827,216 | 4576088,657 [0,000| 0,034 | -0,076 | 0,000 R T e
18 423834,706 | 4576091,925 | 0,000 | 423834677 | 4576091,990 | 0,000| 0,029 | -0,065 | 0,000 For T Feva [ TE 2
19 423841,562 | 4576095,001 | 0,000 | 423841,539 | 4576095,052 | 0,000 [ 0,023 | -0,051 | 0,000
25-26 423851,297 | 4576099,365 | 0,000 | 423850,852 | 4576009,047 | 0,000| 0,445 0,318 | 0,000
20 423857,316 | 4576102,057 | 0,000 | 423857,308 | 4576102,076 | 0,000| 0,008 | -0,019 | 0,000 0,021 0,020 | 0,000
21 423867,642 | 4576106,645 | 0,000 | 423867638 | 4576106,653 | 0,000 0,004 | -0,008 | 0,000 0,009 0,010 | 0,000
FOR 731 I REVD FECHA 15M7/2005
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ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

08/06/2006 HORA: 12:00 INTRAESA INF, N°37
CONTROL DE VIGA DE ATADO M-28 1B-1

EN EJECUCION

SEUR-1,SEUR-2

Estacion Total |Leica TC1610

SEUR-1(423858.552 4576108.775)

Fecha:
Identificacion parte:

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 08/06/2006 HORA: 17:00 INTRAESA INF. N°38
Identificacion parte: CONTROL DE VIGA DE ATADO M-28 |B-1

EJECUTADO
Bases empleadas SE-5,SE-6

Estacion Total |Leica TC1610
SE-5(424020.297 4576175.434)

Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Datos obtenidos: Comprobaciénuc: [1 apTO [] nNoapTO [] No REALIZADO
Comprobacién uc: [ ApTO [1 n~oapTO [] no REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
TABLA DE TOLERANCIAS Distacia entre puntos < 0,020 m. l:l En tolerancia
Distacla entre puntos - 0,020 - I:l En tolerancia Diferencia cotas < 0,020 m. E Fuera de tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. E‘j Fuera de tolerancia
CROQUIS
CROQUIS
T A o
= ST B
“““fﬁg;m -
27
/f_Tq',:) @}r . e g 5 |
- W 2745 f
7 fl
|}
M
o Ao L )
o LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA [ o R
ENTRE s 2
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS Dlg;#:gm DIF. DIF. X Y z X Y z X Y z pUNTOs | TRANSV.| LONG.
X Y z X Y z X Y Z punTos | TRANSV. [ LONG. MD28-1 4,130 | 423995869 4576153,969| 4,102 0,028 0,000
21-B-1 423896,863 | 4576107,573 423896,875| 4576107534 0,012 | 0,039 MD28-2 4,130 | 423991,803] 4576152621| 4,117 0,013
21-8-2 423868,186 | 4576103,684 423888,173]  4576103,663 0,013 | 0,021 MD28-3 4,130 | 423988,205| 4576151,512 4,101 0,029
4,190 4,180 0,010 MD28-4 4,130 423985,869 4576150,892] 4,111 0,019
[ FOR. 7031 | REV.0 | FECHA:
[ FOR, 703.4 | REV.0 | FECHA: 150712008 |
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ra Intraesa

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA =]
tecl] ra Intraesa
tecm‘ g CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
Fecha: 14/06/2006 HORA: 11:00
INTRAESA INF. N°41 '
Identificacién parte: CONTROL MURO GUIA PANTALLA PL11ZQ, Fecha: 13/06/2006 HORA: 12,00
EJECUTADO INTRAESA INF. N°42
Bases empleadas SEUR-1,5E-6 Identificacién parte: CONTROL JUNTA UIC-1 MOD-28/29
Equipo empleado: Estacion Total |Leica TC1610
Datos de partida: SEUR-1{423859 552 4576108.775) Bases empleadas SE-6,SEUR-1
Equipo empleado: Estacion Total |Leica TC1610

Datos obtenidos:

Datos de partida: SE-6(424099.263 4576207.095)
Comprobacionuc: [ ApTo  [] NoAPTO [ ] NOREALIZADO

Datos obtenidos:

TABLA DE TOLERANCIAS ComprobacisnUC: [1 APTO  []  NOAPTO [ ] NOREALIZADO
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. D En tolerancia
) Diferencia cotas < 0,020 m. i Fuera de tolerancia
CROQUIS \k—t
[l S0 T
S50 B8 i e CROQUIS _
| T - 8 N
b, B
By, i
1 /
. o 5
B 1y
—
S
ESS d
( =X
i
)
] |' \""‘1_._,_1-" | .
£
h LL, Te ey II ..'."’
| | | ——
\ | Q)
I o .
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA [ =™ [ e
X Y z X v 4 X Y z ENTRE | rransv. | LONG.
ATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA
PL10 423992468 | 4576122720 423992 537|  4576122,752 -0,069 | -0,032 ES DATOS TEORICOS B ENTRE mglrﬁ:sv LglnFé
PL11 423986,899 | 4576134862 423986,947|  4576134,884 -0,048 | -0,022 X Y z X Y z X Y z PUNTOS : :
PL12 423970663 4576133,792 423970618 4576133,772 0,044 0,020 J-M28-29 424018,542 4576134,324 424018,551 4576134,328 -0,009 -0,004 0,010
PL13 423971,788 4576131,340 423971,798| 4576131,344 -0,010 -0,004
PL14 423978 541 4576116,624 423978,527 4576116,618 0,014 0,008
| FOR 7030 REV.D I FECHA: 18/0712005
FOR 7031 I REV.0 FECHA: 18/0712005 |

8447

319



ra Intraesa
e CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA
tec[ I
Fecha: 26/07/2006 HORA: 10:00

Identificacién parte:
EJECUTADO
Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:
Comprobacion UG: O apto
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos <
Diferencia cotas <

INTRAESA INF. N°81

COMPROBACION MURETE GUIA PANTALLAS PL1

SEUR1,SEUR2
Eslacion Total ILeica TC1610
SEUR1(423B59.552 4576108.775)

[] noapTo [ ] NOREALIZADO
0,050 m. D En tolerancia
0,020 m

D Fuera de tolerancia

ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha: 29/08/2006
Identificacién parte:
EN EJECUCION
SES5,5E6

Estacién Total

Bases empleadas
Equipo empleado:
Datos de partida:

Datos obtenidos:

Leica TC1610
SE5(424020.297 4576175.434)

HORA: 17:00

LINEA Y COTA DE ENCOFRADO MOD28 UICA

INTRAESA INF. N°110

CROQUIS
\
IS
( ;7 /,‘(* il A,
A A s
I & X(D
>
p -
ey =
{15, A
y :—i\j "‘Z‘ /CI
)
//—\ |
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA DIF BIF
ENTRE d g
X Y Z X Y F4 X v z pUNTOs | TRANSV. | LONG.
PL15S 423993627 4576117,331 423993644 | 4576117 339 0,017 0,008 0,000 0,018
PL16 423994,576 4576118,259 423994,596 | 4576118 268 0,020 0,008 0,022
PL17 423991,955 4576120976 423991,867 | 4576120,982 0,012 0,008 0,013
PL18 423993,161 4576121,330 423993,180 | 4576121,339 0,019 0,008 0,021
| FOR. 034 | REV.0 [ FECHA: 15/07/2005

Comprobacién UC: [0 apto D NO APTO D MO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entre puntos < 0,020 m. |:| En tolerancia
Diferencia cotas < 0,020 m. [ﬂ Fuera de tolerancia
CROQUIS
J e
(/j
V. 7P
Tl 1(“8 .
sl =
i g
b 87
| {5)5 Q)‘“ ‘C’;
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS DISTANCIA | . .
ENTRE 2 :
X Y z X Y z X Y z PUNTos | TRANSV.| LONG.
VA281 424017,396|  4576134,381| 4,120 | 424017,388 | 4576134,400 | 4,118 | -0,008 | 0,019 0,002 0,021
VA282 424006,892 4576129,685| 4130 | 424006,865 | 4576129,746 | 4,135 | -0,027 0,061 -0,005 0,067
VAZB3 423994 984 4576124,360| 4,130 | 423994972 | 4576124,387 | 4,146 | -0,012 0,027 -0,016 0,030
VA284 424018,132 4576132,739| 4,120 | 424018,127 | 4576132750 | 4125 | -0,005 0,011 -0,005 0,012
VA2Z85 424005 845 4576127,245| 4,130 | 424005,834 4576127,269 | 4,147 | -0,011 0,024 -0,017 0,026
VA286 423995,936 4576122,814| 4,130 | 423995932 | 4576122822 | 4177 | -0,004 0,008 -0,047 0,009
FOR. TO2A REV.D l FECHA: 180712005
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ra Infraesa

tecf]

CONTROL GEOMETRICO EN PLANTA

Fecha:

Identificacion pa

rte:

Bases empleadas
Equipo empleado:

Datos de partida

Datos obtenidos

26/09/20086 HORA: 12:30

INTRAESA INF. N°124

VIGA DE ATADO LINEA + COTA MOD28 UIC4
EN EJECUCION

M26,SEUR1

Estacion Total Leica TC1610
M26(423929.152,4576105,835)

Comprobaciénuc: [] APTO [] wNoapto  []NOREALIZADO

TABLA DE TOLERANCIAS

D En tolerancia

Distacia entre puntos < 0,020 m.
Diferencia cotas < 0,020 m. Fuera de tolerancia
CROQUIS
I
Vg, L 1%
“_:‘Ti P av) -’\\{
IM‘ ik;:"‘ | =l U?y
7 7P Vg "8, %
¢
Y
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
PK DATOS TEORICOS DATOS REALES DIFERENCIAS pisTANGIA [ oo | e
ENTRE v. | Long.
X Y z X Y Z X Y z punNTos | TRANSV. :

VA1 423999,536 | 4576111885 423999532 | 4576111,893 -0,004 | 0,008 0,009

VA2 424011315 | 4576117,166 424011,309 | 4576117,178 -0,006 | 0,012

VA3 424022816 | 4576122,367 424022886 | 4576122,434 -0,030 | 0,067 i

VA4 424013,227 | 4576119,229 | 4,128 | 424013,218 | 4576119249 | 4,124 | -0,009 | 0,020 0,004 0,022

VA5 424000,004 | 4576113,300 | 4,138 | 424000,004 | 4576113,301 | 4,127 | 0,000 | 0,001 0,011 0,001

VAG 424022,466 | 4576123,371 424022,436 | 4576123,437 -0,030 | 0,066 0,072

J-28/29 424023585 | 4576123074 424023,600 | 4576123,081 0015 | 0,007 0,017

I FOR.T03.4 I REV.O FECHA: 15/07/2005
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MODULO 29

8450



ra Infraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICD EN PLANTA

ra Intraesa

tecl]

CONTROL GEOMETRICD EN 'F'LA.NTA.

Fecha: 15/09/2005 hiora: 100 N7 3

ldentificacién parie: Control de bataches

Bases emplendas SEA4, 5E-5

Equipo empleado: Estacién Total Lelca TCR 705

Datos de partida: SEA(423855,307 4576153 616) SES{424020,297 4576175,.434)
Datos obtenidos:

Comprebagitn UC: [ apT0 [] noaeTo |NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANCIAS
Distacia entie puntos < 0,050 m [IE" Lol
Diferencia cotas < 0,100 m

ancla de tolerancla

CRODUIS

LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL

Fecha: 1510972005 hora: 11:00 e 3
|dentificacién parte: Gonfrol de balaches
Bases emplaadas SEA, SE-5
Equipo empleado: Estacion Total Leica TCR 705
Dalos de partida; SEA({422955,397 4576153 616) SES(424020,297 A576175.434)
Datos oblenidos:
Comprobacién UG: [ aeto [1 Noaero |NO REALIZADO
TABLA DE TOLERANGIAS
Distacia enbe puntos < 0,050 m I]En Blsmnla
Diferencia cotas < 0,100 m IFuEn! de tolerancia
crOQUIS
LISTADO DE PUNTOS DE CONTROL
[~ DATOS TEORICOS DATOS REALES | [ LonGion |
PR X ¥ —% =T _ Y% {%‘_ HX”E TEORICA
Bamche | 423845634 | 4576085050 0 423845562 | 4576095913 3568 0.08
| m2BABVI(Y) [—gorche | 423851476 | 4576008568 | 3410 | 423451386 | 53525 | 3,590 5,090 6283 5400
Junta 112 | 423851476 R 510 A23851, | AETE0AE B8 3580 B.080
Batache 423887, ?53 Ig?ﬁi 18,688 3,870 423897 628 4576118709 13 -0,075
L it AL b ks Fi L s s
m261B1.4(8) |5 e | 433003 682 | 4576121108 70 | 423903758 | 457612).143 816 0,076 G410 8400
mZ51B1 1 (10)|_Balache | 473603662 | 4576121106 | 3,870 | 423003756 | ds7eizl.ida BiE |07 5571 5400
; Balache | 423909008 | 4576123,251 70 #23908,030 | 4576123 220 806 078 y i
Junta 113 | 423920,030 | 4576127,007 870 423920,026 | 4576127818 810 004
Junta 114 | 423962,047 | 4576142,696 840 423962.01 4576142,687 830 030
Junta 115 | 424007,545 | 4576157,560 3800 424007,04 A5T6157,350 760 003
m29.B10 (1) Batache »I?.oll:lﬂi G45 lh?ﬁlgi SE60 3800 4240[!?.94 2| L TED 0,003 4975 5.000
LR Batache 424012 620 457815!,5_‘_9— £00 424012 65 4576158 515 7RG 0,029 " 2
Batache | 424012690 | 4576150549 800 424012661 | 4576158535 789 020
m29IB11(2) g oaene | 424017420 | 4576161147 | 3,800 | 424017430 | 4576161.137 762 0,301 803 bk
Batache | 424017428 | 4576161,147 | 3,800 424017430 | AST6161,137 2782 0,001
M28IBV ) [ giache | 424022165 | 4576162.759 800 | #24022,177 | A576162.735 780 0,012 8008 5000
Balache | 424045,194 | 4576171202 500 424045759 | 4576171,064 ATB B435
m2RBLHE) giehe | 424050.805 | 4576172907 500 | 424050,142 | 4576172668 34 0,753 4680 4,560
Balache 424060,8595 457617290 500 424050, 142 4576172 666 434 0,753
| Balche | 424050895 | 4575172807 | | 424050,142 | X
m231B11 {10} [ —ger e[ az053.315 | as7s17a.q02 \500 | 424053,325 | 4576173.534 33 010 phd i
Jurta 116 | 424063 265 | A6I6173,774 400 | 424053337 | 4576173,801 35, 0,002
Balache | 424053337 | 4576173601 400 434053,337 | 4576173801 3 0,000
MBI g che | 424058030 | 4576175527 900 | AZA057.993 | 457617553 Jaz 6,03 4,269 G.obg
301811 (2) | Balche | 424056050 | 58,030 | 4876175527 400 429057,833 | 4576175596 392 037 =7 o0
! Batache | 424062722 | 4576177271 400 424062,713 4576177285 379 ,009 : ;
30181 | (3) | _Boche | 424062,722 | 4576177271 AG0 424062713 | 4576177 285 379 008 P 000
Batche | 424067404 | 4576179,024 400 424067,307 | _4576179,029 387 007 ; Y
Junta 117 | 424094,043 | 4576168,125 380 424004,052 | 4576189132 350 5,008
e Ll
1131481, (4) Batache 424105342 4576103 800 |3 7o 424 106,339 4576153,809 3,360 E.ED! 4,957 5,000
Batache | 424111015 | 4576195586 370 424111,000 | 4576195588 3353 0,006 0,002 0,017 0,0063
Can it ¥ da patstama dal tamo Ean! £ o8 Lbomgs! Hotpdsl(
do b Linsa e Aa Velctiad Mt - Zersgars - Banwirs - Froders Frawets
FOR Ton | REV D | FEOA 15T

[ DAlOS JEORICOS ~DATOS REALES. DIFERENCIAS LONGITUD
TR X ¥ 3 X i Z X 1? TEORICA
Hatache | 423845634 | 4576065850 AT0 473845652 | 4576095913 3588 062 D03
m28.811 (1) [—pvache | 423851476 | 4576008560 | 3410 | 423851366 | 4576088528 | 3,500 950 | 0.041 5:400
i i 4576008, 569 610 | 425851386 | 4576006528 550 850 0,041
26181 1 {9) Batache 423807,753 4576118668 | 3,870 421807 828 45’5‘ 18,709 832 0,075 -0,021 6400
R Batache | 423903682 | 4576121,108 87 433803,758 | 4576121143 816 0076|0035 '
m26.I81 (10) Batache 423903 ,682 15?512\.103 BT 423003758 4576121,143 816 -0,076 -0,035 | ! 6,400
i Balacho 459&9.008 4576123251 E 423908830 45761 23220 806 0,078 E! ¥
Junta 113 421920,930 1556 [E?lﬂﬂ? .67 423920,926 455 B1 25.915 B10 0,004 A|_'|_'|_!
Junta 114 | 423962047 | 4576142696 84 423962,017 | 4576142 .gaw 830 0,030 009
Junta 115 424 £ 4576 isj& 3800 ‘2‘00?,942 191} 3 ‘j's_u CI_CLD) 001
281811 (1) | _BaEEhe | 424007.845 4576157050 | 3,800 | 32| _4576157,059 780 5003 B.001 0,020 0032 P 200
WIS Batache | 424012690 | 4576159,548 800 424012,661 | 4576159,535 789 0,029 0,014 0,011 0322 : !
1028181 1 (2) | BRiache | 424012660 | 4576150,548 | 3,800 424012661 | 4676159,535 769 029 014 G 0322 5031 5000
g Batache | 424017423 | 4576161147 800 424017.430 | 4576161,137 782 0,001 010 018 0100 : ;
Batache 424017 429 4576161,147 ano 424017430 4 161,137 T82 -0,001 010 018 0100
—Hatche | 424017429 | 47 | 3 | 424017430 | 45761611 , i
28BS ) [ —iche | 4z4022,165 [ 4575162.758 800 | 22,177 4576162,136 780 0012 5,009 5000
= Batache | 424046,154 | 4576171202 500 424045750 | 4576171084 AT8 0435
M8 1811 %) [ fatache | 424050885 | 4578172807 | 3sn0 | 424050.142 | 4576172666 A 0753 i 4860
M2 1811 {10) Bafache 424050805 45761 52 Bﬂi | 3500 424050,142 4576172 666 A4 0,753 3,391 3,390
N Batache | 424053315 | 4576173,792 500 424053,325 | 4576173,834 304 0,010 : ;
Junia 116 | 424053365 | 4576173,174 400 | ; ; 354 0,
Balache 424053337 4576173801 ADD 424053 337 4576173801 35 0,000
0BT (1) | —fritache | 426058030 | 4576175527 | 3400 | 424057853 | 457617553 | 3392 | 0037 4,988 s
Balache | 424058,000 | 4576175,527 400 | 42405789 4516175, 382 0,037 5
m30IEI2) [—5iche | 424082722 | 4576177271 | 3400 | 424062713 | 4576177285 | 3378 0,008 51034 5.000
Halachn | 424062,722 | 4576177271 | 3,400 | 424062713 | 4576177.285 3378 B.008
mIOIB () [ ek | hoaneT Ant | 4576179.024 | 5400 | 424067397 | 4576176029 | 3387 5,007 4908 5000
Junta 117 4240094,043 | 4576169128 3=380 424004 052 15?5155.132 3,360 -0,009 -0,002 0,020 0,0095
matIBLI {4 Batache | 424106,342 | 4576103800 | 3370 | 424106,339 | 4576183809 | 3360 | 0,008 0,000 0,010 06,0030 e 5000
’ Batache | 424111,015 | 45761955686 |  3.370 424111,009 | 4516195,588 3,353 0,006_| 0002 | 0017 0,0063 * :
Conaulaty ] ab: Sanf Bod e Licdeegel Hosptukd
o b Lines ci AMs Vaiocaded Macdid - Faragazs - Parteiona -« Frontes Frscess
FOR 7081 | REV U | FEGHA 1R
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